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BCL 504i

主選單 BCL504i SF 102
Leuze electronic

     GmbH & Co.KG

SW:V 1.3.1  HW:1

SN:0704-081894 001

設備資訊 - 主選單
相關資訊
• 設備型號
• 軟體版本
• 硬體版本
• 序號

IO1 IO2  IO3  

IO4 ATT ERR

12345678

條碼觀測窗 - 主選單
檢視判讀條碼資訊。
如需「顯示器中的指示燈」的相關資訊，
請參閱第 74 頁。
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Parameter handling

Decoder table

Digital SWIO

PROFIBUS

參數 - 主選單
條碼辨讀器的組態設定。
如需「參數選單」的相關資訊，請參閱
第 79 頁。

Language selection             

o Deutsch

o English

o Español

o Français

o Italiano

語言選擇 - 主選單
選取顯示的語言。
如需「語言選擇主選單」的相關資訊，請
參閱第 87 頁。

輸入值

                       

12|

 <-|0123456789    save

Standard ----- Unit

   126  |    |

Service                 

Diagnostics

Status messages

修護 - 主選單
掃描器的診斷與狀態訊息。
如需「修護選單」的相關資訊，請參閱
第 87 頁。
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o Start decoding

o Start alignment

o Start auto-setup

o Start teach-in

動作主選單
掃描器組態設定與手動操作的各種功能。
如需「動作選單」的相關資訊，請參閱
第 87 頁。

PWR 發光二極體指示燈  匯流排發光二極體指示燈

關 設備未開機 關 無供應電壓

綠燈閃爍 設備正常，初始化階段 綠燈閃爍 初始化

綠燈，一直亮著 設備正常 綠燈，一直亮著 作業正常

橘燈，一直亮著 修護模式 橘燈閃爍 逾時

紅燈閃爍 設備正常，異常警告 紅燈閃爍 通訊錯誤

紅燈，一直亮著 設備錯誤 紅燈，一直亮著 網路錯誤

31

ESC

頁面往上 / 側向捲動

頁面往下 / 側向捲動

ESCAPE
離開

ENTER
確認

裝置按鈕：

刪除字元

輸入數字

儲存輸入
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1 一般資訊

1.1 符號說明

以下說明本技術資訊中所使用之符號的意義。

注意！

凡文字段落前面出現這個符號，必須嚴格遵守其規定， 否則可能導致人員受傷或設備損壞。

注意雷射光！

此符號警告有雷射光，可能造成危險。

註！

此符號表示該段文字包含重要資訊。

1.2 符合性聲明

BCL 500i 系列條碼辨讀器的開發和製造，皆依據適用之歐洲標準與指令規範。

註！

您可於本手冊附錄中找到各項設備的符合性聲明，請參閱第 179 頁。

本產品製造商 （Leuze electronic GmbH & Co KG，所在地為 D-73277 Owen/Teck）擁有

ISO 9001 品質保證系統的合格證書。
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2 安全注意事項

2.1 一般安全注意事項

文件

本技術資訊提及之所有事項都應注意，尤其是本章「安全注意事項」。請妥善保存這本技術

資訊， 置於隨時容易取得的地方。

安全法規

遵守當地適用法規及僱主責任保險協會的規則。

修理

僅限製造商或經過授權的服務代表才能修理本設備。

2.2 安全標準

BCL 500i 系列條碼辨讀器的開發、製造和測試，皆依據適用的安全標準， 各自反映最新的技
術。

2.3 核可用途

注意！

若不依據其功能用途的方式操作設備，將無法保證人員或設備本身的安全。

BCL 500i 系列條碼辨讀器為一穩定、高速的掃描器，其整合可辨識目前所有條碼的解碼器，

可進行全自動的物件偵測。

請特別注意，嚴禁使用的情況包括：

• 在內含爆炸性氣體的場所 

• 用於醫療行為的操作

應用領域

BCL 500i 系列條碼辨讀器專為下列應用領域所開發：

• 儲存與運送技術，尤其適用於在快速移動的輸送帶上進行物件識別

• 托盤運輸應用

• 汽車業

• 全方位判讀
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2.4 安全守則

注意！

除非本手冊明確說明，否則嚴禁檢修及修改本設備。

安全法規

遵守當地適用法規及僱主責任保險協會的規則。

合格人員

只有合格人員才能安裝、試運轉及保養本設備。

電力相關作業必須由經認證的電工執行。

雷射光注意！

注視光束路徑的時間過長，會導致視網膜受損！

絕不可直視光束路徑！

不可把 BCL 504i 的雷射光束指向任何人！

安裝及調整 BCL 504i 時，小心不要讓雷射光束從反射面反射出來！

BCL 504i 條碼辨讀器符合二級產品的 EN 60825-1 安全標準。各產品同時也符合二級雷射產
品的 U.S. 21 CFR 1040.10 法規，但依據 Laser Notice No. 50 （2001 年 7 月 26 日頒布）
的偏差部分除外。

輻射能量： BCL 504i 使用低功率的可見雷射二極體。發射的波長為 655nm。平均雷射功率
低於 1mW，完全符合二級雷射的定義。

調整： 請勿嘗試調整或修改本產品。

請勿移除條碼辨讀器的保護外殼。產品內部並無使用者可自行修護的零件。

掃描器視窗是本產品上唯一可以投射出光線的光圈。當雷射二極體持續發射雷射光束時，如
果掃描器馬達發生問題，可能導致光線的發射量超出安全範圍。條碼辨讀器具有防護裝置可
防止此類情形發生。不過，如果光束一直發射，應該立刻切斷發生問題之條碼辨讀器的電源。

警告： 不依照本手冊所述的方式來控制、調整與操作產品，可能導致光線暴露，發生危險。

將設備與光學儀器或設備混用，會增加傷害眼睛的危險！
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在 BCL 504i 的外殼、觀測窗的上方與旁邊貼有警告注意事項 B 與 C，如下圖所示：

圖 2.1： 黏貼於 BCL 504i 的警告注意事項黏貼標籤

註！

將提供給設備的黏貼紙標籤黏貼於設備上相當重要（圖 2.1 中的 A）！若 BCL 504i 安裝後
符號會被蓋住，請將符號黏貼在 BCL 504i 附近，避免讓人員在閱讀注意事項時直視雷射光
束！

A

B

BCL 504i
 線式掃描器

帶有振鏡式 / 偏鏡式掃描器的
BCL 504i

 

C

A 內含的黏貼紙標籤

B 光圈標籤

C 銘板
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3 快速試運轉 / 操作原理

以下為 BCL 504i 初次試運轉的簡要說明。本技術資訊各章節將分述各要項之詳細說明。

3.1 安裝 BCL 504i

BCL 504i 有兩種不同的安裝佈置類型：

• 在設備背面使用兩個 M4x6 螺絲，或在設備底部使用四個 M4x6 螺絲來安裝。

• 在兩個固定槽上使用 BT 56 安裝設備來安裝。

3.2 設備佈置與安裝位置選擇

為了選取正確的安裝位置，有幾個因素務必事先考量：

• 所要掃描之物件上的條碼大小、方向與位置誤差。

• BCL 504i 與條碼模組寬度相關的判讀範圍。

• 從每個判讀範圍產生的最大與最小判讀距離 （請參閱第 5.5 章「判讀範圍曲線 / 光學

資料」）。

• BCL 504i 與主機系統間可允許的線長度取決於所使用的介面。

• 資料輸出的正確時間。BCL 504i 的定位，需考量資料處理所需的時間以及輸送帶的速

度，例如應該要有充分的時間依照判讀資料的基準進行初步排序作業。

• 顯示器與控制面板必須清晰可見且容易取用。

• 設定與試運轉 webConfig 工具時，必須容易存取 USB 介面。

詳細資訊請參閱第 4.4 章。

註！

BCL 504i 每種設備的光束出射如下：

- 線式掃描器會與外殼底部平行

- 振鏡式與偏鏡式掃描器會與外殼底部垂直
圖 6.1 中的黑色部分為外殼底部。如欲取得最佳判讀結果，必須：

• 安裝 BCL 504i 時，投射在條碼上的掃描光束，必須與垂直方向維持一個大於 
± 10 ° ... 15° 的傾斜角度。

• 判讀距離落在判讀範圍的中間區域。

• 條碼標籤的列印品質良好，且對比度清晰。

• 不要使用太光滑的標籤。

• 避免日光直射。
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3.3 BCL 504i 電力連接

BCL 504i 具備四個 M12 插頭 / 插座，分別為 A-coded 與 B-coded。

圖 3.1： BCL 504i 的連接

電壓供應 (10 ... 30VDC) 與 PWR M12 連接器相連接。

在 PWR M12 連接器與 SW IN/OUT M12 插座上，有四個可自由地以程式控制的切換輸入 /
輸出，使用者可自訂以適應不同的應用環境。本主題的詳細資訊，請參閱第 7.2.1 章與第 7.2.3
章。

PROFIBUS 乃經由 BUS IN 或 BUS OUT （在網路持續的情況下）進行連接。如果未使用

BUS OUT，PROFIBUS 必須在此端點使用 M12 終端電阻（請參閱第 12.3 章 「附屬配件 -
終端電阻」）來終結。若使用截線 (Stub Cable)，BUS OUT 可以保留開放狀態。

3.4 起始設備

連接供應電壓 +10 ... 30VDC (typ.+24VDC) BCL 504i 啟動，而條碼觀測窗將出現在顯
示器上：

第一個步驟，您必須設定 BCL 504i 的設備位址。

SW IN/OUT

VOUT 1

2

3

4

SWIO_1

SWIO_2

GND

FE

5

HOST / BUS IN

N.C. 3

2

1

4FE

A (N)

B (P)

N.C.
5

SERVICE

2 134

GND D+ D- UB

PWR

SWIO_4

SWIO_3

3

2

1

4

5
GND VIN

FE

BUS OUT

VP 1

2

3

4

A (N)

B (P)

GND485

FE

5

USB 插座
A 型

M12 插座
(A-coded)

M12 插座
(B-coded)

M12 插頭
(B-coded)

M12 插頭
(A-coded)

             根據預設，參數啟用功能為停用狀態，而且您不可變更任
何設定。如果您想要經由顯示器完成組態設定，您必須啟

用參數啟用。詳細資訊請參閱請參閱 89 頁 「參數啟用 
(Parameter enabling)」。

31
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3.4.1 在顯示器上設定設備位址

BCL 504i 的顯示器可處理設定 PROFIBUS 位址的重要功能。PROFIBUS 位址，也就是每個

網路設備個別的站點號碼，即於此處設定。

註！

只有當參數啟用功能已啟用時，才能經由顯示器設定位址。關於本主題的資訊，請參閱 89 頁
「參數啟用 (Parameter enabling)」。

設定的位址必須 > ≥0 並 < 126。每個網路設備會自動地以該位址歸類為 PROFIBUS 中的從
屬並向 PLC 報告，PLC 進而會初始化該設備並向該設備查詢資料。

PROFIBUS 允許的位址範圍為 0 至 126。而位址 126 不得用於資料傳輸。該位址僅暫時供

試運轉之用。預設位址為 126。

BCL 504i 型條碼辨讀器的位址必須個別指派；您可在顯示器上個別輸入，也可使用 webConfig
工具來完成。

註！

BCL 504i 不允許經由 PROFIBUS 指派位址！

若要經由顯示器設定位址，步驟如下：

在主選單中，使用  按鈕選取「參數 (Parameter)」功能表，然後使用輸入按鈕  啟用

「參數」功能表。將顯示下列資訊：

Parameter              1

Parameter handling

Decoder table

Digital SWIO

PROFIBUS

在 「參數 (Parameter)」選單中，使用  按鈕選取 
PROFIBUS 選單項目。

按下輸入按鈕以進入 PROFIBUS 選單。

PROFIBUS

o PROFIBUS address  

再按一下輸入按紐以進入設定 PROFIBUS 位址的選單。

PROFIBUS address

12|

 <-|0123456789    save

Standard ----- Unit

   126  |    |

使用  與  按鈕設定所要的 PROFIBUS 位址。如果
不小心輸入錯誤的值，可以選取 <-| 來更正，然後按 。

然後使用  按鈕選取 「儲存」 (save) 並按下  來儲

存設定的 PROFIBUS 位址。
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儲存 PROFIBUS 位址後，BCL 504i 會重新啟動，並返回條碼判讀選單的操作中。

註！

PROFIBUS 位址可允許的值為 0 ... 125。請確認為每個 PROFIBUS 參與者指派了不同的

PROFIBUS 位址。

其他所有供判讀工作用的必要參數，例如設定條碼類型以及數字等，請使用 PLC 的工程設計

工具，並搭配各種可用模組的協助來進行設定 （請參閱第 10.4 章）。

3.5 PROFIBUS 上的 BCL 504i

在控制設備的 PROFIBUSmanager 中安裝與 BCL 504i 相關的 GSD 檔案。

啟用所需的模組 （至少必須啟用模組 10 以及模組 21 ... 27 中的其中一個）。

在 PROFIBUSmanager 中儲存 BCL 504i 的從屬位址。請確認位址與設備中所設定的位
址相同。

進一步資訊，請參閱第 101 頁。

             

您可於顯示器的右上角，檢查您所設定的位址。

31
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3.6 條碼判讀

在「動作選單 (Action menu)」的協助下，您可指示 BCL 504i 判讀條碼。

您可使用下列 2/5 Interleaved 的條碼格式進行測試。此處的條碼模組為 0.5：

判讀資訊會出現在顯示器，同時傳送到主系統 （PLC 或 PC）。

請在上述位置檢查條碼資訊的進入資料。

或者，您也可以將一個光電感測器或一個 24 V DC 的切換信號連接至 SW IN/OUT 插座以啟
用判讀。不過，欲執行此項作業，您必須先妥適地設定切換輸入（請參閱第 7.2.3 章「SW
IN/OUT – 切換輸入 / 切換輸出」）。

Actions                

o Start decoding

o Start alignment

o Start auto-setup

o Start teach-in

在主選單中，使用  按鈕來選取 「動作」 (Actions) 

選單項目。使用  啟用 「動作」選單。接著若要選取
「起始解碼」 (Start decoding) 請使用 ，然後再按 

 一次以起始條碼判讀作業。

Modul 0,5

6677889900
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4 設備資訊

4.1 關於 BCL 500i 系列條碼辨讀機

BCL 500i 系列條碼辨讀機是搭配整合型解碼器的高速掃描器，可辨識市面上普遍通用的條

碼，例如 2/5 Interleaved、Code 39、Code 128、EAN 8/13，以及 RSS 系列等條碼。

BCL 500i 系列條碼辨讀器適用於多種光學機型以及線式掃描器、包含偏轉鏡面的線式掃描

器、振鏡式掃描器，同時也適用於加熱式機型。

圖 4.1： 線式掃描器、包含偏轉鏡面的線式掃描器以及振鏡式掃描器

經由顯示器或軟體進行設備組態設定的擴充選項，可讓設備同時進行多重的判讀工作。由於

該設備擁有非常深遠的判讀距離與範圍，而且結構非常緊密，相當適合包裝與托盤運輸系統。

簡而言之，BCL 500i 系列條碼辨讀器是專為運輸及躉儲技術市場所設計的產品。

BCL 500i 系列條碼辨讀器具備了可與各種設備機型整合的介面（RS 232, RS 485 與
RS 422）以及現場匯流排系統（PROFIBUS DP、ProfiNet 與乙太網路），提供了與主機系

統最佳的連接。

 線式掃描器

振鏡式掃描器 /
包含偏轉鏡面的線式掃描器
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4.2 BCL 500i 系列條碼辨讀器的特徵

效能特色：

• 整合式現場匯流排連接 = i -> 隨裝即用現場匯流排耦合與簡易網路連線

• 多種介面偏轉器促進與主系統的連接

• RS 232、RS 422 以及整合式 multiNet plus 主機

• RS 485 與 multiNet plus 從屬 

• 或者，使用各種現場匯流排系統。例如 
• PROFIBUS DP
• PROFINET
• 乙太網路

• 整合式條碼片段技術 (Code Fragment Technology, CRT) 可加強對髒污或毀損之條

碼的辨識

• 最深遠的判讀範圍與長度，從 200mm 到 1600mm

• 大型光學開放角與寬廣的判讀範圍

• 每秒掃描 800 - 1200 次的高掃描率，適合快速的判讀工作

• 直覺、背光式的多語言的顯示器及簡單易用的選單導覽

• 整合式 USB 1.1 修護介面

• 使用網頁瀏覽器調整所有設備的參數

• 用於外部參數記憶體的連接選項

• 簡易對正與診斷功能

• M12 連接與 Ultra-LockTM 技術

• 四個可自由程式控制的切換輸入 / 輸出，用於啟用或標示狀態

• 使用 autoControl 功能自動監測判讀品質

• 使用 autoConfig 自動識別與設定條碼類型

• 參照碼比較

• 選用性加熱式機型，可至 -35°C

• IP 65 保護等級的超耐用外殼

註！

如需技術資料與特徵的資訊，請參閱第 5 章。

一般資訊

BCL 500i 系列條碼辨讀器所包含的整合式現場匯流排連接 = i，有助於不使用連接器裝置或

閘道之識別系統的運作； 整合式現場匯流排介面大大地簡化了處理程序； 而隨裝即用的配置，
則讓網路連線與試運轉更加簡單容易： 直接連接每個現場匯流排，而且所有組態設定不需要

其他軟體便可執行。

至於條碼解碼，BCL 500i 系列條碼辨讀器搭配了卓越的 CRT 解碼器以及條碼片段技術：

卓越的條碼片段技術 (CRT)，讓 BCL 500i 系列條碼辨讀器能夠判讀條碼高度較小的條碼，
以及列印影像有毀壞或污損的條碼。
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有了 CRT 解碼器的協助，在其他困難的情況下也可以清楚地判讀條碼，例如角度傾斜過大
的情況 （方位角，甚至是扭曲的角度）。

圖 4.2： 可能的條碼方向

使用 BCL 504i，通常需要 GSD 檔案的協助來進行組態設定。

BCL 504i 需要經過適當的啟用程序，才能在物件一進入判讀範圍時，立即進行判讀處理。該

程序會在 BCL 504i 中開啟一個時間視窗（「判讀閘門」），讓條碼辨讀器在判讀處理期間有
時間可以偵測條碼並進行解碼。

在基本設定中，觸發會透過外部判讀循環或經由 PROFIBUS 來啟動。另一個啟用的替代選

項是使用 autoReflAct 功能。

在判讀作業期間，BCL 504i 會收集其他有用的資料片段，一方面供診斷之用，同時傳送到主
機。可以透過整合於 webConfig 工具中的對正模式對判讀作業的品質加以調整。

多語言顯示器與按鈕用於操作 BCL 504i 以及檢視物件。兩個發光二極體指示燈提供設備目

前操作狀態的額外光學資訊。

四個可自由設定的切換輸入 / 輸出 「SWIO 1 ... SWIO 4」可指派為執行多種功能，並控制

BCL 504i 或 PLC 等外部設備的啟用。

系統、警告與錯誤訊息則在試運轉及判讀作業期間，提供設定 / 疑難排解的相關協助。
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4.3 設備結構

圖 4.3： 設備結構

USB 介面

M12 連接技術

觀測窗

楔形托架與 
4 個安裝螺紋

楔形托架與 
2 個安裝螺紋

顯示器、發光二極體
指示燈與按鈕
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4.4 判讀技術

4.4.1 線式掃描器 （單線）

以單線（掃描線）掃描標籤。由於光學開放角之故，判讀範圍寬度取決於判讀距離。物件移
動期間，整個條碼會經過掃描線自動傳輸至系統。

整合式條碼片段技術使得扭曲的條碼（角度傾斜）在某些限制下仍舊可以識別。不過這些限

制必須視傳輸速度、掃描器的掃描率，以及條碼屬性而定。

線式掃描器的應用領域

線式掃描器用於：

• 當條碼列的列印方向與輸送方向相同時（「梯狀排列」）。

• 條碼列的長度很短。

• 當梯狀條碼轉成垂直方向時 （傾斜角）。

• 當掃描距離很長時。

圖 4.4： 線式掃描器的偏轉原理
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4.4.2 包含振盪鏡面的線式掃描器

振盪鏡面會跟著隨機調整的振盪頻率，將掃描線的掃描方向轉向另外兩邊。如此一來，

BCL 504i 也可以掃描更大範圍的條碼。判讀範圍的高度 （以及對評估相當有幫助的掃描線
長度）將視判讀距離而定，這是因為振盪鏡面的光學光束寬度有所差異。

包含振盪鏡面之線式掃描器的應用領域

對於包含振盪鏡面的線式掃描器，振盪頻率、起始 / 停止位置等都是可調整的。該型掃描器
用於：

• 當標籤位置不固定時，例如在托盤架上，物品的標籤位置相當凌亂。

• 當條碼列的列印方向與輸送方向垂直時（「柵狀排列」）。

• 當判讀固定的物件時。

• 當條碼轉成水平方向時。

• 當掃描距離很長時。

• 當必須涵蓋大的判讀範圍（觀測窗）時。

圖 4.5： 附加振盪鏡面之線式掃描器的偏轉原理
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4.4.3 全方位判讀

為了在各個方向都能夠判讀物件上的條碼，最少需要裝設兩台條碼辨讀器。如果列印的條碼

並非正方形，即條碼長度 > 條碼列長度，那麼就必須安裝含有整合式條碼片段技術的條碼辨
讀器。

圖 4.6： 全方位判讀的原理佈置
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4.5 現場匯流排系統

BCL 500i 系列的多種產品偏轉器，可供連接不同的現場匯流排系統，例如 PROFIBUS DP、
ProfiNet 與乙太網路。

4.5.1 PROFIBUS DP

BCL 504i 乃專門設計為 PROFIBUS 設備 （PROFIBUS DP-V1 符合 IEC 61158），所含鮑

率上限為 12MBd。設備的功能，可經由以叢集方式包含在模組中的參數集來定義。這些模組

則包含在 GSD 檔案中。

BCL 504i 條碼辨讀器可作為 PROFIBUS 上的網路設備。BCL 504i 含有多個 M12 連接器 /
插座，可用於供應電壓、介面與切換輸入 / 輸出的電力連接。

BCL 504i 支援：

• PROFIBUS-DP 從屬功能。

• IO 資料的模組化結構

• 鮑率自動偵測，最高 12 Mbit/s
• SYNC/FREEZE

• FailSafe 模式

• 設備特定的診斷資料

• I&M

• 不經由 PROFIBUS 進行從屬位址變更

進一步詳細資料，請參閱第 10 章！

圖 4.7： PROFIBUS DP

4.6 加熱器

針對最低溫度達 -35°C（例如冷凍倉儲），BCL 504i 系列條碼辨讀器可選擇固定加裝內設的

加熱器，而這一類的條碼辨讀器可作為各別的設備機型來選購。

BCL 504i 1 BCL 504i 2 BCL 504i n

最後一個參與者上的終端電阻

PROFIBUS

TB_BCL_504_GB.book  Page 28  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



設備資訊

Leuze electronic BCL 504i 29

T
N

T
 3

5/
7-

24
V

4.7 外部參數記憶體

可選用的外部參數記憶體 – 主要為 USB 型記憶卡

（與版本 1.1 相容） – 安裝時有外部護罩加以保護，且
護罩上附有包含了 USB 修護介面的整合連接器

（IP 65）。有了 BCL 504i 目前參數設定的複本，外部

參數記憶體不僅讓現場置換 BCL 504i 的程序更容易，
更大幅減少所需的時間。此處將省略交換設備的手動

組態設定。

BCL 504i 在 PROFIBUS 上的操作期間，參數會儲存
於 PLC。在此情況下，則沒有必要使用外部參數記憶

體。

外部參數記憶體的內容物包含帶有整合連接器與可旋鬆之蓋子的護罩，以及 USB 記憶卡。

圖 4.8： 外部參數記憶體

註！

若要安裝，請先將帶有整合連接器之護罩的蓋子旋鬆取下。將護罩管旋緊在 BCL 504i 的 USB
連接處，然後將 USB 記憶卡插入連接處，最後將帶有整合連接器之護罩的蓋子緊緊蓋上，才
能達到 IP 65 等級的保護。
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4.8 autoReflAct

AutoReflAct 的全稱為 Automatic Reflector Activation（自動反射器啟用），它能夠在不使
用額外感測器的情況下進行啟用程序。這種能力是利用掃描器直接朝安裝於輸送帶路徑後方

的反射器投射微弱的掃瞄光束來獲得的。只要掃描器對準反射器，判讀閘門會保持關閉的狀

態。不過，如果有物件阻擋在反射器前，例如貼有條碼標籤的容器，掃描器便會啟用判讀程
序，並判讀容器上的標籤。當掃描器與反射器之間的路徑淨空後，判讀程序便完成，而掃描

光束會減弱並再度直接投射在反射器上。判讀閘門也已關閉。

圖 4.9： autoReflAct 的反射器佈置

autoReflAct 功能使用掃描光束來模擬光電感測器，因此不需要額外的感應機制便可啟用。

4.9 參照碼

BCL 504i 能夠儲存一或兩組參照碼。

可以經由 webConfig 工具或 PROFIBUS，利用示教 （顯示器指令）方式來儲存參照碼。

BCL 504i 會將判讀條碼拿來與一和 / 或兩組參照碼進行比較，然後根據比較結果執行使用者

設定的功能。
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4.10 autoConfig

使用 autoConfig 功能，BCL 504i 為只希望同時判讀一種條碼類型（象徵符號）與一組數字
的使用者提供非常簡單且方便的組態設定選項。

經由顯示器、切換輸入或主要控制起始 autoConfig 功能後，便可透過 BCL 504i 判讀範圍中

所需的條碼類型與數字來定位條碼標籤。

之後，包含相同條碼類型與數字的條碼便會被識別與解碼。
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5 技術資料

5.1 條碼辨讀器的一般規格

5.1.1  線式掃描器

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 無加熱的線式掃描器

光學資料
光源 雷射二極體 λ = 650nm / 655nm （紅光）

光束出射 前方 
掃描率 1000 掃描次數 / 秒 （可調整範圍為 800 ... 1200 掃描次數 / 秒）

光束偏轉 利用轉動多邊形滾輪

有用開放角 最大 60°
光學機型 / 解析度 高密度 (N)： 0.25 ... 0.5mm

中密度 (M)： 0.35 ... 0.8mm
低密度 (F)： 0.5 ... 1.0mm

判讀距離 請參閱判讀範圍曲線 
雷射安全等級 EN 60825-1 之二級

CDRH (U.S. 21 CFR 1040.10)

條碼資料
條碼類型 2/5 Interleaved、Code 39、Code 128、EAN 128、EAN / UPC、

Codabar、Code 93、RSS 14
條碼對比度 (PCS) >= 60%
外部光源誤差容限 2000 lx （位於條碼）

每次掃描的條碼數 6

電力資料
介面型號 1x RS 485

於 2x M12 (B)
協定 PROFIBUS DP
鮑率 9.6Kbaud ... 12MBaud
資料格式 從屬 DPV1
修護介面 USB 1.1 相容，A-coded
切換輸入 /
切換輸出

4 個切換輸入 / 輸出，可自由程式控制功能
- 切換輸入： 10 ... 30VDC，取決於供應電壓，電流最大  = 8mA

- 切換輸出： 10 ... 30VDC，取決於供應電壓，電流最大 = 8mA  = 100mA
（防短路）

切換輸入 / 輸出具備防止極性反轉的保護！

操作電壓 10 ... 30VDC （Class II、Safety Class III）
電力消耗 最大 10W

操作及顯示元件
顯示器 單色圖形顯示，128 x 64 像素，含背景照明

鍵盤 4 個按鈕

發光二極體指示燈 2 個電源 (PWR) 與匯流排狀態 (BUS) 發光二極體指示燈，兩種顏色 （紅 / 綠） 

表 5.1： 無加熱之 BCL 504i 線式掃描器的規格

TB_BCL_504_GB.book  Page 32  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



技術資料

Leuze electronic BCL 504i 33

T
N

T
 3

5/
7-

24
V

注意！

針對 UL 應用，僅允許依據 NEC （National Electric Code，美國電氣規章）Class 2 電路的
用法。

BCL 504i 條碼辨讀器在設計上符合 PELV（保護極低電壓以及可靠的斷電機制）的安全等級

III。

機械資料
保護等級 IP 65 （鎖緊 M12 連接器或安裝保護蓋）

重量 1.1kg
外觀尺寸 (WxHxD) 63 x123.5 x106.5mm
外殼 鑄鋁

環境資料
操作溫度範圍 0°C ... +40°C
儲存溫度範圍 -20°C ... +70 °C
空氣溼度 最大  90% 相對溼度，無凝結 
振動 IEC 60068-2-6，FC 測試

衝擊 IEC 60068-2-27，Ea 測試

連續衝擊 IEC 60068-2-29，Eb 測試

電磁相容性 EN 55022；
IEC 61000-6-2 （包含 IEC 61000-4-2、-3、-4、-5、-6） 1)

1) 此為 Class A 產品。在居家環境中此產品可能導致無線電干擾，在這種狀況下操作員可能需要先經過充
分的量測。

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 無加熱的線式掃描器

表 5.1： 無加熱之 BCL 504i 線式掃描器的規格
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5.1.2 振鏡式掃描器

技術資料除了下列差異之外，其他皆與無加熱的線式掃描器相同：

5.1.3 包含偏轉鏡面的線式掃描器

技術資料除了下列差異之外，其他皆與無加熱的線式掃描器相同：

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 無加熱的振鏡式掃描器

光學資料
光束出射 側向，角度為 90° 時位置值為零

光束偏轉 經由轉動多邊形滾輪 （水平）以及以鏡面推動馬達 （垂直）

振盪頻率 0 ... 10Hz 
（可調整，最大頻率取決於設定旋轉角度）

最大旋轉角度 ± 20 °C （可調整）

判讀範圍高度 請參閱判讀範圍曲線

電力資料
電力消耗 最大 14W

機械資料
重量 1.5kg
外觀尺寸 (WxHxD) 84 x173 x147mm

表 5.2： 無加熱之 BCL 504i 振鏡式掃描器的規格

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 包含偏轉鏡面的無加熱線式掃描器

光學資料
光束出射 側向，角度為 90° 時位置值為零

光束偏轉 經由轉動多邊形滾輪 （水平）與偏轉鏡面 （垂直）

光束出射的最大光學調整範圍 ± 10° （可調整，經由顯示器或軟體）

電力資料
電力消耗 最大 11W

機械資料
重量 1.4kg
外觀尺寸 (WxHxD) 84 x173 x147mm

表 5.3： 無加熱之 BCL 504i 偏鏡式掃描器的規格
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5.2 條碼辨讀器的加熱機型

BCL 504i 條碼辨讀器可以選用含有整合式加熱功能的機型。加熱功能在出廠時即已固定安

裝， 無法在現場由使用者自行安裝！

特色

• 整合式加熱 （固定安裝）

• 將 BCL 504i 的應用範圍延伸到 -35 °C

• 供應電壓 24VDC ± 20%

• BCL 504i 經由內部溫度切換來啟用

（切換延遲在 24VDC 時約需 30分鐘，而最低環境溫度為 -35°C）

• 電壓供應的必要導線斷面積： 至少 0.75mm2；不可使用現成電纜。

結構

加熱由兩個部分組成：

• 前蓋加熱器

• 外殼加熱器

功能

當 24VDC 供應電壓供應給 BCL 504i 時，溫度切換一開始只會將電源連接到加熱裝置 （前

蓋加熱器與外殼加熱器）。在加熱階段 （大約 30分鐘），當內部溫度提高約 15°C 時，溫度
切換便會將 BCL 504i 連接到供應電壓。接著後續執行自我測試，然後再轉換至判讀作業。

「PWR」發光二極體指示燈亮起表示整體已就緒可開始作業。

當內部溫度達到約 18°C 時，另一個溫度切換會關閉外殼加熱器，如果有必要，會再開啟加
熱器 （如果內部溫度降到 15°C 以下）。此程序並不會中斷判讀作業。前蓋加熱器會維持啟

用的狀態，除非內部溫度達到 25°C。超過這個溫度時，前蓋加熱器會被關閉，切換遲滯為

3°C，而當內部溫度低於 22°C 時，會再開啟加熱器。

電力連接

電壓供應所需之連接電纜的心線斷面積，至少要有 0.75 mm2。

注意！

電壓供應不可由甲設備接線到乙設備。
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電力消耗

電源需求視機型而定：

• 含有加熱功能的線式掃描器，通常需要消耗 40W 的電力，最多 50W。

• 含有加熱功能與振盪鏡面的線式掃描器，通常需要消耗 60W 的電力，最多 75W。

這些值乃基於無連接切換輸出的作業。

5.2.1 含加熱的線式掃描器

技術資料除了下列差異之外，其他皆與無加熱的線式掃描器相同：

5.2.2 含加熱的振鏡式掃描器

技術資料除了下列差異之外，其他皆與無加熱的線式掃描器相同：

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 含加熱的線式掃描器

電力資料
操作電壓 24VDC ± 20%
電力消耗 最大 50W
加熱結構 外殼加熱與各個光學鏡片加熱

預熱時間 在  +24VDC 時最少 30分鐘，而環境溫度為 -35°C
最小導線斷面積 電壓供應線的導線斷面積至少要有 0.75mm2。

電壓供應的接線不允許繞往多個加熱設備。
不得使用標準的 M 12 現成電纜

（無足夠的電纜斷面積）

環境資料
操作溫度範圍 -35°C ... +40°C
儲存溫度範圍 -20°C ... +70°C

表 5.4： 含加熱之 BCL 504i 線式掃描器的規格

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 含加熱的振鏡式掃描器

光學資料
有用開放角 最大 50°
最大旋轉角度 ± 12° （可調整）

表 5.5： 含加熱之 BCL 504i 振鏡式掃描器的規格
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5.2.3 含偏轉鏡面與加熱的線式掃描器

技術資料除了下列差異之外，其他皆與無加熱的線式掃描器相同：

電力資料
操作電壓 24VDC ± 20%
電力消耗 最大 75W
加熱結構 外殼加熱與各個光學鏡片加熱

預熱時間 在  +24VDC 時最少 30分鐘，而環境溫度為 -35°C
最小導線斷面積 電壓供應線的導線斷面積至少要有 0.75mm2。

電壓供應的接線不允許繞往多個加熱設備。
不得使用標準的 M 12 現成電纜

（無足夠的電纜斷面積）

環境資料
操作溫度範圍 -35°C ... +40°C
儲存溫度範圍 -20°C ... +70°C

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 含加熱的振鏡式掃描器

表 5.5： 含加熱之 BCL 504i 振鏡式掃描器的規格

型號 BCL 504i
PROFIBUS DP

型號 含加熱的偏鏡式掃描器

光學資料
有用開放角 最大 50
最大調整範圍 ± 10° （可調整，經由顯示器或軟體）

電力資料
操作電壓 24VDC ± 20%
電力消耗 最大 75W
加熱結構 外殼加熱與各個光學鏡片加熱

預熱時間 在 +24VDC 時最少 30分鐘，而環境溫度為 -35°C
最小導線斷面積 電壓供應線的導線斷面積至少要有 0.75mm2。

電壓供應的接線不允許繞往多個加熱設備。
不得使用標準的 M 12 現成電纜

（無足夠的電纜斷面積）

環境資料
操作溫度範圍 -35°C ... +40°C
儲存溫度範圍 -20°C ... +70°C

表 5.6： 含加熱之 BCL 504i 偏鏡式掃描器的規格
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5.3 外觀尺寸圖

5.3.1 含 / 無加熱的線式掃描器

圖 5.1： BCL 504i 線式掃描器 S...102 外觀尺寸圖

A – 光學軸
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5.3.2 含 / 無加熱的偏鏡式掃描器

圖 5.2： BCL 504i 偏鏡式掃描器 S...100 外觀尺寸圖

A – 光學軸
B – 光學調整範圍
C – 開放角
含加熱設備的開放角會縮小，請參閱 50 頁 「加熱設備的判讀範圍曲線」。
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5.3.3 含 / 無加熱的振鏡式掃描器

圖 5.3： BCL 504i 振鏡式掃描器 O...100 外觀尺寸圖

A – 光學軸
B – 光學旋轉範圍
C – 開放角
含加熱設備的光學旋轉範圍與開放角會縮小，請參閱 50 頁 「加熱設備的判讀範圍曲線」。
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5.4 BCL 504i 型號總覽

BCL 504i 系列
（PROFIBUS DP 包含 1x RS 485 介面，位於 2x M12 B-coded 連接器）

型號 說明 零件號碼

高密度光學 (m = 0.25 ... 0.5mm)
BCL 504i SN 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05489
BCL 504i SN 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05490
BCL 504i ON 100 振鏡式掃描器 501 05491
BCL 504i SN 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05492
BCL 504i SN 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05493
BCL 504i ON 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05494

中密度光學 (m = 0.35 ... 1.0mm)
BCL 504i SM 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05495
BCL 504i SM 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05496
BCL 504i OM 100 振鏡式掃描器 501 05497
BCL 504i SM 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05498
BCL 504i SM 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05499
BCL 504i OM 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05500

低密度光學 (m = 0.5 ... 1.0mm)
BCL 504i SF 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05501
BCL 504i SF 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05502
BCL 504i OF 100 振鏡式掃描器 501 05503
BCL 504i SF 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05504
BCL 504i SF 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05505
BCL 504i OF 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05506

表 5.7： BCL 504i 型號總覽
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5.5 判讀範圍曲線 / 光學資料

條碼特徵

註！

請注意，條碼模組的大小會影響判讀範圍的最大判讀距離與寬度。因此，選取安裝位置與 /
或條碼標籤時，請考慮到使用各種條碼模組之掃描器的不同判讀特徵。

圖 5.4： 最重要的條碼特徵

BCL 504i 可判讀條碼的範圍（即所謂的判讀範圍），取決於條碼的列印品質與條碼的外觀尺

寸。

因此，條碼模組是決定判讀範圍大小的關鍵因素。

註！

基本法則： 條碼模組越小，最大判讀距離與判讀範圍寬度就會越小。

M = 模組： 條碼中最窄的行或空格，單位為 mm
ZB = 寬元件： 寬行與空格是模組的倍數 （比率）。

模組 x 比率 = ZB （正常比率為 1 : 2.5）
BZ = 靜止區： 靜止區至少是模組的 10 倍，但不可超過

2.5mm。

L = 條碼列長度： 包括起始與停止字元的條碼長度，單位

為 mm。靜止區是否納入，取決於條碼定義。

SL = 條碼長度： 元件的高度，單位為 mm
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5.6 判讀範圍曲線

註！

請注意，實際判讀範圍也會受到標籤材質、列印品質、掃描角度、列印對比度等因素的影響，
因而造成與本文所指出的判讀範圍有所出入。

判讀距離的零位置指的永遠是光束出射之外殼的前方邊緣，圖 5.5 顯示 BCL 504i 的兩種外

殼類型。

圖 5.5： 判讀距離的零位置

判讀範圍曲線的判讀條件

條碼類型 2/5 Interleaved

比率 1:2.5

ANSI 規格 Class A

判讀率 > 75%

表 5.8： 判讀條件

零位置
到判讀範圍曲線的距離
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5.6.1 高密度 (N) 光學：  BCL 504i SN 100/102

圖 5.6： 線式掃描器的 「高密度」判讀範圍曲線 （含 / 不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.6.2 高密度 (N) 光學：  BCL 504i ON 100

圖 5.7： 振鏡式掃描器的 「高密度」判讀範圍曲線

圖 5.8： 振鏡式掃描器的側向 「高密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。

0-100 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

100

200

300

400

-100

-200

-300

-400

BCL 500/501/504/508i ON 100

m = 0,25

m = 0,3

m = 0,35

m = 0,5

m
 =

 0
,3

5
m

 =
 0

,3

m
 =

 0
,2

5

m
 =

 0
,5

判讀距離 [mm]

判
讀
範
圍

寬
度

 [m
m

]

0 100-100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

100

200

300

400

-100

-200

-300

-400

BCL 500/501/504/508i ON 100

m = 0,25   

m = 0,3

m = 0,35

m = 0,5

m
 =

 0
,3

5
m

 =
 0

,3

m
 =

 0
,2

5

m
 =

 0
,5

判讀距離 [mm]

判
讀

範
圍
高

度
 [m

m
]

TB_BCL_504_GB.book  Page 45  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



技術資料

46 BCL 504i Leuze electronic

5.6.3 中密度 (M) 光學：  BCL 504i SM 100/102

圖 5.9： 線式掃描器的 「中密度」判讀範圍曲線 （含 / 不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.6.4 中密度 (M) 光學：  BCL 504i OM 100

圖 5.10：振鏡式掃描器的 「中密度」判讀範圍曲線

圖 5.11：振鏡式掃描器的側向 「中密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.6.5 低密度 (F) 光學：  BCL 504i SF 100/102

圖 5.12：線式掃描器的 「低密度」判讀範圍曲線 （含 / 不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.6.6 低密度 (F) 光學：  BCL 504i OF 100

圖 5.13：振鏡式掃描器的 「低密度」判讀範圍曲線

圖 5.14：振鏡式掃描器的側向 「低密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7 加熱設備的判讀範圍曲線

加熱設備的判讀範圍曲線，因為光學加熱之故會稍微延長其判讀曲線，而與正常曲線有點差

異，另外判讀範圍寬度與高度也會略為減少！

• 所有振鏡式與偏鏡式設備的最大開放角 (BCL 504i...100 H) 會減少為 ± 28° （無加熱 

= ± 30°）。

• 此外，所有振鏡式設備的最大旋轉範圍 (BCL 504i O...100 H) 會減少為 ± 12° （無加

熱 = ± 20°）。偏鏡式機型 (BCL 504i S...100 H) 不受此限制影響。

• 所有含加熱的線式掃描器 (BCL 504i S...102 H)，其判讀範圍曲線與開放角不變。

詳細資料請參閱下列加熱設備的判讀範圍曲線。

5.7.1 高密度 (N) 光學：  BCL 504i SN 102 H

圖 5.15：含加熱之線式掃描器的「高密度」判讀範圍曲線（不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.2 高密度 (N) 光學：  BCL 504i SN 100 H

圖 5.16：含加熱之線式掃描器的 「高密度」判讀範圍曲線 （含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.3 高密度 (N) 光學：  BCL 504i ON 100 H

圖 5.17：含加熱之振鏡式掃描器的 「高密度」判讀範圍曲線

圖 5.18：含加熱之振鏡式掃描器的側向「高密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.4 中密度 (M) 光學：  BCL 504i SM 102 H

圖 5.19：含加熱之線式掃描器的 「中密度」判讀範圍曲線 （不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.5 中密度 (M) 光學：  BCL 504i SM 100 H

圖 5.20：含加熱之線式掃描器的「中密度」判讀範圍曲線（含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.6 中密度 (M) 光學：  BCL 504i OM 100 H

圖 5.21：含加熱之振鏡式掃描器的「中密度」判讀範圍曲線

圖 5.22：含加熱之振鏡式掃描器的側向 「中密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.7 低密度 (F) 光學：  BCL 504i SF 102 H

圖 5.23：含加熱之線式掃描器的「低密度」判讀範圍曲線（不含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.8 低密度 (F) 光學：  BCL 504i SF 100 H

圖 5.24：含加熱之線式掃描器的 「低密度」判讀範圍曲線 （含偏轉鏡面）

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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5.7.9 低密度 (F) 光學：  BCL 504i OF 100 H

圖 5.25：含加熱之振鏡式掃描器的 「低密度」判讀範圍曲線

圖 5.26：含加熱之振鏡式掃描器的側向「低密度」判讀範圍曲線

該判讀範圍曲線需符合表 5.8 中所註明的判讀條件。
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6 安裝

6.1 儲存、運輸

注意！

運送或儲存時，請將設備包裝好，以免設備遭受碰撞與溼氣的損害。只有使用原廠包裝才能
達到對產品的最佳保護。請遵守技術資料中所載明的必要環境條件。

拆箱

檢查包裝是否有任何損傷。若有損傷，請通知郵局或貨運廠商以及供應商。

使用您的訂單或送貨單檢查遞送的內容物：

• 遞送的數量

• 銘板上註明的設備型號與機型

• 雷射警告符號

• 簡要手冊

銘板上會提供關於設備之 BCL 類型的資訊。詳細資訊請參閱第 5 章。

BCL 500i 系列條碼辨讀器的銘板

圖 6.1： BCL 504i 設備的銘板

請保留原廠包裝以供日後儲存或運送之用。

如果您對於貨物有任何疑問，請洽供應商或當地 Leuze electronic 銷售中心。

棄置包裝材料時，請遵守當地政府頒布的相關法令。
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6.2 安裝 BCL 504i

BCL 504i 條碼辨讀器有兩種不同的安裝方式：

• 在設備背面使用兩個 M4x6 螺絲，或在設備底部使用四個 M4x6 螺絲來安裝。

• 在兩個固定槽上使用 BT 56 安裝設備來安裝。

6.2.1 使用 M4 x 6 螺絲固定

圖 6.2： 使用 M4x6 螺紋洞的固定選項
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6.2.2 BT 56 安裝設備

可以將 BT 56 安裝設備架在固定槽上，用來安裝 BCL 504i。它是設計為用於架設桿安裝（Ø
16mm 到 20mm）。訂購說明請參閱 173 頁 「設備型號總覽及附屬配件」一章。

BT 56 安裝設備

圖 6.3： BT 56 安裝設備

用於裝上 BCL 504i 
的顎夾

用於安裝 
Ø 16 ... 20mm 圓形或
橢圓形管件的夾持輪廓

A 架設桿承座，可 360° 旋轉
B 架設桿 Ø 16 ... 20mm

所有外觀尺寸，單位 mm
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圖 6.4： 安裝範例 BCL 504i

註！

安裝時，請確保掃瞄光束不會從判讀的標籤上直接反射回掃描器。進一步資訊請參閱第 6.3
章中的注意事項！
請參閱第 5.6 章，以了解 BCL 504i 與欲判讀標籤之間可允許的最小與最大距離。

6.3 設備佈置

6.3.1 選取安裝位置

為了選取正確的安裝位置，有幾個因素務必事先考量：

• 所要掃描之物件上的條碼大小、方向與位置誤差。

• BCL 504i 與條碼模組寬度相關的判讀範圍。

• 從每個判讀範圍產生的最大與最小判讀距離 （請參閱第 5.5 章 「判讀範圍曲線 / 光學

資料」）。

• BCL 504i 與主機系統間可允許的線長度取決於所使用的介面。

• 資料輸出的正確時間。BCL 504i 的定位，需考量資料處理所需的時間以及輸送帶的速

度，例如應該要有充分的時間依照判讀資料的基準進行初步排序作業。

• 顯示器與控制面板必須清晰可見且容易取用。

• 設定與試運轉 webConfig 工具時，必須容易存取 USB 介面。

詳細資訊請參閱第 4.4 章。
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註！

BCL 504i 每種設備的光束出射如下：

- 線式掃描器會與外殼底部平行

- 振鏡式與偏鏡式掃描器會與外殼底部垂直
圖 6.1 中的黑色部分為外殼底部。如欲取得最佳判讀結果，必須：

• 安裝 BCL 504i 時，投射在條碼上的掃描光束，必須與垂直方向維持一個大於 
± 10° ... 15°的傾斜角度。

• 判讀距離落在判讀範圍的中間區域。

• 條碼標籤的列印品質良好，且對比度清晰。

• 不要使用太光滑的標籤。

• 避免日光直射。

6.3.2 避免完全反射 – 線式掃描器

條碼標籤定位時，必須與垂直方向維持一個大於 ± 10° ... 15° 的傾斜角度，才能避免雷射光
束完全反射（請參閱圖 6.5）！

只要條碼辨讀器的雷射光以 90° 角直接投射在條碼表面時，就會發生完全反射。條碼直接反

射的光線可能造成條碼辨讀器負荷過重，而導致無法判讀資料！

圖 6.5： 完全反射 – 線式掃描器

6.3.3 避免完全反射 – 振鏡式 / 偏鏡式掃描器

如果 BCL 504i 包含振盪 / 偏轉鏡面，雷射光束出射的角度為與 90° 垂直。

如果 BCL 504i  包含偏轉鏡面，也可以使用軟體將光束方向調整約 ± 10°。

如果 BCL 504i 包含振盪鏡面，需考慮旋轉範圍為 ± 20° （含加熱的設備為 ± 12°）。

這表示為了處於安全範圍並避免完全反射，包含振盪 / 偏轉鏡面的 BCL 504i 必須向上或向下

傾斜 20° ... 30°！

零位置

到判讀範圍曲線的距離

條碼

安裝 BCL 504i 時，投射在條碼上的掃描光束，必須與垂直
方向維持一個大於 ± 10° ... 15° 的傾斜角度。

± 10°...15°
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註！

安裝包含振盪 / 偏轉鏡面的 BCL 504i 時，請將條碼辨讀器的出射窗與物件平行。如此可造成
大約 25° 的傾斜角度。

圖 6.6： 完全反射 – 包含振盪 / 偏轉鏡面的 BCL 504i

6.3.4 安裝位置

選取安裝位置時，請特別注意：

• 維持要求的環境條件 （溫度、濕度）。

• 可能由於液體濺灑、裝箱時磨損，或包裝材料的殘渣，因而導致觀測窗汙損。

• 檢查 BCL 504i，將因為機械碰撞或零件卡住所導致損壞的可能性降到最低 。

• 可能的外來光源 （無直接日光照射或經由條碼反射的日光）。

6.3.5 包含整合式加熱的設備

針對包含整合式加熱的設備，請遵守下列要點：

• 安裝 BCL 504i 時盡量提供最大的隔熱效果，例如使用貼有橡膠的金屬。

• 避免設備安裝後遭受強風吹拂；若有必要，請安裝其他屏蔽。

註！

將 BCL 504i 安裝在保護外殼內時，必須確保掃描光束可射出保護外殼而沒有任何阻礙。

零位置

到判讀範圍曲線的距離
條碼

± 25°

安裝 BCL 504i 時，投射在條碼上的掃描光束，必須與垂直方向
維持一個大於 ± 25° 的傾斜角度。
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6.3.6 BCL 504i 與條碼間可允許的最大判讀角度

只有當掃描線以近乎直角的角度 (90°) 掃描條碼時，BCL 504i 的對正效果最好。掃描線與條

碼間所有可能的判讀角度，都應該列入考量 （圖 6.7）。

圖 6.7： 線式掃描器的判讀角度

α 仰傾 （Tilt） - 最大 45°
β 前傾 （Pitch） - 最大 45°
γ 側傾 （Skew） - 最大 45°
為了避免完全反射，側傾角 γ 應該大於 10°

6.4 黏貼雷射警告符號

注意雷射光！

請遵守第 2 章中的安全注意事項。

將提供給設備的黏貼紙標籤黏貼於設備上相當重要 （注意事項符號及雷射發射符號）！
若 BCL 504i 安裝後符號會被蓋住，請將符號黏貼在 BCL 504i 附近，避免讓人員在閱讀
注意事項時直視雷射光束！

6.5 清潔

安裝後請用軟布擦拭 BCL 504i 視窗的玻璃。移除所有殘餘的包裝物料，例如紙盒纖維或
保麗龍球。進行時請注意不要在 BCL 504i 的前蓋上留下指紋。

注意！

請勿使用例如稀釋劑或丙酮等有侵蝕性的清潔劑來清潔設備。
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7 電力連接

BCL 504i 條碼辨讀器使用各種已編碼的 M12 連接器來連接電源。此舉可確保獨特的連接分

配。

額外的 USB 介面用於設定設備。

關於設備的各個連接位置，請參閱以下針對設備的詳細說明。

註！

所有連接都有對應的連接器和現成的電纜等附屬配件可供選用。其他資訊請參閱 174 頁「附
屬配件 - USB 電纜」。

圖 7.1： 電力連接的位置

7.1 電力連接的安全注意事項

注意！

無論何種情況，都請勿自行開啟設備！否則設備可能會有雷射光外洩的危險。BCL 504i 的外
殼，沒有需要使用者自行調整或保養的零件。

連接設備的電源之前，一定要先確認供應電壓與印在銘板的數值相符。

設備只能由合格電工連接和清潔。

務必確認功能性接地已正確連接。只有確實連接功能性接地，才能保證安全的作業環境。

如果故障無法解決，應停用設備，避免任何人使用。

注意！

針對 UL 應用，僅允許依據 NEC （National Electric Code，美國電氣規章）Class 2 電路的
用法。

BCL 504i 條碼辨讀器在設計上符合 PELV （保護極低電壓以及可靠的斷電機制）的安全等
級 III。

註！

連接器和保護蓋都要鎖到定位，才能達到 IP65 的保護等級！
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7.2 BCL 504i 的電力連接

作為 PROFIBUS 參與者，BCL 504i 具備四個 M12 連接器 / 插座，分別為 A-coded 與 B-
coded。

供應電壓 (PWR) 以及四個可自由程式控制的切換輸入 / 輸出（SW IN/OUT 與 PWR）連接

於此處。

BCL 504i 是專為用於 PROFIBUS DP 所設計。DP IN - 內送 PROFIBUS DP 可作為 HOST /
BUS IN 介面，以供連接 PLC。DP OUT - 外傳 PROFIBUS DP 也可作為輔助實體 BUS OUT
介面，以供設定 PROFIBUS DP 網路。

USB 連接則作為 SERVICE 介面。

圖 7.2： BCL 504i 的連接

以下詳細說明個別的連接與與插腳分配。

SW IN/OUT

VOUT 1

2

3

4

SWIO_1

SWIO_2

GND

FE

5

HOST / BUS IN

N.C. 3

2

1

4FE

A (N)

B (P)

N.C.
5

SERVICE

2 134

GND D+ D- UB

PWR

SWIO_4

SWIO_3

3

2

1

4

5
GND VIN

FE

BUS OUT

VP 1

2

3

4

A (N)

B (P)

GND485

FE

5

USB 插座
A 型

M12 插座
(A-coded)

M12 插座
(B-coded)

M12 插頭
(B-coded)

M12 插頭
(A-coded)
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7.2.1 PWR – 電壓供應以及切換輸入 / 輸出 3 與 4

供應電壓

注意！

針對 UL 應用，僅允許依據 NEC （National Electric Code，美國電氣規章） Class 2 電路的
用法。

BCL 504i 條碼辨讀器在設計上符合 PELV（保護極低電壓以及可靠的斷電機制）的安全等級

III。

連接 FE 功能性接地

務必確認功能性接地已正確連接。只有確實連接功能性接地，才能保證安全的作業環
境。所有電波干擾 （EMC 耦合）會經由功能性接地來排除。

切換輸入 / 輸出

BCL 504i 具備四個可自由程式控制、光電去耦的切換輸入與輸出 SWIO_1 ... SWIO_4。

切換輸入可用於啟用 BCL 504i 的各種內部功能 （解碼、 autoConfig... 等）。切換輸出可用
於顯示 BCL 504i 狀態的信號，並執行與主要控制無關的外部功能。

SWIO_1 與 SWIO_2 這兩個切換輸入 / 輸出位於 SW IN/OUT M12 插座上，請參閱第 7.2.3
章的說明。另外兩個（SWIO_3 與 SWIO_4）可自由設定的切換輸入 / 輸出則位於 PWR M12
連接器上。

註！

通常條碼辨讀器是經由對應的 GSD 檔案，在 PROFIBUS 上進行組態設定。或者，您也可以
經由顯示器或藉由 webConfig 組態設定工具的協助，暫時將每個功能設為輸入或輸出，以
測試每個功能的運作。重新連接 PROFIBUS 或停用參數啟用功能後，由 PROFIBUS 所設定
的參數設定會再度啟用！

PWR （5 插腳插頭，A-coded）

插腳 名稱 備註

1 VIN 正供應電壓 +10 ... +30VDC
2 SWIO_3 可設定的切換輸入 / 輸出 3
3 GND 負供應電壓 0VDC
4 SWIO_4 可設定的切換輸入 / 輸出 4
5 FE 功能性接地

螺紋 FE 功能性接地（外殼）

表 7.1： 插腳分配 PWR

PWR

SWIO_4

SWIO_3

3

2

1

4

5
GND VIN

FE

M12 插頭
(A-coded)
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以下說明作為切換輸入或輸出的外部接線方式；有關切換輸入 / 輸出個別功能分配的資訊，
請參閱第 10 章。

作為切換輸入

圖 7.3： SWIO_3 與 SWIO_4 切換輸入連接順序圖 

若您使用具有標準 M12 連接器的感測器，請注意下列資訊：

• 如果作為切換輸入的感測器也連接到插腳 2 與 插腳 4，那麼這兩個插腳絕對不可作為

切換輸出。

舉例來說，如果反向感測器輸出連接到插腳 2，而同時條碼辨讀器的插腳 2 設定為輸出（而
且不作為輸入），那麼切換輸出會無法運作。

注意！

最大輸入電流不得超過 8mA！

作為切換輸出

圖 7.4： SWIO_3 / SWIO_4 切換輸出連接順序圖

注意！

每個切換輸出都設定為防短路！請勿在 BCL 504i 的每個切換輸出載入超過 60mA （於

+10 ... +30VDC 正常作業情況下）！

切換輸入
來自控制器的
切換輸入
（已停用）

往控制器的
切換輸入

切換輸出
來自控制器的
切換輸入

往控制器的
切換輸入
（已停用）
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註！

根據預設，切換輸入 / 輸出 SWIO_3 與 SWIO_4 的設定如下：

• 切換輸入 SWIO_3 負責啟用判讀閘門

• 切換輸出 SWIO_4 啟用「不進行判讀」

7.2.2 SERVICE – USB 介面（A 型）

注意！

USB 介面之 +5VDC 供應電壓的最大負載為 200mA！

請確保有足夠的屏蔽。

整條連接電纜必須符合 USB 規格完全遮蔽。纜線長度不得超過 3m。

請使用 Leuze 專用的 USB 修護電纜（請參閱第 12 章「設備型號總覽及附屬配件」）進
行連接，並使用修護 PC 進行設定。

註！

連接器和保護蓋都要鎖到定位才能達到 IP 65 等級。

SERVICE – USB 介面（A 型）

插腳 名稱 備註

1 VB 正供應電壓 +5VDC
2 D- 資料 -
3 D+ 資料 +

4 GND 接地

表 7.2： SERVICE – USB 介面的插腳分配

SERVICE

2 134

GND D+ D- UB
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7.2.3 SW IN/OUT – 切換輸入 / 切換輸出

BCL 504i 具備四個可自由程式控制、光電去耦的切換輸入與輸出 SWIO_1 ... SWIO_4。

SWIO_1 與 SWIO_2 這兩個切換輸入 / 輸出位於 SW IN/OUT M12 插座上。另外兩個
（SWIO_3 與 SWIO_4）可自由設定的切換輸入 / 輸出則位於 PWR M12 連接器上，請參閱

第 7.2.1 章的說明。

以下說明作為切換輸入或輸出的外部接線方式；有關切換輸入 / 輸出個別功能分配的資訊，

請參閱第 10 章。

作為切換輸入

圖 7.5： SWIO_1 與 SWIO_2 切換輸入連接順序圖 

若您使用具有標準 M12 連接器的感測器，請注意下列資訊：

• 如果作為切換輸入的感測器也連接到插腳 2 與 插腳 4，那麼這兩個插腳絕對不可作為

切換輸出。

舉例來說，如果反向感測器輸出連接到插腳 2，而同時條碼辨讀器的插腳 2 設定為輸出（而

且不作為輸入），那麼切換輸出會無法運作。

注意！

最大輸入電流不得超過 8mA！

SW IN/OUT （5 插腳插座，A-coded）

插腳 名稱 備註

1 VOUT 用於感測器的電壓供應

（VOUT 與 PWR IN 的 VIN 完全相同）

2 SWIO_1 可設定的切換輸入 / 輸出 1
3 GND 用於感測器的 GND
4 SWIO_2 可設定的切換輸入 / 輸出 2
5 FE 功能性接地

螺紋 FE 功能性接地 （外殼）

表 7.3： SW IN/OUT 接腳分配

SW IN/OUT

VOUT 1

2

3

4

SWIO_1

SWIO_2

GND

FE

5

M12 插座
(A-coded)

漫射反射光源
掃描器

來自控制器的
切換輸入
（已停用）

往控制器的
切換輸入

輸出
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作為切換輸出

圖 7.6： SWIO_1 / SWIO_2 切換輸出連接順序圖

注意！

每個切換輸出都設定為防短路！請勿在 BCL 504i 的每個切換輸出載入超過 60mA （於

+10 ... +30VDC 正常作業情況下）！

註！

根據預設，切換輸入 / 輸出 SWIO_1 與 SWIO_2 乃設定成作為切換輸入。

• 切換輸入 SWIO_1 負責啟用起始判讀閘門功能

• 切換輸入 SWIO_2 負責啟用參照碼示教功能

個別切換輸入 / 輸出的功能，可經由顯示器或 「切換輸入 (Switching input)」或 「切換輸出

(Switching output)」標題下之 webConfig 工具中的組態設定來進行程式控制。

進一步資訊，另請參閱請參閱 96 頁 「試運轉與組態設定」。

7.2.4 BCL 504i 的 HOST / BUS IN

BCL 504i 提供 DP IN - 內送 PROFIBUS 類型的介面作為 HOST / BUS IN 連接。

切換輸出 來自控制器的
切換輸入

往控制器的
切換輸入
（已停用）

HOST / BUS IN – DP IN （5 插腳插頭，B-coded）

插腳 名稱 備註

1 N.C. 未使用

2 A (N) 接收 / 傳輸資料 A 線路 (N)
3 N.C. 未使用

4 B （P） 接收 / 傳輸資料 B 線路 (P)

5 FE 功能性接地

螺紋 FE 功能性接地（外殼）

表 7.4： BCL 504i HOST / BUS IN 插腳分配

HOST / BUS IN

N.C. 3

2

1

4FE

A (N)

B (P)

N.C.
5

M12 插頭
(B-coded)
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7.2.5 BCL 504i 的 BUS OUT

若要使用其他參與者來設定 PROFIBUS，BCL 504i 提供另一種介面類型 DP OUT - 外傳

PROFIBUS DP。

註！

請確保有足夠的屏蔽。整條連接電纜都必須加以屏蔽並接地。針對連接 DP IN 與 DP OUT，
建議您使用現成的 PROFIBUS 電纜。如需「附屬配件 - 用於匯流排連接的現成電纜」的相
關資訊，請參閱第 176 頁。

7.2.6 PROFIBUS 終端連接

最後一個實體 PROFIBUS 參與者，必須在 BUS OUT 插座上使用終端電阻（請參閱 174 頁
「附屬配件 - 終端電阻」）來終結。

7.3 線路長度及屏蔽

請遵守下列線路長度上限與屏蔽類型：

BUS OUT RS 485 （5 插腳插座，B-coded）

插腳 名稱 備註

1 VP +5VDC 供匯流排終端連接 （終端連
接）

2 A (N) 接收 / 傳輸資料 A 線路 (N)
3 GND 485 匯流排終端連接的 RS 485 接地參考

4 B （P） 接收 / 傳輸資料 B 線路 (P)

5 FE 功能性接地 / 屏蔽

螺紋 FE 功能性接地 （外殼）

表 7.5： BUS OUT 接腳分配

BUS OUT

VP 1

2

3

4

A (N)

B (P)

GND485

FE

5

M12 插座
(B-coded)

連接 介面 線路長度上限 屏蔽

BCL – 修護 USB 3m 遮蔽必須完全符合 USB 規格

PROFIBUS PROFIBUS DP 符合 PNO 規格 符合 PNO 規格

BCL – 電源供應裝置 30m 不需要

切換輸入 10m 不需要

切換輸出 10m 不需要

表 7.6： 線路長度及屏蔽

TB_BCL_504_GB.book  Page 73  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



顯示器與控制面板

74 BCL 504i Leuze electronic

8 顯示器與控制面板

8.1 控制面板的結構

圖 8.1： 控制面板的結構

8.2 狀態顯示及操作

8.2.1 顯示器中的指示燈

切換輸入 / 輸出的狀態顯示

IO1 切換輸入或切換輸出 1 已啟用（執行的功能取決於設定的組態設定）。預設值： 含有

「判讀閘門啟用」功能的切換輸入

IO2 切換輸入或切換輸出 2 已啟用（執行的功能取決於設定的組態設定）。預設值： 含有

「示教」功能的輸入

IO3 切換輸入或切換輸出 3 已啟用（執行的功能取決於設定的組態設定）。預設值： 含有

「判讀閘門啟用」功能的切換輸入

IO4 切換輸入或切換輸出 4 已啟用（執行的功能取決於設定的組態設定）。預設值： 含有

「不進行判讀」功能的切換輸出

ATT 警告 （注意）

ERR 內部設備錯誤（錯誤） -> 設備必須送修

USB 介面的狀態顯示

USB BCL 504i 乃經由 USB 介面連結到 PC

MS 外部參數記憶體已正確連接到 BCL 504i 的 USB 介面。

IO1  IO2  IO3

IO4 ATT ERR

126

USB

MS

12345678

發光二極體
指示燈

發光二極體
指示燈

控制按鈕

判讀結果

長條圖

狀態顯示 設備位址

USB 介面
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判讀結果

顯示條碼的判讀資訊。

設備位址 
顯示指定的 PROFIBUS 網路位址 （預設值 = 126）。

8.2.2 發光二極體狀態指示燈

PWR 發光二極體指示燈

未亮 設備未開機

- 無供應電壓

綠燈閃爍 設備正常，初始化階段

- 尚無法判讀條碼

- 已供應電壓

- 自我測試進行中

- 初始化進行中

綠燈一直亮著 設備正常

- 可以判讀條碼

- 自我測試順利完成

- 設備監測已啟用

橘燈一直亮著 修護模式

- 可以判讀條碼

- 經由 USB 修護介面進行組態設定

- 經由顯示器進行組態設定

- 主機介面上沒有資料

紅燈閃爍 設備正常，異常警告

- 可以判讀條碼

- 暫時性操作故障

紅燈一直亮著 設備錯誤 / 啟用參數

- 尚無法判讀條碼
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匯流排發光二極體指示燈

未亮 無供應電壓

- 尚無法通訊

綠燈閃爍 初始化

- 隸屬 BCL 504i，建立通訊

綠燈一直亮著 作業正常

- 匯流排正常，BCL 504i 在匯流排上為啟用狀態

（「資料交換」）

紅燈閃爍 通訊錯誤

匯流排錯誤

- 組態設定失敗 （「參數錯誤」）

- DP 錯誤

- 無資料交換

紅燈一直亮著 網路錯誤

匯流排錯誤

- 主機上沒有建立 DP 協定（「無資料交換」）
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8.2.3 控制按鈕

Up 頁面往上 / 側向捲動。

Down 頁面往下 / 側向捲動。

ESC 離開選單項目。

ENTER 確認 / 輸入數值，變更選單階層。

瀏覽選單

使用上 / 下按鈕  來選取階層內的選單。

使用輸入  按鈕即可啟用所選取的選單項目。

按 ESC 按鈕  上移一層選單。

有按鈕被觸動時，顯示器的照明會亮 10分鐘。

設定值

如果可以輸入值，顯示器的顯示如下：

使用  與  按鈕設定所要的值。如果不小心輸入錯誤的值，可以選取 <-| 來更正，然後
按 。

然後使用  按鈕選取 「儲存」 (save) 並按下  來儲存設定值。

選取選項

如果可以選取選項，顯示器顯示如下：

使用  按鈕選取所要的選項。按  可啟用選定的選項。

ESC

ESC

                     

0000|
   <-|0123456789  save

Standard ----- Unit

  0000  |    |

                      

o OFF

ON

Standard ----- Unit

   OFF  |    |
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8.3 選單說明

當電壓供應給條碼辨讀器後，會顯示幾秒的起始畫面。然後顯示器會出現條碼觀測窗，並顯

示所有的狀態資訊。

8.3.1 主選單

BCL504i SF 102
Leuze electronic

     GmbH & Co.KG

SW:V 1.3.1  HW:1

SN:0704-081894 001

設備資訊 - 主選單
此選單包含下列項目的詳細資訊
• 設備型號
• 軟體版本
• 硬體版本
• 序號

IO1 IO2  IO3  

IO4 ATT ERR

12345678

條碼觀測窗 - 主選單
• 檢視判讀條碼資訊
• 切換輸入 / 輸出的狀態總覽
• 設定設備位址
• 目前條碼之判讀品質的長條圖。
如需「顯示器中的指示燈」的相關資訊，請參閱第 74 頁。

Parameter              1

Parameter handling

Decoder table

Digital SWIO

PROFIBUS

參數 - 主選單
• 條碼辨讀器的組態設定。
如需「參數選單」的相關資訊，請參閱第 79 頁。

Language selection             

o Deutsch

o English

o Español

o Français

o Italiano

語言選擇 - 主選單
• 選取顯示的語言。
如需「語言選擇主選單」的相關資訊，請參閱第 87 頁。

Service                 

Diagnostics

Status messages

修護 - 主選單
• 掃描器的診斷與狀態訊息
如需「修護選單」的相關資訊，請參閱第 87 頁。

Actions                

o Start decoding

o Start alignment

o Start auto-setup

o Start teach-in

動作主選單
• 掃描器組態設定與手動操作的各種功能
如需「動作選單」的相關資訊，請參閱第 87 頁。

31
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註！

本手冊的背頁附有一張摺頁，內含完整的選單結構。該摺頁簡單說明選單項目。
個別參數的詳細說明，請參閱 PROFIBUS GSD 模組的說明（請參閱第 10.5 章「方案模組
總覽」）。

注意！

如果參數在匯流排作業期間經由顯示器進行變更，BCL 504i 將會在經由顯示器啟用參數啟用
時從 PROFIBUS 分離。PROFIBUS 所設定的參數將移到幕後，此刻即可經由顯示器變更參
數。當結束參數啟用時，BCL 504i 將自動與 PROFIBUS 重新連接。一旦與 PROFIBUS 連
接後，BCL 504i 將會從 PROFIBUS 主機接收所有參數。

經由顯示器進行的變更將被覆寫！
用於在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 的設備設定，僅能透過 PROFIBUS 主機加以管理與設
定。

8.3.2 參數選單

參數處理 (Parameter handling)
「參數處理」 (Parameter handling) 子選單乃用於經由顯示器鎖定及釋放參數輸入，並用
於重設預設值。

表 8.1： 參數處理子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準

參數啟用 
(Parameter 
enabling)

關 / 開 (OFF/ON)
標準設定 （關 /OFF）可以避免不小心變更參數。

如果啟用了參數啟用（開 /ON），可以手動變更參數。

只要啟用了參數啟用，BCL 504i 即與 PROFIBUS 中斷連
接。

關 (OFF)

參數設為
預設值 
(Parameters 
to default)

選取「參數設為預設值」 (Parameters to default) 後按
下輸入按鈕 ，所有參數都會重設成標準設定，而且不會進
一步顯示安全性提示。

在這種情況下，英文 (English) 會成為顯示的語言。
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解碼器表格 (Decoder table)
在「解碼器表格」 (Decoder table) 子選單中，可儲存 4 種不同的條碼類型定義。只有當

判讀的條碼對應到此處所儲存的其中一種定義時，才能解碼。

表 8.2： 解碼器表格子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項

說明

標準

標籤數目上
限 (Max. no. 
of labels)

值介於 0 與 64 之間

此處設定的值表示每個判讀閘門可偵
測到的標籤最大數量。

1

解碼器 1 
(Decoder 1)

象徵符號 (Symbology)
 ( 條碼類型 )

無條碼 (No code)
交錯式 25 碼 (Code 2 of 5 interleaved)
Code 39
Code 32
Code UPC
Code EAN
Code 128
EAN Addendum
Codabar
Code 93
RSS 14
RSS Limited
RSS Expanded

如果設定為「無條碼」 (No code)，
目前與所有後續的解碼器都將停用。

Code 2/5i

數字數目 
(Number of digits)

間隔模式 
(Interval mode)

關 / 開 (OFF/ON)
如果設定為「開」 (ON)，數字 1 與數
字 2 將定義可判讀之字元數字的範圍。

關 (OFF)

數字 1 (Digits 1) 0 到 64 個字元

第一種可解碼的字元數字或小寫範圍
限制

10

數字 2 (Digits 2) 0 到 64 個字元

第二種可解碼的字元數字或大寫範圍
限制

0

數字 3 (Digits 3) 0 到 64 個字元

第三種可解碼的字元數字

0

數字 4 (Digits 4) 0 到 64 個字元

第四種可解碼的字元數字

0

數字 5 (Digits 5) 0 到 64 個字元

第五種可解碼的字元數字

0

判讀可靠性 
(Reading reliability)

值從 2 到 100
要求確實偵測標籤的數目或掃描次數

4

檢查數字方法
(Check digit method)

標準
不檢查 (No check)
取決於為解碼器所選取的象徵符號
 ( 條碼類型 )，可以在此處進一步選取
計算演算法。

檢查數字方法用於所判讀之條碼的解
碼。

如果設定為「標準」 (Standard)，
將使用每個條碼類型所指定的檢查數
字方法。

標準
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檢查數字傳輸
(Check digit transm.) 

標準 (Standard)
非標準 (Not standard)
指定是否要傳輸檢查數字。「標準」 
(Standard) 表示傳輸符合每個條碼類
型所指定的標準。

標準 
(Standard)

解碼器 2 
(Decoder 2)

象徵符號 (Symbology) 同解碼器 1 Code 39

數字數目
(Number of digits)

間隔模式 
(Interval mode)

關 / 開 (OFF/ON) 開 (ON)

數字 1 (Digits 1) 0 到 64 個字元 4

數字 2 (Digits 2) 0 到 64 個字元 30

數字 3 (Digits 3) 0 到 64 個字元 0

數字 4 (Digits 4) 0 到 64 個字元 0

數字 5 (Digits 5) 0 到 64 個字元 0

判讀可靠性 
(Reading reliability)

值從 2 到 100 4

檢查數字方法 
(Check digit method)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

檢查數字傳輸 
(Check digit transm.)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

解碼器 3 
(Decoder 3)

象徵符號 (Symbology) 同解碼器 1 Code 128

數字數目 
(Number of digits)

間隔模式 
(Interval mode)

關 / 開 (OFF/ON) 開 (ON)

數字 1 (Digits 1) 0 到 64 個字元 4

數字 2 (Digits 2) 0 到 64 個字元 63

數字 3 (Digits 3) 0 到 64 個字元 0

數字 4 (Digits 4) 0 到 64 個字元 0

數字 5 (Digits 5) 0 到 64 個字元 0

判讀可靠性 
(Reading reliability)

值從 2 到 100 4

檢查數字方法
(Check digit method)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

檢查數字傳輸
(Check digit transm.)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

表 8.2： 解碼器表格子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項

說明

標準
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解碼器 4 
(Decoder 4)

象徵符號 (Symbology) 同解碼器 1 Code UPC

數字數目
(Number of digits)

間隔模式 
(Interval mode)

關 / 開 (OFF/ON) 關 (OFF)

數字 1 (Digits 1) 0 到 64 個字元 8

數字 2 (Digits 2) 0 到 64 個字元 0

數字 3 (Digits 3) 0 到 64 個字元 0

數字 4 (Digits 4) 0 到 64 個字元 0

數字 5 (Digits 5) 0 到 64 個字元 0

判讀可靠性
(Reading reliability)

值從 2 到 100 4

檢查數字方法
(Check digit method)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

檢查數字傳輸
(Check digit transm.)

同解碼器 1 標準 
(Standard)

表 8.2： 解碼器表格子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項

說明

標準

TB_BCL_504_GB.book  Page 82  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



顯示器與控制面板

Leuze electronic BCL 504i 83

T
N

T
 3

5/
7-

24
V

數位 SWIO (Digital SWIO)
「數位 SWIO」 (Digital SWIO) 子選單用於設定 BCL 504i 的 4 個切換輸入 / 輸出。

表 8.3： 數位 SWIO 子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準

切換輸入 /
輸出 1 
(Sw. input/
output 1)

I/O 模式
(I/O mode)

輸入 / 輸出 / 被動 (Input / Output / Passive)
決定切換輸入 / 輸出 1 的功能。

若為被動的情況，如果「反向」 (Inverted) 
參數設為 「關」 (OFF)，那麼連結位置為 0 
V ，如果 「反向」 (Inverted) 參數設為
「開」 (ON)，那個連結位置為 +UB。

輸入 (Input)

切換輸入 
(Switching 
input)

反向 
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON)
「關 」 (OFF) = 在切換輸入為高位準時啟用
切換輸入功能

「開」 (ON) = 在切換輸入為低位準時啟用切換
輸入功能

關 (OFF)

防止誤動作時間 
(Debounce time)

值從 0 到 1000
時間以毫秒單位，因此在短暫時間內輸入信
號必須是穩定持續的。

5

起始延遲 
(Start-up delay)

值從 0 到 65535
時間以毫秒單位，且介於防止誤動作時間與
下方設定的功能啟用之間。

0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535
針對下方設定的功能，最小啟用時間以毫秒
單位。

0

關閉遞延 
(Switch-off delay)

值從 0 到 65535
時間以毫秒單位，因此下方設定的功能在切
換輸入信號已停用且脈衝持續時間到期後，
仍然保持啟用的狀態。

0

功能
(Function)

無 BCL500i 運作 (No BCL500i function)
起始 / 停止判讀閘門 (Rd. gate start/stop)
停止判讀閘門 (Rd. gate stop) 
起始判讀閘門 (Rd. gate start)
示教參照碼 (Teach reference code)
起始 / 停止自動設定 (Autoconfig start/stop)
此處設定的功能，即切換輸入啟用後所要執
行的功能。

起始 / 停止判
讀閘門 
(Reading gate 
start/stop)
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切換輸出 
(Switching 
output)

反向
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON)
「關」 (OFF) = 在高位準時啟用切換輸出

「開」 (ON) = 在低位準時啟用切換輸出

關 (OFF)

信號遞延
(Signal delay)

值從 0 到 65535
時間以毫秒為單位，且介於功能啟用與切換
輸出的切換之間。

0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535
切換輸出的開啟時間以毫秒為單位。如果
「脈衝持續時間」 (Pulse duration) 設為 
0，那麼切換輸出會經由「啟用功能」 (Acti-
vation function) 來開啟，並經由「停用
功能」 (Deactivation function) 來關
閉。

如果「脈衝持續時間」大於 0，「停用功能」
將不會有影響。

400

啟用功能 1 
(Activation 
function 1)

沒有功能 (No function)
起始判讀閘門 (Reading gate start)
結束判讀閘門 (Reading gate end)
正參照碼比較 1 (Positive reference code 
comparison 1)
負參照碼比較 1 (Negative reference code 
comparison 1)
有效判讀結果 (Valid read result)
無效判讀結果 (Invalid read result)
設備遞延 (Device ready)
設備未就緒 (Device not ready)
資料傳輸已啟用 (Data transmission active)
資料傳輸未啟用 (Data transmission not 
active)
AutoCont. 品質良好 (AutoCont. good quality)
AutoCont. 品質不佳 (AutoCont. bad quality)
已偵測到反射器 (Reflector detected)
未偵測到反射器 (Reflector not detected)
外部事件，正緣 (External event, pos. edge)
外部事件，負緣 (External event, neg. edge)
設備已啟用 (Device active)
設備待機中 (Device standby)
無設備錯誤 (No device error)
設備錯誤 (Device error)
正參照碼比較 2 (Positive reference code 
comparison 2)
負參照碼比較 2 (Negative reference code 
comparison 2)

此處設定的功能，代表哪起事件將啟用切換
輸出。

沒有功能 
(No function)

停用功能 1 
(Deactivation 
function 1)

請參閱 「啟用功能 1」以了解選擇選項

此處設定的功能，代表哪起事件將停用切換
輸出。

沒有功能 (No 
function)

表 8.3： 數位 SWIO 子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準
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切換輸入 /
輸出 2 
(Sw. input/
output 2)

I/O 模式 
(I/O mode)

輸入 / 輸出 / 被動 (Input / Output / Passive) 輸出 (Output)

切換輸入 
(Switching 
input)

反向
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

防止誤動作時間 
(Debounce time)

值從 0 到 1000 5

起始延遲 
(Start-up delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 0

關閉遞延 
(Switch-off delay)

值從 0 到 65535 0

功能 
(Function)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 沒有功能 
(No function)

切換輸出 
(Switching 
output)

反向 
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

信號遞延 
(Signal delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 400

啟用功能 2 
(Activation 
function 2)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 有效判讀結果 
(Valid read 
result)

停用功能 2 
(Deactivation 
function 2)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 起始判讀閘門 
(Reading gate 
start)

切換輸入 /
輸出 3
(Sw. input/
output 3)

I/O 模式
(I/O mode)

輸入 / 輸出 / 被動 (Input / Output / Passive) 輸入 (Input)

切換輸入 
(Switching 
input)

反向 (Inverted) 關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

防止誤動作時間 
(Debounce time)

值從 0 到 1000 5

起始延遲 
(Start-up delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 0

關閉遞延 
(Switch-off delay)

值從 0 到 65535 0

功能 (Function) 請參閱切換輸入 / 輸出 1 起始 / 停止判
讀閘門 
(Reading gate 
start/stop)

切換輸出 
(Switching 
output)

反向 (Inverted) 關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

信號遞延 
(Signal delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 400

啟用功能 3 
(Activation 
function 3)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 沒有功能 
(No function)

停用功能 3 
(Deactivation 
function 3)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 沒有功能 
(No function)

表 8.3： 數位 SWIO 子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準
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PROFIBUS
PROFIBUS 子選單用於設定 PROFIBUS 位址

切換輸入 /
輸出 4 
(Sw. input/
output 4)

I/O 模式 
(I/O mode)

輸入 / 輸出 / 被動 (Input / Output / Passive) 輸出 (Output)

切換輸入 
(Switching 
input)

反向 
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

防止誤動作時間 
(Debounce time)

值從 0 到 1000 5

起始延遲 
(Start-up delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 0

關閉遞延 
(Switch-off delay)

值從 0 到 65535 0

功能 
(Function)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 沒有功能
(No function)

切換輸出 
(Switching 
output)

反向 
(Inverted)

關 / 開 (OFF / ON) 關 (OFF)

信號遞延 
(Signal delay)

值從 0 到 65535 0

脈衝持續時間 
(Pulse duration)

值從 0 到 65535 400

啟用功能 4 
(Activation 
function 4)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 無效判讀結果 
(Invalid read 
result)

停用功能 4 
(Deactivation 
function 4)

請參閱切換輸入 / 輸出 1 起始判讀閘門 
(Reading gate 
start)

表 8.4： PROFIBUS 子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準

PROFIBUS 位址 值從 0 到 126

PROFIBUS 允許的位址範圍為 0 至 126。而位址 126 不
得用於資料傳輸。該位址僅暫時供試運轉之用。

預設位址為 126。

BCL 504i 型條碼辨讀器的位址必須個別指派

126

表 8.3： 數位 SWIO 子選單

第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項
說明

標準
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8.3.3 語言選擇主選單

目前可供選用的顯示語言有 5 種：

• 德文 (German)

• 英文 (English)

• 西班牙文 (Spanish)

• 法文 (French)

• 義大利文 (Italian)

顯示語言與 webConfig 使用者介面的語言會同步化。顯示器中的設定會影響到 webConfig 工
具，反之亦然。

註！

在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 時，GSD 檔案中所設定語言將用於顯示器。

8.3.4 修護選單

診斷 (Diagnostics)
此選單項目專供 Leuze electronic 公司修護時使用。

狀態訊息 (Status messages)
此選單項目專供 Leuze electronic 公司修護時使用。

8.3.5 動作選單

起始解碼 (Start decoding)
您可於此處經由顯示器執行單一判讀作業。

使用  按鈕以啟用單一判讀作業，並將條碼放置於 BCL 504i 的判讀範圍中。

雷射光束會被開啟，並顯示下列資訊：

偵測完條碼後，雷射光束會再度關閉。判讀結果 zzzzzzzzz 會直接顯示在顯示器中大

約 1秒的時間。之後，又會再度顯示 「動作 (Actions)」選單。

Actions                

o Stop decoding

    zzzzzzzzz
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起始對正 (Start alignment)
對正功能透過光學顯示判讀品質，讓對正 BCL 504i 的工作變得相當容易。

使用  按鈕以啟用 Justage （對正）功能，並將條碼放置於 BCL 504i 的判讀範圍中。

一開始，雷射光束會一直亮著，讓您可以在判讀範圍中確實地定位條碼。判讀到條碼時，雷

射光束會短暫關閉，並顯示下列資訊：

xx 判讀品質百分比 （掃描次數與資訊）

zzzzzz： 已解碼之條碼的內容。

偵測到條碼時，雷射光束會開始不停閃爍。

閃爍頻率讓您從視覺上便可得知判讀的品質。雷射光束閃爍的越快，判讀品質越高。

起始自動安裝 (Start auto-setup)
自動安裝功能為設定條碼類型與 「解碼器 1」 的數字提供一個相當方便的選項。

使用  按鈕以啟用自動安裝功能，並將未知的條碼放置於 BCL 504i 的判讀光束中。

將顯示下列資訊：

顯示器上顯示出下列資訊：

xx 所偵測條碼的條碼類型 （設定「解碼器 1」中的條碼類型）
，01， 2/5 Interleaved
，02， Code 39
，06， UPC （A、E）
，07， EAN
，08， Code 128、EAN 128
，10， EAN/UPC
，11， Codabar

yy 所偵測條碼的數字（設定 「解碼器 1」的數字）

zzzzzz： 已解碼之標籤的內容。如果標籤無法正確地判讀，將顯示 A 。

Actions                

o Stop alignment

  xx  zzzzzzzzz

Actions                

o Stop auto-setup

xx yy zzzzzz
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起始示教 (Start teach-in)
示教功能可用來讀取參照碼 1，而且非常方便。

使用  按鈕以啟用示教功能，並將包含您想儲存為參照碼之內容的條碼放置於 
BCL 504i 的判讀光束中。

將顯示下列資訊：

顯示器上顯示出下列資訊：

RC13 表示第一組參照碼已儲存於 RAM。此組數字永遠會輸出於前。
xx 已定義的條碼類型 （請參閱自動安裝）

z 已定義的條碼資訊 （1 … 63 個字元）

8.4 操作

此處顯示的範例，詳細說明重要的操作程序。

參數啟用 (Parameter enabling)
正常操作時只能檢視參數。如果需要變更參數，必須啟用參數啟用選單中的開 (ON) 選單項
目。步驟如下：

Actions                

o Stop teach-in

  RC13xxzzzzzz

Parameter              1

Parameter handling

Decoder table

Digital SWIO

PROFIBUS

在 「參數」選單中，使用  按鈕選取「參數處理」 
(Parameter handling) 選單項目。

按下輸入按鈕以進入「參數處理」 (Parameter han-
dling) 選單。

Parameter handling   1.1

o Parameter enabling

Parameters to default

在 「參數處理」選單中，使用  按鈕選取 「參數啟

用」 (Parameter enabling) 選單項目。

按下輸入按鈕以進入「參數啟用」 (Parameter ena-
bling) 選單。

Parameter enabling

OFF

o ON

Standard ----- Unit

   OFF  |    |

在「參數啟用」選單中，使用  按鈕選取「開」 (ON) 

選單項目。

TB_BCL_504_GB.book  Page 89  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



顯示器與控制面板

90 BCL 504i Leuze electronic

注意！

如果經由顯示器啟用了參數啟用，BCL 504i 在 PROFIBUS 上將停用。結束參數啟用後，

PROFIBUS 上的設備將重新連接。

註！

在 PROFIBUS 網路中，僅能經由 PROFIBUS 執行組態設定。

當在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 時，經由顯示器設定的參數，將被 GSD 模組中的參數集

覆寫。對於 PROFIBUS 上未使用的 GSD 模組，將套用條碼辨讀器的預設設定，請參閱 107
頁「方案模組總覽」。因此，PROFIBUS 將預置所有參數的值。

注意！

如果參數在匯流排作業期間經由顯示器進行變更，BCL 504i 將會在經由顯示器啟用參數啟用
時從 PROFIBUS 分離。PROFIBUS 所設定的參數將移到幕後，此刻即可經由顯示器變更參
數。當結束參數啟用時，BCL 504i 將自動與 PROFIBUS 重新連接。一旦與 PROFIBUS 連
接後，BCL 504i 將會從 PROFIBUS 主機接收所有參數。

經由顯示器進行的變更將被覆寫！
用於在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 的設備設定，僅能透過 PROFIBUS 主機加以管理與設
定。

注意！

當在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 時，顯示器中所輸入的密碼將不會有影響。PROFIBUS
會以預設設定覆寫密碼。

如果 PROFIBUS 作業需要密碼，必須經由模組 62 進行設定 （請參閱 139 頁 「模組 62 –
顯示器 (Display)」）。

網路組態設定 (Network configuration)
網路組態設定的資訊，請參閱 96 頁 「試運轉與組態設定」一章。

按下輸入按鈕以開啟參數啟用。

Parameter enabling

OFF

O ON

Standard ----- Unit

   OFF  |    |

PWR 發光二極體指示燈將亮起紅燈。現在您可經由顯示器
來設定個別參數。

 按兩下 ESC 按鈕以返回主選單。ESC ESC
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9 Leuze webConfig 工具

Leuze webConfig 工具是與作業系統無關的基於網路技術的工具，它的圖形化使用者介面，

方便您設定 BCL 500i 系列條碼辨讀器。

透過使用 HTTP 做為通訊協定以及在用戶端只使用受到目前最暢行之現代化瀏覽器（例如

Mozilla Firefox 1.5 以上的版本或 Internet Explorer 6.0 以上的版本）支援的標準技術

（HTML、JavaScript 與 AJAX），只要將 PC 連上網際網路，就可以操作 Leuze webConfig
工具。

9.1 連接 SERVICE USB 介面

透過使用特殊 USB 電纜以及 2 type A/A 連接器，可以經由 PC 端的 USB 介面建立與

BCL 504i SERVICE USB 介面的連線。

圖 9.1： 連接 SERVICE USB 介面
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9.2 安裝所需的軟體

9.2.1 系統要求

作業系統： Windows 2000
Windows XP (Home Edition, Professional)
Windows Vista

電腦： PC，含有 USB 介面 1.1 版或更新版本

圖形顯示卡： 最少  1024 x 768 像素或更高的解析度

所需硬碟空間： 約 10MB

9.2.2 安裝 USB 驅動程式

為了讓連結的 PC 能夠自動偵測到 BCL 504i，必須在您的 PC 上安裝一次 USB 驅動程式。

若要安裝驅動程式，您必須具備系統管理員權限。

安裝步驟如下：

啟動您的 PC 並以系統管理員身分登入。

將 BCL 504i 遞送內容物中隨附的 CD 放入光碟機，然後啟動 「setup.exe」程式。

或者，您也可以從網際網路上下載安裝程式，網址為 www.leuze.de。

依循安裝程式的指示。

順利安裝 USB 驅動程式後，BCL 50xi 圖示  會自動顯示於桌面上。

若要檢查： 在 [Windows 裝置管理員 ] 中「網路介面卡」裝置類別下會出現一個名稱為「Leuze
electronic, USB Remote NDIS Network Device」的裝置，並順利完成 USB 註冊。

9.3 起始 webConfig 工具

若要起始 webConfig 工具，請按一下桌面上的 BCL 50xi 圖示 。請確認 BCL 504i 已經由

USB 介面連接至 PC，且有電壓供應。

或者，您也可以： 開啟 PC 的瀏覽器並輸入下列位址： 192.168.61.100
此為用於與 BCL 500i 系列條碼辨讀器通訊的預設 Leuze 保養位址。

不管使用哪種方式開啟，PC 上都會出現下列起始頁面。
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圖 9.2： webConfig 工具的起始頁面

註！

webConfig 工具完整包含在 BCL 504i 的韌體中。取決於韌體版本的差異，起始頁面可能與
上面顯示的畫面有所不同。

每個有用的參數會以圖形方式顯示，因為比起抽象的參數，圖形化的顯示讓這些參數更清楚
易懂。

這樣會建立簡單易用與實用導向的使用者介面！
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9.4 webConfig 工具的簡短說明

webConfig 工具有 5 個主選單：

• 首頁 (Home)

包含所連接之 BCL 504i 的資訊以及安裝資訊。此項資訊與本手冊上載明的資訊相同。

• 對正 (Alignment)

用於手動起始判讀處理與對正條碼辨讀器。判讀處理的結果會立刻顯示。因此，此選

單項目可用於協助判定最佳的安裝位置。

• 組態設定 (Configuration)

用於調整解碼、資料格式化與輸出、切換輸入 / 輸出、通訊參數與介面，等等 ...

• 診斷 (Diagnostics)

用於記錄警告與錯誤事件。

• 保養 (Maintenance)

用於更新韌體。

webConfig 工具的使用者介面可以讓使用者自行定義各種項目。

9.4.1 組態設定選單中的模組總覽

BCL 504i 的可調整參數以叢集方式包含在「組態設定」選單的模組中。

圖 9.3： webConfig 工具中的模組總覽
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註！

webConfig 工具完整包含在 BCL 504i 的韌體中。取決於韌體版本的差異，模組總覽可能與
上面顯示的畫面有所不同。

每個模組及彼此間的關係，會以圖形方式顯示於模組總覽中。顯示的內容是彼此相關的，也
就是說，按一下模組會直接進入對應的子選單。

模組總覽：

• 解碼器 (Decoder)

條碼類型的定義、條碼類型的特色以及所要解碼之條碼的數字

• 資料處理 (Data processing)

篩選與處理解碼的資料

• 輸出 (Output)

儲存處理過的資料並與參照碼進行比較

• 通訊 (Communication)

設定資料格式以經由通訊介面輸出

• 控制 (Control)

啟用 / 停用解碼

• 切換輸入 (Switching input)

啟用 / 停用判讀處理

• 切換輸出 (Switching output)

啟用 / 停用切換輸出之事件的定義

• 顯示 (Display)

設定資料格式以供顯示器上的輸出之用

• 振盪鏡射 (Oscillating mirror)（選用）

調整振盪鏡射參數

webConfig 工具適用於 BCL 500i 系列的所有條碼辨讀器。由於 BCL 504i PROFIBUS 設備
的組態設定是經由 PROFIBUS 來完成，因此 webConfig 工具中所顯示的模組總覽，僅供顯

示與檢查設定之參數。

BCL 504i 所載入的當前組態設定，將根據 webConfig 工具起始的情況而定。如果您在

webConfig 工具執行中經由 PROFIBUS 變更組態設定，可在變更後使用 「從設備載入參

數 (Load parameter from device)」按鈕以更新 webConfig 工具中的顯示。此按鈕顯示於「組

態設定 (Configuration)」主選單之所有子選單中央視窗的左上方。

TB_BCL_504_GB.book  Page 95  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



試運轉與組態設定

96 BCL 504i Leuze electronic

10 試運轉與組態設定

注意雷射光！

請遵守第 2 章中的安全注意事項！

10.1 BCL 504i 之 PROFIBUS 實作的一般資訊

10.1.1 通訊設定檔

通訊設定檔定義了參與者經由傳輸密度來傳輸資料的順序。BCL 504i 支援自動化系統與「分

散式周邊設備 (Decentral Periphery)」 -> PROFIBUS DP 的通訊設定檔。

DP 通訊設定檔

PROFIBUS DP 通訊設定檔是專為在現場進行高效率的資料交換所設計。分散式設備週期性

地需要進行重要的資料交換。必要的通訊功能，定義於 DP 基本功能中。DP 同時提供選用
性的不定期通訊服務。這些功能用於設定、操作、觀察與處理警報。

為了能夠執行資料交換，需要先定義 PROFIBUS DP 根據電訊標頭中所傳輸之資料存取點來

區分的服務。

BCL 504i 設定檔乃根據辨識系統的 PROFIBUS 設定檔。

10.1.2 匯流排式存取協定

PROFIBUS 通訊設定檔（DP、FMS）使用統一的匯流排式存取處理程序。其透過 OSI 模型

的 layer 2 來執行。匯流排式存取控制 (MAC) 將定義處理程序，以供即時指定網路設備可傳
輸資料的點。其必須確認不管任何特定時間，只有一個參與者有權可傳輸資料。PROFIBUS
匯流排式存取處理程序包括記號傳遞式 (Token-passing) 處理程序及主從式處理程序。

處理程序 說明 BCL 504i

記號傳遞式處理

程序

使用此處理程序，匯流排式存取存權限將利用記號環進行分
佈。參與者透過記號環取得權限以傳輸資料。在永久定義的

時間架構內，記號環會環圈中的主機設備間漫遊。此類匯流
排存取用於主機間的通訊。

無 

主從式處理程序
多個從屬設備將指派給單一主機。主機可與指派給自身的從

屬對話，並從從屬取得訊息。主機永遠具有主動權。
有

表 10.1： PROFIBUS 匯流排式存取處理程序
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以上兩種處理程序也可混合使用，以便建立一個多主機系統。BCL 504i 可在單主機系統與多
主機系統中運作。

註！

PROFIBUS DP 已於 2007 年擴充為 DPV2 規格。此規格也將允許主從式通訊。不過 BCL 504i
並不支援此類通訊。

10.1.3 設備型號

共有兩種型號的主機與一種型號的從屬搭配了 PROFIBUS DP：

註！

若要將設備定義為從屬，請於 BCL 504i 的設備主機檔 （GSD 檔案）中定義！

10.1.4 擴充的 DP 功能

PROFIBUS 標準已擴充 (DPV1)，此外，除了定期服務外，亦提供不定期服務。這些服務與

定期使用者資料通訊的操作相似。主機與從屬還可使用額外的 「讀取」、「寫入」以及「警
報」功能。此專為搭配工程設計工具的操作所設計（第 2 類 DP 主機，DPM2），以便在正

常作業期間變更參數與讀出狀態資訊。

不定期服務的執行優先順序較低。針對不同主機類別的功能也各異。

設備型號 說明 BCL 504i

第 1 類主機
(DPM1)

第 1 類主機乃定義為供使用者資料通訊之用。

（例如 PLC、PC）

第 2 類主機
(DPM2)

第 2 類主機乃定義為供試運轉之用。另外的服務則是讓
組態設定以及設備診斷更加容易。

從屬
從屬為周邊設備，可輸入資料供控制之用，並接收來自控

制的輸出資料。
X

表 10.2： PROFIBUS DP 主機與從屬型號

功能 從屬 SAP 說明 BCL 504i

MSAC1_Read SAP51 讀取位於從屬的資料區塊 有 1)

1)  用於 I&M 功能

MSAC1_Write SAP51 寫入位於從屬的資料區塊 有 2)

2)  用於 I&M 功能

MSAC1_Alarm_Acknowledge SAP50 從主機到從屬的警報確認 無

表 10.3： DPVM1 第 1 類與從屬的服務
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註！

所有擴充服務皆不針對第一個 BCL 504i PROFIBUS 設定檔執行。

10.2 初次試運轉前所需完成的工作

試運轉前，請先熟悉 BCL 504i 的操作與組態設定。

連接供應電壓之前，請再三檢查所有連接，並確認所有連接都正確無誤。

圖 10.1： BCL 504i 的連接

檢查供應的電壓。其必須介於 +10V ... 30VDC 的範圍間

連接 FE 功能性接地

務必確認功能性接地已正確連接。

功能 從屬 SAP 說明 BCL 504i

MSAC2_Read 51 讀取位於從屬的資料區塊 無

MSAC2_Write 51 寫入位於從屬的資料區塊 無

MSAC2_Initiate 49 建立 DPM2 與從屬間的連線 無

MSAC2_Abort 0 ... 48 建立 DPM2 與從屬間的連線 無

MSAC1_Data_Transport 0 ... 48 於服務週期間在從屬寫入資料，並
讀取從屬的資料

無

表 10.4： DPVM1 第 2 類與從屬的服務

SW IN/OUT

VOUT 1

2

3

4

SWIO_1

SWIO_2

GND

FE

5

HOST / BUS IN

N.C. 3

2

1

4FE

A (N)

B (P)

N.C.
5

SERVICE

2 134

GND D+ D- UB

PWR

SWIO_4

SWIO_3

3

2

1

4

5
GND VIN

FE

BUS OUT

VP 1

2

3

4

A (N)

B (P)

GND485

FE

5

USB 插座
A 型

M12 插座
(A-coded)

M12 插座
(B-coded)

M12 插頭
(B-coded)

M12 插頭
(A-coded)
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只有確實連接功能性接地，才能保證安全的作業環境。所有電波干擾（EMC 耦合）會經由
功能性接地來排除。

10.3 位址設定

10.3.1 在顯示器上設定設備位址

BCL 504i 的顯示器可處理設定 PROFIBUS 位址的重要功能。PROFIBUS 位址，也就是每個

網路設備個別的站點號碼，即於此處設定。

註！

只有當參數啟用功能已啟用時，才能經由顯示器設定位址。關於本主題的資訊，請參閱 89 頁
「參數啟用 (Parameter enabling)」。

設定的位址必須 > ≥0 並 < 126。每個網路設備會自動地以該位址歸類為 PROFIBUS 中的從
屬並向 PLC 報告，PLC 進而會初始化該設備並向該設備查詢資料。

PROFIBUS 允許的位址範圍為 0 至 126。而位址 126 不得用於資料傳輸。該位址僅暫時供

試運轉之用。預設位址為 126。

BCL 504i 型條碼辨讀器的位址必須個別指派；您可在顯示器上個別輸入，也可使用 webConfig
工具來完成。

註！

BCL 504i 不允許經由 PROFIBUS 指派位址！
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若要經由顯示器設定位址，步驟如下：

在主選單中，使用  按鈕選取「參數 (Parameter)」功能表，然後使用輸入按鈕  啟用
「參數」功能表。將顯示下列資訊：

儲存 PROFIBUS 位址後，BCL 504i 會重新啟動，並返回條碼判讀選單的操作中。

註！

PROFIBUS 位址可允許的值為 0 ... 125。請確認為每個 PROFIBUS 參與者指派了不同的

PROFIBUS 位址。

其他所有供判讀工作用的必要參數，例如設定條碼類型以及數字數目等，請使用 PLC 的工程

設計工具，並搭配各種可用模組的協助來進行設定（請參閱第 10.4 章）。

Parameter              1

Parameter handling

Decoder table

Digital SWIO

PROFIBUS

在 「參數 (Parameter)」選單中，使用  按鈕選取 
PROFIBUS 選單項目。

按下輸入按鈕以進入 PROFIBUS 選單。

PROFIBUS

o PROFIBUS address  

再按一下輸入按紐以進入設定 PROFIBUS 位址的選單。

PROFIBUS address

12|

 <-|0123456789    save

Standard ----- Unit

   126  |    |

使用  與  按鈕設定所要的 PROFIBUS 位址。如果

不小心輸入錯誤的值，可以選取 <-| 來更正，然後按 。
然後使用  按鈕選取 「儲存」 (save) 並按下  來儲

存設定的 PROFIBUS 位址。

             

您可於顯示器的右上角，檢查您所設定的位址。

31
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10.4 經由 PROFIBUS 試運轉

10.4.1 一般資訊

BCL 504i 乃設計為 PROFIBUS 從屬設備。設備的功能，可經由以叢集方式包含在模組中的

參數集來定義。包含在 GSD 檔案中的模組，則是設備不可或缺的一部分。透過使用者專用
的組態設定工具 （例如供可程式控制之邏輯控制使用的 Siemens Simatic Manager），在試

運轉期間將必要模組整合至方案中，並視情況調整其設定與參數。這些模組由 GSD 檔案提

供。

註！

本文件所說明的所有輸入與輸出模組，皆以控制器的觀點加以說明：

- 輸入資料到達控制器。

- 控制器送出輸出資料。

10.4.2 準備控制系統以供一致性的資料傳輸

在進行程式控制期間，必須準備控制系統以供一致性的資料傳輸。不同控制系統的程式控制

也不盡相同。下列可能性適用於 Siemens 控制系統。

S7
用於輸入資料的 SFC 14 與用於輸出資料的 SFC 15 特定功能區塊，必須整合於程式中。這

些是標準的功能區塊，且用於促進一致性的資料傳輸。
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10.4.3 GSD 檔案的一般資訊

您可於

www.leuze.de -> Download -> identify -> Stationary and hand-held barcode readers 下
載 GSD 檔案。

該檔案中說明了模組中用於操作 BCL 504i 的所有必要資料。這些包括供 BCL 504i 運作的

輸入 / 輸出資料與設備參數，以及控制與狀態位元的定義。

如果參數有變更（例如在方案工具中），這些變更將儲存於方案中的 PLC 端，而非 GSD 檔
案中。GSD 檔案是經過認證且為設備不可或缺的一部分，不得手動任意變更。該檔案也不可
由系統變更。

BCL 504i 的功能，乃經由 GSD 參數集所定義。參數及其功能的結構，乃使用模組在 GSD
檔案中加以建構。在建立 PLC 程式期間，需使用使用者專用的組態設定工具整合必要模組，
並根據模組各自的用途進行適當的設定。在 PROFIBUS 上操作 BCL 504i 期間，所有參數都

將設為預設值。如果這些參數沒有經過使用者變更，設備將使用 Leuze electronic  出廠預設

設定。

如需 BCL 504i 的預設設定，請參閱下列模組說明。

註！

請注意，設定資料將被 PLC 覆寫！
某些控制會啟用所謂的「通用模組」。對於 BCL 504i，千萬不可啟用此一模組！

10.4.4 永久定義的參數 / 設備參數

在 PROFIBUS 上，參數可能儲存於模組，或永久定義於 PROFIBUS 參與者中。

永久定義的參數要作為「通用」參數或設備專用參數，取決於組態設定工具。

這些參數永遠必須存在。這些參數在模組外定義，且永久固定在電訊標頭中。

Hilscher 主機控制器

在 SyCon 中，永久定義的參數乃經由從屬組態設定 -> 參數資料 -> 通用 (slave configuration
-> parameter data -> common) 進行設定。模組參數則經由從屬組態設定 -> 參數資料 -> 模
組 (slave configuration -> parameter data -> module) 進行設定。

Simatic S7 控制器

在 Simatic Manager 中，永久定義的參數乃經由設備的物件屬性進行設定。模組參數則經由

選用之設備的模組清單進行設定。若有必要，可透過選取模組的方案屬性來設定個別參數。
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下表包含 BCL 504i 中永久定義但可加以設定的參數。這些參數永遠存在，且與模組無關。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

設定黨號碼 
(Profile 
number)

所啟用之設定檔的號碼。針對 BCL 504i： 固定
為 0

0 位元組 0 ... 255 0 -

條碼類型 1 
(Code type 
1)

發行的條碼類型；無條碼表示所有後續的條碼表
也都停用。

有效數字數目也取決於條碼類型。

1.0 ... 
1.5 BitArea

0： 無條碼 
1： 2/5 Interleaved
2： Code39
6： UPC、UPCE
7： EAN8、EAN13
8： Code128
10： EAN 

Addendum
11：Codabar
12：Code93
13：RSS-14
14：RSS Limited
15：RSS Expanded

0 -

數字數目模
式 (Number-
of-digits 
mode)

指定後續數字數目的解譯方式。 2.6 位元 0：列舉
1：範圍

0 -

數字 1
(Digits 1)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較低
限制。

2.0 ... 
2.5

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 2
(Digits 2)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較高
限制。

3
UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 3
(Digits 3) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 4

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 4
(Digits 4) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 5

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 5
(Digits 5) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 6

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

判讀可靠性 
(Reading 
reliability)

必須達到最低判讀可靠性才能輸出判讀條碼。 7 UNSIGNED
8

1 ... 100 4 -

檢查數字
程序 
(Check digit 
procedure)

使用的檢查數字程序
8.0 ... 
8.6 BitArea

0：標準檢查數字評
估

1：無檢查數字驗證 
2：MOD10 

Weight 3
3：MOD10 

Weight 2
4：MOD10 

Weight 4_9
5：MOD11 Cont
6：MOD43
7：MOD16

0 -

檢查數字
輸出 (Check 
digit output)

開啟或關閉檢查數字輸出。 8.7 位元
檢查數字輸出
0：標準
1：非標準

0 -

表 10.5： 「通用」參數
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條碼類型 2 
(Code type 
2)

請參閱類型 1
9.0 ... 
9.5

BitArea 請參閱類型 1 0 -

數字數目模
式 2 
(Number-of-
digits mode 
2)

指定後續數字數目的解譯方式。 10.6 位元 0：列舉
1：範圍

0 -

數字 2.1 
(Digits 2.1)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較低
限制。

10.0 
... 
10.5

UNSIGNED
8

0 ... 63 0 -

數字 2.2 
(Digits 2.2)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較高
限制。

11
UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 2.3 
(Digits 2.3) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 12

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 2.4 
(Digits 2.4) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 13

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 2.5 
(Digits 2.5) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 14

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

判讀可靠性 2 
(Reading 
reliability 2)

必須達到最低判讀可靠性才能輸出判讀條碼。 15 UNSIGNED
8

1 ... 100 4 -

檢查數字
程序 2 
(Check digit 
procedure 2)

使用的檢查數字程序
16.0 
... 
16.6

BitArea

0：標準檢查數字評
估

1：無檢查數字驗證 
2：MOD10 

Weight 3
3：MOD10 

Weight 2
4：MOD10 

Weight 4_9
5：MOD11 Cont
6：MOD43
7：MOD16

0 -

檢查數字
輸出 2 
(Check digit 
output 2)

開啟或關閉檢查數字輸出。 16.7 位元
檢查數字輸出
0：標準
1：非標準

0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.5： 「通用」參數
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條碼類型 3 
(Code type 
3)

請參閱類型 1
17.0 
... 
17.5

BitArea 請參閱類型 1 0 -

數字數目模
式 3 
(Number-of-
digits mode 
3)

指定後續數字的解譯方式。 18.6 位元 0：列舉
1：範圍

0 -

數字 3.1 
(Digits 3.1)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較低
限制。

18.0 
... 
18.5

UNSIGNED
8

0 ... 63 0 -

數字 3.2 
(Digits 3.2)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較高
限制。

19
UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 3.3 
(Digits 3.3) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 20

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 3.4 
(Digits 3.4) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 21

UNSIGNED
8 0 ... 63 0

數字 3.5 
(Digits 3.5) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 22

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

判讀可靠性 3 
(Reading 
reliability 3)

必須達到最低判讀可靠性才能輸出判讀條碼。 23 UNSIGNED
8

1 ... 100 4 -

檢查數字
程序 3 
(Check digit 
procedure 3)

使用的檢查數字程序
24.0 
... 
24.6

BitArea

0：標準檢查數字評
估

1：無檢查數字驗證 
2：MOD10 

Weight 3
3：MOD10 

Weight 2
4：MOD10 

Weight 4_9
5：MOD11 Cont
6：MOD43
7：MOD16

0 -

檢查數字
輸出 3 
(Check digit 
output 3)

開啟或關閉檢查數字輸出。 24.7 位元
檢查數字輸出
0：標準
1：非標準

0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.5： 「通用」參數
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參數長度： 33 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

條碼類型 4 
(Code type 
4)

請參閱類型 1
25.0 
... 
25.5

BitArea 請參閱類型 1 0 -

數字數目模
式 4 
(Number-of-
digits mode 
4)

指定後續數字的解譯方式。 26.6 位元 0：列舉
1：範圍

0 -

數字 4.1 
(Digits 4.1)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較低
限制。

26.0 
... 
26.5

UNSIGNED
8

0 ... 63 0 -

數字 4.2 
(Digits 4.2)

可解碼的數字數目；若為範圍，此號碼定義較高
限制。

27
UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 4.3 
(Digits 4.3) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 28

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

數字 4.4 
(Digits 4.4) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 29

UNSIGNED
8 0 ... 63 0

數字 4.5 
(Digits 4.5) 在列舉模式中的可解碼數字數目。 30

UNSIGNED
8 0 ... 63 0 -

判讀可靠性 4 
(Reading 
reliability 4)

必須達到最低判讀可靠性才能輸出判讀條碼。 31 UNSIGNED
8

1 ... 100 4 -

檢查數字
程序 4 
(Check digit 
procedure 4)

使用的檢查數字程序
32.0 
... 
32.6

BitArea

0：標準檢查數字評
估

1：無檢查數字驗證 
2：MOD10 

Weight 3
3：MOD10 

Weight 2
4：MOD10 

Weight 4_9
5：MOD11 Cont
6：MOD43
7：MOD16

0 -

檢查數字
輸出 4 
(Check digit 
output 4)

開啟或關閉檢查數字輸出。 32.7 位元
檢查數字輸出
0：標準
1：非標準

0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.5： 「通用」參數
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10.5 方案模組總覽

目前版本中，共有 56 種的模組可供使用。設備模組（請參閱 102 頁「永久定義的參數 / 設
備參數」 ）用於基本掃描器組態設定 BCL 504i，且永久與方案相整合。根據需求與應用程
式，方案中可能會包含後續的模組。

模組可區分為下列種類：

• 供設定 BCL 504i 之用的參數模組

• 影響輸入 / 輸出資料的狀態或控制模組。

• 可能同時包含參數與控制 / 狀態資訊的模組。

PROFIBUS 模組定義輸入 / 輸出資料的存在方式與意義。此外，其定義必要的參數。資料在

模組內的佈置方式已預先定義。

輸入 / 輸出資料的組合，則經由模組清單來定義。

BCL 504i 會解譯內送的輸出資料，並觸發 BCL 504i 適當的反應。用於處理資料的解譯程
式，必須在初始化期間調整為配合模組結構。

輸入資料也套用相同的模式。使用模組清單與定義的模組屬性，可設定輸入資料字串的格式

並供內部資料參照。

接著會在定期作業期間，將輸入資料傳送至主機。

註！

可使用工程設計工具將模組以任何順序加以分組。BCL 504i 提供 56 種不同的模組。每種模
組只能選取一次；否則 BCL 504i 將略過組態設定。

BCL 504i 會檢查模組的權限數目上限。此外，它會檢查所有選定模組之輸入 / 輸出資料可允
許的總長度上限 （每個 244 個位元組）。

BCL 504i 個別模組的特定限制，會在 GSD 檔案中聲明。

下列模組總覽顯示個別模組的特徵：

模組 說明 模組
識別碼

參數 1) 輸出
資料

輸入 
資料

解碼器

條碼表擴充 1 
(Code table extension 1) 現有條碼表的擴充 1 8 0 0 

條碼表擴充 2 
(Code table extension 2) 現有條碼表的擴充 2 8 0 0 

條碼表擴充 3 
(Code table extension 3) 現有條碼表的擴充 3 8 0 0 

條碼表擴充 4 
(Code table extension 4) 現有條碼表的擴充 4 8 0 0

條碼類型屬性 
(Code type properties) 條碼允許變更靜音區域以及線條間隔的比率 5 6 0 0

條碼片段技術 
(Code fragment technology) 支援條碼片段技術 7 3 0 0

表 10.6： 模組總覽
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控制

啟用 (Activations) 標準判讀作業的啟用控制位元 10 1 0 1
判讀閘門控制 (Reading gate 
control) 判讀閘門的延伸控制 11 6 0 0

多重標籤 (Multilabel) 單一判讀閘門的多個條碼輸出 12 2 1 0
片段的判讀結果 (Fragmented read 
result) 在片段模式中傳輸的判讀結果 13 1 2 0

交互連接的判讀結果 單一判讀閘門內個別判讀結果的交互連接 14 1 0 0

結果格式

解碼器狀態 (Decoder state) 狀態顯示 - 解碼 20 0 1 0
解碼結果 1 (Decoding result 1) 條碼資訊，最大 4 個位元組。 21 0 6 0
解碼結果 2 (Decoding result 2) 條碼資訊，最大 8 個位元組。 22 0 10 0
解碼結果 3 (Decoding result 3) 條碼資訊，最大 12 個位元組。 23 0 14 0
解碼結果 4 (Decoding result 4) 條碼資訊，最大 16 個位元組。 24 0 18 0
解碼結果 5 (Decoding result 5) 條碼資訊，最大 20 個位元組。 25 0 22 0
解碼結果 6 (Decoding result 6) 條碼資訊，最大 24 個位元組。 26 0 26 0
解碼結果 7 (Decoding result 7) 條碼資訊，最大 28 個位元組。 27 0 30 0
資料格式化 (Data formatting) 資料輸出格式化的規格 30 23 0 0
判讀閘門號碼 (Reading gate 
number) 系統起始以來的判讀閘門號碼 31 0 2 0

每個判讀閘門的掃描次數 (Number 
of scans per reading gate) 每個判讀閘門的掃描次數 32 0 2 0

條碼位置 (Code position) 掃描光束中條碼標籤的相對位置 33 0 2 0
判讀可靠性 (Reading reliability) 已傳輸條碼之計算的判讀可靠性。 34 0 2 0
每個條碼的掃描次數 (Scans per 
barcode)

第一次與最後一次偵測到該條碼間的掃描次
數 

35 0 2 0

包含資訊的掃描次數 (Scans with 
information) 包含已處理資訊的掃描次數 36 0 2 0

解碼品質 (Decoding quality) 判讀結果的品質 37 0 1 0
條碼方向 (Code direction) 條碼的方向 38 0 1 0
數字數目 (Number of digits) 條碼中的數字數目 39 0 1 0
條碼類型 (Code type) 條碼類型 40 0 1 0
旋轉範圍內的條碼位置 (Code 
position in the swivel range) 振鏡式設備之旋轉範圍內的條碼位置 41 0 2 0

資料處理

特徵篩選器 (Characteristics filter) 特徵篩選器的組態設定 50 未定 未定 未定

資料篩選 (Data filtering) 資料篩選的組態設定 51 60 0 0
符合 EAN 處理程序的分割 
(Segmentation acc. to the EAN 
process)

符合 EAN 處理程序之分割的啟用與組態設定 52 27 0 0

經由固定位置分割 (Segmentation 
via fixed positions) 經由固定位置之分割的啟用與組態設定 53 37 0 0

符合識別碼與分隔符號的分割 
(Segmentation acc. to identifier and 
separator)

符合識別碼與分隔符號之分割的啟用與組態
設定

54 29 0 0

字串處理參數 (String handling 
parameter)

預留位置字元的定義，以供條碼分割、篩選、
完成與參照碼處理

55 3 0 0

模組 說明 模組
識別碼

參數 1) 輸出
資料

輸入 
資料

表 10.6： 模組總覽

TB_BCL_504_GB.book  Page 108  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



試運轉與組態設定

Leuze electronic BCL 504i 109

T
N

T
 3

5/
7-

24
V

註！

在標準狀況下，至少必須整合模組 10（啟用）以及模組 21 ... 27（解碼結果 1 ... 7）中的其
中一個模組。

設備功能

設備狀態 (Device status) 顯示設備狀態以及重設與待機的控制位元 60 0 1 1
雷射控制 (Laser control) 雷射的開啟與關閉位置 61 4 0 0
顯示器 (Display) 顯示器參數設定 62 3 0 0
對正 (Alignment) 對正模式 63 0 1 1
振盪鏡面 (Oscillating mirror) 振盪鏡面參數設定 64 6 0 0
偏轉鏡面 (Deflection mirror) 偏轉鏡面參數設定 65 2 0 0

切換輸入 / 輸出 SWIO
切換輸入 / 輸出 SWIO1 (Switching 
input/output SWIO1) 參數設定 SWIO1 70 23 0 0

切換輸入 / 輸出 SWIO2 (Switching 
input/output SWIO2) 參數設定 SWIO2 71 23 0 0

切換輸入 / 輸出 SWIO3 (Switching 
input/output SWIO3) 參數設定 SWIO3 72 23 0 0

切換輸入 / 輸出 SWIO4 (Switching 
input/output SWIO4) 參數設定 SWIO4 73 23 0 0

SWIO 狀態與控制 (SWIO status and 
control) 切換輸入與切換輸出信號的處理 74 0 2 2

資料輸出

排序 (Sorting) 排序支援 80 3 0 0
參照碼比較器 1 (Reference code 
comparator 1) 參照碼比較器 1 操作模式的定義 81 8 0 0

參照碼比較器 2 (Reference code 
comparator 2) 參照碼比較器 2 操作模式的定義 82 8 0 0

參照碼比較樣式 1 (Reference code 
comparison pattern 1) 第 1 個比較樣式的定義 83 31 0 0

參照碼比較樣式 2 (Reference code 
comparison pattern 2) 第 2 個比較樣式的定義 84 31 0 0

特殊功能

狀態與控制 (Status and control) 多重狀態與控制位元的分組 90 0 1 1

AutoReflAct 自動反射器啟用 (Automatic reflector 
activation)

91 2 0 0

AutoControl 判讀屬性的自動監測 92 3 1 0

1) 參數位元組的號碼不包括固定模組的號碼，其永遠另外傳送。

模組 說明 模組
識別碼

參數 1) 輸出
資料

輸入 
資料

表 10.6： 模組總覽
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10.6 解碼器模組

10.6.1 模組 1-4 – 條碼表擴充 (Code table extensions) 1 至 4

說明

模組擴充了設備參數的條碼類型表，並允許後續 4 種條碼類型的額外定義連同個別的數字數
目。

參數

參數 說明 相對位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

條碼類型 
(Code type)

發行的條碼類型；無條
碼表示所有後續的條碼
表也都停用。

有效數字數目也取決於
條碼類型。

0.0 ... 0.5 BitArea

0：無條碼 
1： 2/5 Interleaved
2： Code39
6： UPC、UPCE
7： EAN8、EAN13
8： Code128
10： EAN Addendum
11：Codabar
12：Code93
13：RSS-14
14：RSS Limited
15：RSS Expanded

0 -

數字數目模式 
(Number-of-
digits mode)

數字數目的解譯 1.6 位元 0：列舉
1：範圍

0 -

數字 1 (Digits 1)
可解碼的數字數目；若
為範圍，此號碼定義較
低限制。

1.0 ... 1.5 UNSIGNED8 1 ... 63 0 -

數字 2 (Digits 2)
可解碼的數字數目；若
為範圍，此號碼定義較
高限制。

2 UNSIGNED8 1 ... 63 0 -

數字 3 (Digits 3)
在列舉模式中的可解碼
數字數目。

3 UNSIGNED8 1 ... 63 0 -

數字 4 (Digits 4)
在列舉模式中的可解碼
數字數目。

4 UNSIGNED8 0 ... 63 0 -

數字 5 (Digits 5)
在列舉模式中的可解碼
數字數目。

5 UNSIGNED8 0 ... 63 0 -

表 10.7： 模組 1-4 的參數
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參數長度

8 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

10.6.2 模組 5 – 條碼類型特色 (Code type features) （象徵符號）

說明

該模組定義各種條碼類型的擴充特色

判讀可靠性 
(Reading 
reliability)

必須達到最低判讀可靠
性才能輸出判讀條碼。

6 UNSIGNED8 1 ... 100 4 -

檢查數字程序 
(Check digit 
procedure)

使用的檢查數字程序 7.0 ... 7.6 BitArea

0：標準檢查數字評估
1：無檢查數字驗證 
2：MOD10 Weight 3
3：MOD10 Weight 2
4：MOD10 Weight 4_9
5：MOD11 Cont
6：MOD43
7：MOD16

0 -

檢查數字輸出 
(Check digit 
output)

開啟或關閉檢查數字輸
出。> 標準表示檢查數
字乃根據選定之條碼類
型的適用標準來傳輸。
如果針對選定的條碼類
型不打算使用檢查數字
傳輸，那麼「標準」表
示不傳輸檢查數字，而
「非標準」表示不論如
何皆傳輸檢查數字。

7.7 位元
檢查數字輸出
0：標準
1：非標準

0 -

參數 說明 相對位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.7： 模組 1-4 的參數
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參數

參數長度

6 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

寬度偏差上限 
(Maximum width 
deviation)

與直接毗鄰字元間可允許的字
元寬度偏差上限，以百分比為
單位。

0 UNSIGNED8 0 ... 100 15 %

Code 39 元件比
上限 (Code 39 
max. element 
ratio)

Code 39 元件上下限之間的可
允許比率。

1 UNSIGNED8 0 ... 255 8 -

Code 39 字元間
隔 (Code 39 
character gap)

Code 39 兩個字元間可允許的
間隔比率。

2 UNSIGNED8 0 ... 255 3 -

Codabar 元件比
上限 (Codabar 
max. element 
ratio)

Codabar 條碼元件上下限之間
的可允許比率。

3 UNSIGNED8 0 ... 255 8 -

Codabar 字元間
隔 (Codabar 
character gap)

Codabar 條碼兩個字元間可允
許的間隔比率。

4 UNSIGNED8 0 ... 255 3 -

Codabar 
Monarch 模式 
(Codabar 
Monarch Mode)

當 Codabar 條碼可開啟或關閉
時，Monarch 條碼的解碼。

5.0 位元 0：關
1：開

0 -

Codabar 起始 /
停止字元 
(Codabar start/
stop character)

開啟及關閉 Codabar 條碼之起
始與停止字元的傳輸。

5.1 位元 0：關
1：開

0 -

UPC-E 延伸 
(UPC-E 
extension)

開啟及關閉 UPC-E 條碼延伸至 
UPC-A 結果。

5.4 位元 0：關
1：開

0 -

Code 128： 啟
用 EAN 標頭 
(activate EAN 
header)

開啟及關閉 EAN 標頭的輸出 5.5 位元 0：關
1：開

0 -

Code 39 轉換 
(Code 39 
conversion)

定義用於 Code 39 的轉換方式
5.6 ... 
5.7

BitArea

0：標準（一般轉換方
式）

1：標準 ASCII （結合
標準方式與 ASCII 
方式）

2：ASCII （此方式需
使用整個 ASCII 字
元集）

0 -

表 10.8： 模組 5 的參數
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10.6.3 模組 7 – 條碼片段技術 (Code fragment technology)

說明

支援條碼片段技術的模組。

參數

參數長度

3 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

寬度比上限 
(Maximum 
width ratio)

用於判定光源區的寬度比上限。光
源區表示樣式的開頭或結尾。

0 UNSIGNED8 0 ... 255 13 -

元件數目下
限 (Minimum 
number of 
elements)

單一樣式至少必須具備此最小數目
的兩個元件，也就是說，樣式不能
少於兩個元件。

1 ... 2 UNSIGNED16 2 ... 400 6 -

表 10.9： 模組 7 的參數
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10.7 控制模組

10.7.1 模組 10 – 啟用 (Activations)

說明

該模組定義條碼辨讀器之判讀作業的控制信號。可以選取標準判讀作業或握手信號作業。

在握手信號作業中，控制器必須在新資料寫入輸入區域前，先經由 ACK 位元確認資料接收者。

確認最後解碼結果後，輸入資料將會重設 （將值設為零）。

參數

參數長度

1 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

輸出資料長度

固定 1 個位元組

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

模式 
(Mode) 該參數定義啟用模組操作的模式。 0 UNSIGNED8

0：不含 ACK 
(Without ACK)1)

1：包含 ACK (With 
ACK)2)

1)  與 BCL34 模組 18 相同

2)  與 BCL34 模組 19 相同

0 -

表 10.10：模組 10 的參數

輸出資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

判讀閘門 
(Reading 
gate)

啟用判讀閘門的信號 0.0 位元 1 -> 0：判讀閘門關閉
0 -> 1：判讀閘門啟用

0 -

自由使用 0.1 位元 0 -

自由使用 0.2 位元 0 -

自由使用 0.3 位元 0 -

資料確認 
(Data 
acknowledg
ement)

此控制位元表示傳輸資料已經由主
機加以處理。
只與握手信號模式 （包含 ACK）
有關。

0.4 位元

0 -> 1：資料已經由主
機加以處理 

1 -> 0：資料已經由主
機加以處理 

0 -

資料重設 
(Data reset)

刪除已儲存的解碼結果並重設所有
模組的輸入資料。

0.5 位元 0 -> 1：資料重設 0 -

自由使用 0.6 位元

自由使用 0.7 位元

表 10.11：模組 10 的輸出資料
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註！

如果在沒有啟用確認模式的情況下有多個條碼依序被解碼，結果模組的輸入資料會被最新的
那筆判讀解碼結果覆寫。
為了避免發生控制中的資料遺失，最好啟用模式 1 （包含 Ack）。

資料重設行為：

如果資料重設控制位元已啟用，將執行下列動作：

1. 刪除仍舊儲存的解碼結果。

2. 重設模組 13 - 片段的判讀結果 (fragmented read result) （請參閱第 10.7.4 章），換言

之，即使只有部分傳輸的判讀結果也將刪除。

3. 刪除所有模組的輸入資料區。例外情況： 模組 60 - 設備狀態 (device status) （請參閱

第 10.11.1 章）的輸入資料不會被刪除。至於解碼結果模組 20 ... 27（請參閱第 10.8.2
章）的狀態位元組，兩個切換位元組與判讀閘門狀態也會保留不變更的狀態。

10.7.2 模組 11 – 判讀閘門控制 (Reading gate control)

說明

使用該模組，能夠讓條碼辨讀器的判讀閘門控制適應實際的應用狀況。運用條碼辨讀器的不

同參數，可以建立一個透過時間來控制的判讀閘門。此外，該模組也定義判讀閘門結束與完

整視查的內部準則。
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參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

自動反覆啟
動判讀閘門 
(Automatic 
reading gate 
repeat)

該參數定義自動
反覆啟動判讀閘門

0 位元組 0：否
1：是

0 -

判讀閘門結
束模式 / 完
整模式 
(Reading 
gate end 
mode/
completene-
ss mode)

此參數可用於設定
完整視查。

1 位元組

0：與解碼無關，換言之，判讀閘
門不會提早終止。

1：與解碼相關，換言之，如果達
到設定的條碼數目，判讀閘門
即終止。1)

2：與 DigitRef 表格相關，換言
之，如果每個儲存於條碼類型
表中的條碼已解碼，判讀閘門
將終止。2)

3：與識別碼清單相關，換言之，
如果每個儲存於清單中的識別
碼可經由個別條碼分割加以區
分，判讀閘門將終止。3)

4：參照碼比較，換言之，如果進
行了負參照碼比較，判讀閘門
將終止。4)

1) 如需 「模組 12 – 多重標籤 (Multi-label)」的相關資訊，請參閱第 117 頁。

2) 相當於經由設備模組（第 10.4.4 章）或模組 1-4 – 條碼表擴充 (Code table extensions) 1
至 4 所執行的設定。

3) 請參閱請參閱 131 頁「識別碼」，模組 52-54「識別碼篩選器字串 (Identifier filter string)」

4) 請參閱模組 83 – 參照碼比較樣式 1 (Reference code comparison pattern 1) 與模組 84 –
參照碼比較樣式 2 (Reference code comparison pattern 2)

1 -

重新啟動遞
延 (Restart 
delay)

該參數可指定一個
時間，經過該時間
後判讀閘門將重新
啟動。BCL 504i 會
產生其自身的週期
性判讀閘門。
設定的時間只有在
開啟自動反覆啟動
判讀閘門功能時才
有效。

2 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

掃描時判讀
閘門時間的
上限 (Max. 
reading gate 
time when 
scanning)

該參數將在設定的
時間經過後開啟判
讀閘門，並限制判
讀閘門在設定的期
間內開啟。

4 UNSIGNED16
1 ... 65535

0：關閉判讀閘門停用
0 ms

表 10.12：模組 11 的參數

TB_BCL_504_GB.book  Page 116  Thursday, June 26, 2008  3:53 PM



試運轉與組態設定

Leuze electronic BCL 504i 117

T
N

T
 3

5/
7-

24
V

參數長度

6 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

10.7.3 模組 12 – 多重標籤 (Multi-label)

說明

該模組可允許在判讀閘門中具有多個條碼定義，並提供必要的輸入資料。

參數

參數長度

2 個位元組

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

此模組用於設定在單一判讀閘門內可解碼之條碼數目的上限與下限。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

條碼數目下限 
(Minimum 
number of 
barcodes)

單一判讀閘門可掃描之相異條碼數目的
下限。

0 UNSIGNED8 0 ... 64 1 -

條碼數目上限 
(Maximum 
number of 
barcodes)

單一判讀閘門可掃描之不同條碼數目的
上限。只有當達到此條碼數目時，判讀
閘門才會提早終止。1)

1) 與請參閱 115 頁「模組 11 – 判讀閘門控制 (Reading gate control)」，參數 「判讀閘門終

止模式 (reading gate termination mode)」相較

1 UNSIGNED8 0 ... 64 1 -

表 10.13：模組 12 的參數

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

解碼結果的數目 
(Number of 
decoding results)

尚未取得之解碼結果的數目。 0 UNSIGNED8 0 ... 255 0 -

表 10.14：模組 12 的輸入資料
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如果參數「條碼數目下限 (minimum number of barcodes)」 = 0，解碼器控制器便不會將其
列入考量。如果參數不為 0，這表示條碼辨讀器會預期設定範圍內的標籤數目。

如果已解碼的條碼數目在設定的限制內，將不會額外產生「不進行判讀」輸出。

註！

使用此模組時，應啟用 ACK 模式 （請參閱模組 10 – 啟用 (Activations)，「模式 (Mode)」
參數）。否則，如果控制的速度不夠快會有，遺失解碼結果的風險。

10.7.4 模組 13 – 片段的判讀結果 (Fragmented read result) 

說明

該模組定義片段判讀結果的傳輸。為了佔用少數的 i/o 資料，可能會使用此模組將判讀結果
切分為數個片段。而這些片段將可以握手信號的方式接續傳輸。

參數

參數長度

1 個位元組

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

片段長度 
(Fragment 
length)

該參數定義每個片段可包含之條碼資訊的
長度上限。

0 UNSIGNED8 1 ... 28 0 -

表 10.15：模組 13 的參數

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

片段號碼 
(Fragment 
number)

目前的片段號碼 0.0 ... 0.3 Bitarea 0 ... 15 0 -

剩餘片段 
(Remaining 
fragments)

尚未判讀以完成結果的片段數目 0.4 ... 0.7 Bitarea 0 ... 15 0 -

片段大小 
(Fragment 
size)

片段的長度，除了最後一個片段外，
永遠符合設定的片段長度。

1 UNSIGNED8 0 ... 28 0 -

表 10.16：模組 13 的輸入資料
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10.7.5 模組 14 – 交互連接的判讀結果 (Interlinked read result) 

說明

此模組用於切換至在判讀閘門內，所有解碼結果皆與單一判讀結果結合的模式。

參數

參數長度

1 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

註！

交互連接的判讀結果也需要模組 12 – 多重標籤 (Multi-label)。在此模式中，模組 31ff 所傳
輸的額外資訊，會與最後一個相關的解碼結果形成一個鏈結。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

分隔符號 
(Delimiter)

此參數用於定義要在兩個個別解碼
結果間插入的分隔符號。

0 UNSIGNED8
1 ... 255

0：不使用分隔符號。

，;， -

表 10.17：模組 13 的參數
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10.8 結果格式

以下列出各種用於解碼結果輸出的模組。這些模組的結構都相同，不過輸出長度不一樣。

PROFIBUS 模組的概念，並無法滿足各種資料長度的模組。

註！

模組 20 ... 27 務必作為替代選項，不可同時並用。
另外模組 30 ... 40，則可任意與解碼結果模組結合，不受限制。

10.8.1 模組 20 – 解碼器狀態 (Decoder state)

說明

該模組可表示解碼以及自動解碼器組態設定的狀態。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

判讀閘門狀態 
(Reading gate state)

該信號表示判讀閘門目前的狀態
1)。

1) 注意： 沒有必要刻意對應條碼掃描時的狀態。

0.0 位元 0：關
1：開

0 -

新結果 (New result) 該信號表示新解碼執行的時間。 0.1 位元 0：否
1：是

0 -

結果狀態
(Result state) 該信號表示條碼判讀是否順利。 0.2 位元 0：順利判讀

1：NOREAD
0 -

緩衝區中的後續結果 
(Further results in 
the buffer)

該信號表示緩衝區中有後續的結
果。

0.3 位元 0：否
1：是

0 -

緩衝區溢位
(Buffer overflow)

該信號表示結果緩衝區空間已
滿，解碼器拒絕資料。

0.4 位元 0：否
1：是

0 -

新解碼
(New decoding) 切換位元表示是否已進行解碼。 0.5 位元 0->1： 新結果

1->0： 新結果
0 -

結果狀態
(Result state) 切換位元表示條碼尚未判讀。 0.6 位元 0->1： NOREAD

1->0： NOREAD
0 -

等後確認
(Waiting for 
acknowledgement)

此信號表示控制的內部狀態。 0.7 位元

0：基本狀態
1：控制等候 

PROFIBUS 主
機的確認

0 -

表 10.18：模組 20 的輸入資料
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備註

下列位元會持續更新，也就是說，只要有個別的事件發生，隨即進行更新：

判讀閘門狀態

• 緩衝區中的後續結果

• 緩衝區溢位

• 等後確認

其他所有標誌指的是目前的輸出解碼結果。

如果輸入資料重設為初始值（請參閱 123 頁「模組 30 – 資料格式化 (Data formatting)」），
下列位元也會重設：

• 新結果

• 結果狀態

所有其他的位元則保持不變。

資料重設行為：

資料重設後（請參閱模組 10 – 啟用 (Activations)），除了判讀閘門狀態與兩個切換位元之

外，其他輸入資料都將被刪除。

10.8.2 模組 21-27 – 解碼結果 (Decoding result) 

說明

該模組定義實際解碼判讀結果的傳輸。資料在整個範圍內會持續一致地傳輸。

參數

無

輸入資料

模組號碼 輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

21 ... 27
判讀閘門狀態 
(Reading gate 
state)

該信號表示判讀閘門目前的狀
態。1) 0.0 位元 0：關

1：開
0 -

21 ... 27 新結果
(New result)

該信號表示是否有新的解碼結
果存在。

0.1 位元 0：否
1：是

0 -

21 ... 27 結果狀態 
(Result state) 該信號表示條碼判讀是否順利。 0.2 位元 0：順利判讀

1：NOREAD
0 -

21 ... 27

緩衝區中的後
續結果
(Further results 
in the buffer)

該信號表示緩衝區中有後續的
結果。

0.3 位元 0：否
1：是

0 -

21 ... 27
緩衝區溢位 
(Buffer 
overflow)

該信號表示結果緩衝區空間已
滿，解碼器拒絕資料。

0.4 位元
0：否
1：是

0 -

21 ... 27 新結果
(New result)

切換位元，表示有新的解碼結
果存在。

0.5 位元 0->1： 新結果
1->0： 新結果

0 -

21 ... 27 結果狀態 
(Result state) 切換位元表示條碼尚未判讀。 0.6 位元 0->1： NOREAD

1->0： NOREAD
0 -

表 10.19：模組 21 ... 27 的輸入資料
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輸入資料

固定 2 個位元組，並視模組而定，加上 4..28 個位元組的條碼資訊。

輸出資料

無

備註

模組 20 – 解碼器狀態的備註，同樣適用於類比方式。

此外，所有以位址 1 開頭的位元組，都會重設為初始值。

21 ... 27

等後確認 
(Waiting for 
acknowledgem
ent)

此信號表示控制的內部狀態。 0.7 位元

0：基本狀態
1：控制等候 

PROFIBUS 主機的
確認

0 -

21 ... 27
條碼資料長度 
(Barcode data 
length)

實際條碼資訊的資料長度。2) 1 UNSIGNE
D8

0-48 0 -

21 資料 (Data)
長度固定為 4 個位元組的條碼
資訊。

2..
4x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

22 資料 (Data)
長度固定為 8 個位元組的條碼
資訊。

2..
8x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

23 資料 (Data)
長度固定為 12 個位元組的條碼
資訊。

2..
12x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

24 資料 (Data)
長度固定為 16 個位元組的條碼
資訊。

2..
16x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

25 資料 (Data)
長度固定為 20 個位元組的條碼
資訊。

2..
20x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

26 資料 (Data)
長度固定為 24 個位元組的條碼
資訊。

2..
24x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

27 資料 (Data)
長度固定為 28 個位元組的條碼
資訊。

2..
28x
UNSIGNE
D8

0-FFh 0 -

1) 注意： 沒有必要刻意對應條碼掃描時的狀態

2) 如果條碼資訊 （條碼以及其他可能的項目，如總和檢查）符合選定之模組的寬度，此值會反映傳輸資
料的長度。值大於模組寬度時，表示選定的模組太小，會導致某些資料喪失。

模組號碼 輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

表 10.19：模組 21 ... 27 的輸入資料
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10.8.3 模組 30 – 資料格式化 (Data formatting)

說明

該模組定義當 BCL 504i 無法判讀條碼時的輸出字串。此外，可能也會設定資料欄位的初始
化以及未使用資料範圍的定義。

參數

參數長度

23 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

備註

「判讀閘門起始時的解碼結果 (decoding result at reading gate start)」參數只有在設定「不含

ACK (Without ACK)」模式時才會列入考量（ 請參閱114頁「模組 10 – 啟用 (Activations)」）。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

判讀失敗的文
字 (Text in the 
case of 
misreading)

該參數定義如果沒有條碼
可供判讀時的輸出字元。

0
STRING
20 個字元
以 Null 終止

1 ... 20 個位元組的 
ASCII 字元

63 ("?") -

判讀閘門起始
時的解碼結果 
(Decoding 
result at 
reading gate 
start)

該參數定義判讀閘門起始
時的資料狀態。

20.5 位元

0：輸入資料保留舊的
值

1：輸入資料重設為初
始值

0 -

資料對正 
(Data 
alignment)

該參數定義結果欄位中的
資料對正

21.1 位元 0：調整左方
1：調整右方

0 -

填寫模式
(Fill mode)

該參數定義未佔用資料範
圍的填寫模式

21.4 ... 21.7 Bitarea
0：無填滿
3：將傳輸長度整個填

滿 
3 -

填寫字元
(Fill character)

該參數定義用於填滿資料
範圍的字元。

22 UNSIGNED8 0 ... FFh 0 -

表 10.20：模組 30 的參數
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10.8.4 模組 31 – 判讀閘門號碼 (Reading gate number)

說明

該模組定義系統起始後，供判讀閘門號碼通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

10.8.5 模組 32 – 判讀閘門時間 (Reading gate time)

說明

此模組將傳回上一次判讀閘門開啟與關閉之間的時間。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

判讀閘門號碼 
(Reading gate 
number)

BCL 504i 會傳輸目前的判讀閘門號
碼。判讀閘門號碼會在系統起始時初始
化，並以連續的數字遞增。在 65535 
上會發生溢位，因此計數器會重新從 0 
開始計算。

0 ... 1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 -

表 10.21：模組 31 的輸入資料

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

判讀閘門的開啟持
續時間 (Opening 
duration of the 
reading gate)

上一次判讀閘門的
開啟持續時間，以
毫秒為單位。

0 ... 1 UNSIGNED16
0 ... 65535
如果超出範圍，值會停留在 
65535

0 ms

表 10.22：模組 32 的輸入資料
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10.8.6 模組 33 – 條碼位置 (Code position)

說明

該模組定義在雷射光束中，供相對條碼位置通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

10.8.7 模組 34 – 判讀可靠性 (Reading reliability) （等於掃描次數）

說明

該模組定義供所計算之判讀可靠性通訊用的輸入資料。該值指的是目前的輸出條碼。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

條碼位置 
(Code 
position)

掃描光束中條碼標籤的相對位置。該位置
的標準是在零的位置（中間位置）。
請指定 1/10 度。

0 ... 1 SIGNED16 ± 450 0 1/10 度

表 10.23：模組 33 的輸入資料

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

判讀可靠性 
(Reading reliability)
（等於掃描次數）

已傳輸條碼之計算的判讀可靠
性。

0 ... 1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 -

表 10.24：模組 34 的輸入資料
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10.8.8 模組 35 – 條碼長度 (Barcode length)

說明

該模組定義供目前輸出條碼之長度通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

10.8.9 模組 36 – 包含資訊的掃描次數 (Scans with information) 

說明

該模組定義供所計算之掃描次數通訊用的輸入資料，該掃描次數可提供用於條碼結果的資訊。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 2 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

條碼長度 
(Barcode length)

目前輸出條碼的長度 / 持續時間，
以在模組 35 中所指定的 1/10 度
開始。

0 ... 1 UNSIGNED16 1 ... 900 1 1/10 度

表 10.25：模組 35 的輸入資料

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

包含每個條碼資訊的掃描次數 
(Scans with information per 
barcode)

請參閱上一節 0 ... 1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 -

表 10.26：模組 36 的輸入資料
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10.8.10 模組 37 – 解碼品質 (Decoding quality)

說明

該模組定義供目前傳輸之條碼，其已計算之解碼品質通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

固定 1 個位元組

輸出資料

無

10.8.11 模組 38 – 條碼方向 (Code direction)

說明

該模組定義供目前傳輸之條碼，其已偵測之條碼方向通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

解碼品質 
(Decoding 
quality)

所傳輸之條碼的解碼品質 0 UNSIGNED8 0 ... 100 0 1 %

表 10.27：模組 37 的輸入資料

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

條碼方向 (Code 
direction) 所傳輸之條碼的條碼方向 0 UNSIGNED8 0：正常

1：反向
0 -

表 10.28：模組 38 的輸入資料
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10.8.12 模組 39 – 數字數目 (Number of digits)

說明

該模組定義供目前傳輸之條碼，其數字數目通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

10.8.13 模組 40 – 條碼類型 (Code type)

說明

該模組定義供目前傳輸之條碼，其條碼類型通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

數字數目 (Number of digits) 所傳輸之條碼的數字數目 0 UNSIGNED8 0 ... 48 0 -

表 10.29：模組 39 的輸入資料

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

條碼類型 
(Code type) 所傳輸之條碼的條碼類型 0 UNSIGNED8

0： 無條碼 
1： 2/5 Interleaved
2： Code39
6： UPC、UPCE
7： EAN8、EAN13
8： Code128、EAN128
10：EAN Addendum
11：Codabar
12：Code93
13：RSS-14
14：RSS Limited
15：RSS Expanded

0 -

表 10.30：模組 40 的輸入資料
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10.8.14 模組 41 – 旋轉範圍內的條碼位置 (Code position in the swivel range)

說明

該模組定義振鏡式設備之旋轉範圍內，供相對條碼位置通訊用的輸入資料。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

2 個位元組

輸出資料

無

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

旋轉範圍內的位
置 (Position in 
the swivel 
range)

旋轉範圍內條碼標籤的相對位置。該位
置的標準是在零的位置 （中間位置）。
請指定 1/10 度。

0 SIGNED16 -200 ... +200 0 1/10

表 10.31：模組 41 的輸入資料
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10.9 資料處理

10.9.1 模組 50 – 特徵篩選器 (Characteristics filter)

說明

特徵篩選器的組態設定。

參數

參數長度

1 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

10.9.2 模組 51 – 資料篩選 (Data filtering)

說明

資料篩選器的組態設定。

參數

參數長度

60 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

處理完全相同的條
碼資訊 (Handling of 
identical barcode 
information)

判定要如何管理內
容完全相同的條碼

0 UNSIGNED8

0：儲存並輸出所有條碼。
1：僅輸出非重複的條碼內容。
2：將兩個完全相同以 T 型排

列的條碼視為單一條碼。

1 -

表 10.32：模組 50 的參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

條碼篩選器字串 1 
(Barcode filter string 1) 篩選器表示式 1 0 STRING

30 個字元，以 Null 終止
1 ... 30 個位元組
的 ASCII 字元

\00 -

條碼篩選器字串 2 
(Barcode filter string 2) 篩選器表示式 2 30 STRING

30 個字元，以 Null 終止
1 ... 30 個位元組
的 ASCII 字元

\00 -

表 10.33：模組 51 的參數
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篩選器字串

篩選器字串用於定義條碼的通道篩選器。

如果必須準確地為某個限定的字元保留一個特定位置，可使用限定的 '?'（問號）作為預留位
置。此外，可使用 '*'（星號）作為一串限定長度之字元的預留位置，而如果個別位置上的字

元要被刪除，可使用 'x'。

10.10 識別碼

下列模組可用於指定從條碼資料擷取識別碼時，所要使用的分割處理程序。

當設定好某個模組時，相關的分割處理程序也將啟用。若沒有設定任何模組，也不會採行任
何分割。

因此，一次只能使用一個模組，而不同同時使用多個模組。

10.10.1 模組 52 – 符合 EAN 處理程序的分割 (Segmentation according to the EAN
process)

說明

該模組將啟用符合 EAN 處理程序的分割。參數則指定所要搜尋的識別碼以及輸出模式。

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

識別碼清單

識別碼 1 
(Identifier 1)

識別碼字串用於識別碼清單以及依據
分割的篩選。

0
STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組的 
ASCII 字元

‘*‘ -

識別碼 2 
(Identifier 2) 請參閱識別碼 1。 5

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組的 
ASCII 字元

\0 -

識別碼 3 
(Identifier 3) 請參閱識別碼 1。 10

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組的 
ASCII 字元

\0 -

識別碼 4 
(Identifier 4) 請參閱識別碼 1。 15

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組的 
ASCII 字元

\0 -

識別碼 5 
(Identifier 5) 請參閱識別碼 1。 20

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組的 
ASCII 字元

\0 -

識別碼輸出

含有識別碼
的輸出 
(Output with 
identifier)

如果沒有設定此切換，識別碼的輸出
會被抑制。在這種情況下，只有隸屬
該識別碼的資料值會顯示。

25.0 位元
0：識別碼的輸出

會被抑制。
1：輸出識別碼。

1 -

輸出分隔符
號 (Output 
delimiter)

此分隔符號如果不等於 0，會插入識
別碼及其相關資料值的輸出間。

26 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

表 10.34：模組 52 的參數
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參數長度

27 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

識別碼字串 n (n = 1 ... 5)
識別碼字串同時定義分割用的識別碼清單與後續篩選用的通道篩選器。

該子串可包含萬用字元。也就是說，如果必須準確地為某個限定的字元保留一個特定位置，
可使用限定的  '?' （問號）作為預留位置。

此外，可使用 '*'（星號）作為一串限定長度之字元的預留位置，而如果個別位置上的字元要

被刪除，可使用 'x'。總共有 5 種識別碼字串。

少於 5 個字元的識別碼，必須以 Null 終止。不過，如果該識別碼字串剛好由 5 個字元組成，
則不必以 Null 終止。

10.10.2 模組 53 – 經由固定位置分割 (Segmentation via fixed positions)

說明

該模組將啟用經由固定位置的分割。參數則指定所要搜尋的識別碼、輸出模式以及位置。

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

識別碼清單

識別碼 1 
(Identifier 1)

識別碼字串用於識別碼清單以及依據
分割的篩選。

0
STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

‘*‘ -

識別碼 2 
(Identifier 2) 請參閱識別碼 1。 5

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 3 
(Identifier 3) 請參閱識別碼 1。 10

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 4 
(Identifier 4) 請參閱識別碼 1。 15

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 5 
(Identifier 5) 請參閱識別碼 1。 20

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼輸出

含有識別碼
的輸出 
(Output with 
identifier)

如果沒有設定此切換，識別碼的輸出
會被抑制。在這種情況下，只有隸屬
該識別碼的資料值會顯示。

25.0 位元
0：識別碼的輸出

會被抑制。
1：輸出識別碼。

1 -

表 10.35：模組 53 的參數
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輸出分隔符
號 (Output 
delimiter)

此分隔符號如果不等於 0，會插入識
別碼及其相關資料值的輸出間。

26 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

固定位置

第 1 個識別
碼的起始位
置 (Start 
position of 
the 1st 
identifier)

指定條碼資料字串第一個識別碼的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

27 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 1 個資料
值的起始位
置 (Start 
position of 
the 1st data 
value)

指定條碼資料字串第一個資料值的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

28 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 2 個識別
碼的起始位
置 (Start 
position of 
the 2nd 
identifier)

指定條碼資料字串第二個識別碼的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

29 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 2 個資料
值的起始位
置 (Start 
position of 
the 2nd data 
value)

指定條碼資料字串第二個資料值的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

30 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 3 個識別
碼的起始位
置 (Start 
position of 
the 3rd 
identifier)

指定條碼資料字串第三個識別碼的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

31 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 3 個資料
值的起始位
置 (Start 
position of 
the 3rd data 
value)

指定條碼資料字串第三個資料值的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

32 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 4 個識別
碼的起始位
置 (Start 
position of 
the 4th 
identifier)

指定條碼資料字串第四個識別碼的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

33 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.35：模組 53 的參數
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參數長度

37 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

識別碼字串 n (n = 1 ... 5)
識別碼字串同時定義分割用的識別碼清單與後續篩選用的通道篩選器。

該子串可包含萬用字元。也就是說，如果必須準確地為某個限定的字元保留一個特定位置，

可使用限定的  '?' （問號）作為預留位置。

此外，可使用 '*'（星號）作為一串限定長度之字元的預留位置，而如果個別位置上的字元要
被刪除，可使用 'x'。總共有 5 種識別碼字串。

少於 5 個字元的識別碼，必須以 Null 終止。不過，如果該識別碼字串剛好由 5 個字元組成，

則不必以 Null 終止。

10.10.3 模組54 – 符合識別碼與分隔符號的分割 (Segmentation according to identifier
and separator)

說明

此模組將啟用符合識別碼與分隔符號的分割 參數則指定所要搜尋的識別碼、輸出模式以及用

於識別碼 / 分隔符號演算法的參數。

第 4 個資料
值的起始位
置 (Start 
position of 
the 4th data 
value)

指定條碼資料字串第四個資料值的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

34 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 5 個識別
碼的起始位
置 (Start 
position of 
the 5th 
identifier)

指定條碼資料字串第五個識別碼的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

35 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

第 5 個資料
值的起始位
置 (Start 
position of 
the 5th data 
value)

指定條碼資料字串第五個資料值的第
一個字元位置。
條碼第一個字元的位置為 1。如果參
數 = 0，其將被停用。

36 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.35：模組 53 的參數
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參數

參數長度

29 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

識別碼字串 n (n = 1 ... 5)
識別碼字串同時定義分割用的識別碼清單與後續篩選用的通道篩選器。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

識別碼清單

識別碼 1 
(Identifier 1)

識別碼字串用於識別碼清單以及依據
分割的篩選。

0
STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

‘*‘ -

識別碼 2 
(Identifier 2) 請參閱識別碼 1。 5

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 3 
(Identifier 3) 請參閱識別碼 1。 10

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 4 
(Identifier 4) 請參閱識別碼 1。 15

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼 5 
(Identifier 5) 請參閱識別碼 1。 20

STRING
5 個字元，以 
Null 終止

1 ... 5 個位元組
的 ASCII 字元

\0 -

識別碼輸出

含有識別碼的輸
出 (Output with 
identifier)

如果沒有設定此切換，識別碼的輸出
會被抑制。在這種情況下，只有隸屬
該識別碼的資料值會顯示。

25.0 位元

0：識別碼的輸
出會被抑
制。

1：輸出識別
碼。

1 -

輸出分隔符號 
(Output 
delimiter)

此分隔符號如果不等於 0，會插入識
別碼及其相關資料值的輸出間。

26 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

符合識別碼與分隔符號的分割 (Segmentation acc. to identifier and separator)

識別碼長度 
(Identifier length)

在分割處理程序中所有識別碼的固定
長度。在這段長度後，識別碼文字會
結束，並開始相關的資料值。資料值
則以分隔符號作為結尾。

27 UNSIGNED8 0 ... 255 0 -

識別碼 / 分隔符
號演算法中的分
隔符號 (Delimiter 
in the identifier/
separator 
algorithm)

分隔符號將終止識別碼長度後緊接在
該識別碼之後的資料值。在分隔符號
後，下一個識別碼開始。

28 UNSIGNED8 0 ... 127 0 -

表 10.36：模組 54 的參數
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該子串可包含萬用字元。也就是說，如果必須準確地為某個限定的字元保留一個特定位置，
可使用限定的  '?' （問號）作為預留位置。

此外，可使用 '*'（星號）作為一串限定長度之字元的預留位置，而如果個別位置上的字元要

被刪除，可使用 'x'。總共有 5 種識別碼字串。

少於 5 個字元的識別碼，必須以 Null 終止。不過，如果該識別碼字串剛好由 5 個字元組成，
則不必以 Null 終止。

10.10.4 模組 55 – 字串處理參數 (String handling parameters)

說明

此模組用於設定預留位置字元，以供條碼分割、篩選、終止與參照碼處理。

參數

參數長度

3 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

萬用字元 
(Wildcard 
character)

此參數與 「不予理會字元 (don't care 
character)」參數相類似。此參數與 「不予理
會字元」不同之處在於後續的所有字元（且
不只一個特定位置上的字元）都會被忽視，直
到字串中有符合萬用字元樣式的字元樣式被發
現。此字元與用於 Windows 命令列解譯程式
之 DIR 命令的萬用字元有相同的作用。

0 UNSIGNED8 32 ... 127 ‘*‘ -

不予理會
字元 
(don't care 
character)

預留位置字元。
位於預留位置字元位置上的字元，比較時會予
以忽略。此允許某些區域被遮蔽。

1 UNSIGNED8 32 ... 127 ? -

刪除字元 
(Delete 
character)

條碼與識別碼篩選的刪除字元（位於刪除字
元位置上的字元，在比較時會被刪除。此允許
某些區域被刪除）。

2 UNSIGNED8 32 ... 127 ‘x‘ -

表 10.37：模組 55 的參數
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10.11 設備功能

10.11.1 模組 60 – 設備狀態 (Device status)

說明

該模組包含設備狀態的顯示以及觸發重設或讓設備進入待機模式的控制位元。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

輸出資料長度

1 個位元組

註！

重設資料時（請參閱模組 10 – 啟用 (Activations)），此模組的輸入資料並不會被刪除。

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

設備狀態 
(Device status)

此位元組表示設備
狀態

0 UNSIGNED8

0： 設備已就緒
1： 初始化
10： 待機
11： 修護
12： 診斷
13： 參數已啟用
0x80：錯誤
0x81：警告

0 -

表 10.38：模組 60 的輸入資料

輸出資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

系統重設 
(System reset)

如果階層從 0 變更為 1，控制位元將觸
發系統重設1)

1) 與指令 H 類似，啟用此位元可觸發重新啟動所有元件，包括重新啟動 PROFIBUS 堆疊。

0.6 位元 0：執行
0 -> 1：重設

0 -

待機 (Standby) 啟用待機功能 0.7 位元 0：關閉待機
1：開啟待機

0 -

表 10.39：模組 60 的輸出資料
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10.11.2 模組 61 – 雷射控制 (Laser control)

說明

此模組定義雷射位置的開啟與關閉。

參數

參數長度

4 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

雷射起始位
置 (Laser 
start 
position)

此參數定義雷射的開啟位置，在雷射可
視範圍內，以 1/10 的角度遞增。判讀範
圍的中心對應至 0 的位置。

0 ... 1 UNSIGNED16 -450 ... +450 -450 1/10°

雷射停止位
置 (Laser 
stop position)

此參數定義雷射的關閉位置，在雷射可
視範圍內，以 1/10 的角度遞增。

2 ... 3 UNSIGNED16 -450 ... +450 +450 1/10°

表 10.40：模組 61 的參數
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10.11.3 模組 62 – 顯示器 (Display)

說明

此模組中的設定為一般參數，以及與操作和顯示器相關的參數。

參數

參數長度

3 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

註！

此模組將覆寫本端顯示器的設定。啟用此模組後，語言選擇、密碼保護設定以及在此模組中
所設定的指定密碼才會生效。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

語言選擇 
(Language 
selection)

顯示器的語言選擇
經由顯示器選定的語言，會被此
參數覆寫。

0.0 ... 2 位元

1：英文
2：德文
3：義大利文
4：法文
5：西班牙文

0 -

顯示器照明 
(Display 
illumination)

10分鐘後關閉，或一直亮著。 0.3 位元 0：10分鐘後關閉
1：一直亮著

0 -

顯示器對比 
(Display 
contrast)

顯示器的對比設定。對比會在極
端的環境溫度下改變，且可透過
此參數加以調整。

0.4 ... 0.5 位元
0：輕度
1：中度
2：強度

1 -

密碼保護 
(Password 
protection)

開啟 / 關閉密碼保護。 0.7 位元 0：關
1：開

0 -

密碼 
(Password)

密碼規格 
只有當開啟密碼保護時，密碼才
會啟用。

1 ... 2 UNSIGNED16 0000 ... 9999 0000 -

表 10.41：模組 62 的參數
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10.11.4 模組 63 – 對正 (Alignment)

說明

該模組定義用於 BCL 504i 對正模式的輸入與輸出資料。對正模式用於 BCL 504i 與條碼的簡
易對正。使用傳輸的解碼品質作為百分比，可輕鬆選取最佳的對正效果。此模組不可與模組

81 (AutoReflAct) 一起使用，否則可能導致無法運作。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

輸出資料長度

1 個位元組

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

解碼品質 
(Decoding 
quality)

傳輸目前掃瞄光束中條碼的解碼品質 0 位元組 0 ... 100 0 百分比

表 10.42：模組 63 的輸入資料

輸出資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

對正模式 
(Alignment 
mode)

信號將啟用以及停用 BCL 504i 與條碼之
最佳化對正的對正模式

0.0 位元 0 -> 1：開
1 -> 0：關

0 -

表 10.43：模組 63 的輸出資料
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10.11.5 模組 64 – 振盪鏡面 (Oscillating mirror)

說明

支援振盪鏡面的模組。

參數

參數長度

6 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

振盪模式 
(Oscillation 
mode)

此參數定義振盪鏡面操作的模
式。

0 UNSIGNED8
0：單一振盪
1：雙重振盪
2：持續振盪

0 -

起始位置 
(Start 
position)

與旋轉範圍之零位置相對的起
始位置 （開放角）

1 ... 2 SIGNED16 -200 ... +200 100 1/10°

停止位置 
(Stop 
position)

與旋轉範圍之零位置相對的停
止位置 （開放角）

3 ... 4 SIGNED16 -200 ... +200 -100 1/10°

振盪頻率 
(Oscillation 
frequency)

向前後振動的一般值 5 UNSIGNED8 15 ... 155 100 °/s

表 10.44：模組 64 的參數
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10.11.6 模組 65 – 偏轉鏡面 (Deflection mirrors)

說明

支援偏轉鏡面的模組。

參數

參數長度

2 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無 

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

偏轉角度 
(Deflection 
angle)

與零位置相對的側向光束出射角
度

0 SIGNED16 -100 ... +100 0 1/10°

表 10.45：模組 65 的參數
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10.12 切換輸入 / 輸出 SWIO (Switching inputs/ outputs SWIO) 1..4

這些模組定義 4 個數位切換輸入與輸出 (I/O) 的操作模式。這些模組一方面切分為個別的模
組，以供設定個別的 I/O，另一方面作為一個共用模組，以供標示狀態與控制所有 I/O。

10.12.1 作為輸出的參數

起始遞延 (Start-up delay)
使用此設定，輸出脈衝可根據指定的時間遞延 （以毫秒為單位）。

開啟時間 (Switch-on time)
定義切換輸出的開啟時間週期。接著所有已啟用的關閉功能，已不再有任何作用。

0 的值將導致以靜態方式設定輸出；這表示選取的輸入功能將啟用輸出，而選取的關閉功能

將再度停用輸出。

圖 10.2： 範例 1： 起始遞延 > 0 且開啟時間 = 0

圖 10.3： 範例 2： 起始遞延 > 0 且開啟時間 > 0

在範例 2 中，輸出的啟用持續時間只取決於選取的開啟時間；關閉信號沒有影響。

開啟信號

關閉信號

輸出

起始遞延

開啟信號

關閉信號

輸出

開啟時間起始遞延
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圖 10.4： 範例 3： 起始遞延 > 0 關閉信號在起始遞延失效之前

如果輸出再度在起始遞延失效前經由關閉信號停用，只有簡短的脈衝會出現在緊接著起始遞
延的輸出中。

比較功能

舉例而言，如果切換輸出在四個無效的判讀結果之後被啟用，比較值 (comparative value)
將設為 4，而開啟功能 (switch-on function) 將設定為 「無效判讀結果 (invalid read
result)」。

比較模式 (comparison mode) 參數可用於定義當事件計數器與比較值符合 「同位檢查

(parity)」條件時只啟用一次切換輸出；或定義為當符合 「同位檢查」條件後，只要一碰到

事件且就啟用切換輸出一次。

事件計數器永遠可以使用 I/O 狀態與控制 (I/O status and control) 模組中的 I/O 資料進行重
設；此外，重設模式 (reset mode) 參數將在達到比較值後啟用自動重設。自動重設在達到

比較值後，總是會啟用一次切換輸出，而不管比較模式參數為何。

位於起始判讀閘門 (reading gate start) 的標準關閉功能，比較不適合此模組，因為它會導

致事件計數器在每次起始判讀閘門都被重設。適合此範例的關閉功能為有效判讀結果 (valid
read result) 功能，否則，所有關閉功能都會被停用。

開啟信號

關閉信號

輸出

起始遞延
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10.12.2 作為輸入的參數

防止誤動作時間 (Debounce time)
用於設定供切換輸入之軟體防止誤動作時間的參數。防止誤動作時間的定義，會隨著信號轉
換時間而延長。

如果此參數的值 = 0，表示不採用防止誤動作時間；否則，設定的值表示在以毫秒為單位的

短暫時間內，輸入信號必須是穩定持續的。

起始遞延 td_on (Start-up delay td_on)
如果此參數的值 = 0，表示輸入功能的啟用沒有起始遞延；否則，設定的值表示在以毫秒為
單位的短暫時間內，輸入信號會遞延。

開啟時間 ton (Switch-on time ton)
此參數以毫秒為單位，指定選定輸入功能的啟用持續時間下限。

實際的啟用持續時間，乃由開啟時間以及關閉遞延計算得來。

關閉遞延 td_off (Switch-off delay td_off)
此參數以毫秒為單位，指定關閉遞延的持續時間。

圖 10.5： 輸入模式中的切換行為

輸入信號

輸出信號

起始遞延 td_on 開啟時間 ton 關閉遞延 td_off
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10.12.3 作為輸出的開啟與關閉功能

下列選項適用於「輸出」操作模式中的開啟與關閉功能：

10.12.4 作為輸入的輸入功能

名稱 值 備註

沒有功能 (No function) 0 沒有功能

起始判讀閘門 (Reading gate start) 1

結束判讀閘門 (Reading gate end) 2

正參照碼比較 (Positive reference code 
comparison) 3

負參照碼比較 (Negative reference code 
comparison) 4

有效判讀結果 (Valid read result) 5

無效判讀結果 (Invalid read result) 6

設備已就緒 (Device ready) 7 設備處於已就緒狀態

設備未就緒 (Device not ready) 8 設備尚未就緒（馬達與雷射已啟用）

資料傳輸已啟用 (Data transmission active) 9

資料傳輸未啟用 (Data transmission not active) 10

AutoControl 品質良好 (AutoControl good quality) 13

AutoControl 品質不佳 (AutoControl bad quality) 14

已偵測到反射器 (Reflector detected) 15

未偵測到反射器 (Reflector not detected) 16

外部事件，正緣 (External event, pos. edge) 17

在 PROFIBUS 的案例中，外部事件乃透過如需「模組 
74 – SWIO 狀態與控制 (SWIO status and control)」
的相關資訊，請參閱第 154 頁。模組 74 – 「I/O 狀態
與控制 (I/O status and control)」的協助來產生。

外部事件，負緣 (External event, neg. edge) 18 請參閱上一項

設備已啟用 (Device active) 19 目前正在執行解碼

設備處於待機模式 (Device in standby mode) 20 馬達與雷射未啟用

無設備錯誤 (No device error) 21 沒有偵測到錯誤

設備錯誤 (Device error) 22 設備處於錯誤狀態

表 10.46：開啟 / 關閉功能

名稱 值 備註

沒有功能 (No function) 0 沒有功能

啟用判讀閘門 (Activation of the reading gate) 1

僅判讀閘門停用 (Reading gate deactivation only) 2

僅判讀閘門啟用 (Reading gate activation only) 3

參照條碼示教 (Reference barcode teach-in) 4

起始 / 停止自動設定模式 (Start/stop autoconfiguration mode) 5

起始 / 停止反射器搜尋 (Start/stop reflector search) 6

儲存反射器位置 (Save reflector position) 7

解碼後起始 / 停止自動重新啟動 (Start/stop autostart after decoding) 8

振盪鏡面 - 單一快照 (Oscillating mirror - singleshot) 9

追蹤信號 (Tracking signal) 10

表 10.47：輸入功能
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10.12.5 模組 70 – 切換輸入 / 輸出 SWIO1 (Switching input/output SWIO1)

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

功能 (Function)
此參數定義 I/O 1 功能要作為
輸入或輸出。

0.0 位元 0：輸入
1：輸出

0 -

設定為輸出的操作模式

直流偏壓位準 
(DC bias level)

該參數定義切換輸出的直流偏
壓位準，並同時定義輸出為低
電位驅動 (low-active) (1) 或高
電位驅動 (high-active) (0)。

0.1 位元 0：LOW (0V)
1：HIGH (+Ub)

0 -

保留 
(Reserved) 自由使用 0.2 ... 0.7

起始遞延 
(Start-up delay)

使用此參數，輸出脈衝可根據
設定的時間週期遞延。

1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間 
(Switch-on 
time)

該參數定義切換輸出的開啟時
間週期。如果值為 0，信號為
靜態。

3 UNSIGNED16 0 ... 1300 400  ms

開啟功能 1 
(Switch-on 
function 1)

此參數指定可設定切換輸出的
事件。

5 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

開啟功能 2 
(Switch-on 
function 2)

此參數指定可設定切換輸出的
事件。
開啟功能 1 與開啟功能 2 為 
OR 連動的。

6 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 1 
(Switch-off 
function 1)

此參數指定可重設切換輸出的
事件。

7 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 2 
(Switch-off 
function 2)

此參數指定可重設切換輸出的
事件。
關閉功能 1 與關閉功能 2 為 
OR 連動的。

8 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

比較值 
(Comparative 
value) 
（事件計數器）

如果選定之開啟功能的啟用事
件數目達到此比較值，將啟用
切換輸出。選定之關閉功能的
停用事件將重設計數器。

9 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 -

比較模式 
(Compare 
mode)
（事件計數器）

指定切換輸出只在同位檢查時
切換（一次），或同時在達到
比較值後，在大於或等於的事
件中切換（多次）。

11 UNSIGNED8

0：SWOUT 
切換一次

1：SWOUT 
切換多次

0 -

重設模式 
(Reset mode)
（事件計數器）

指定計數器（事件計數器）
只由重設位元與選定的關閉功
能重設，或在達到比較值後便
自動重設。

12 UNSIGNED8
0：重設位元與

關閉功能。
1：達到比較值

0 -

設定為輸入的操作模式

反向 (Inversion)

該參數定義投射信號的邏輯。
在反向的案例中，外部的高 
(HIGH) 位準將解譯為內部的
低 (LOW) 位準。

13.1 位元
0：正常
1：反向

0 -

保留 自由使用 13.2 ... 13.7

表 10.48：模組 70 的參數 – 輸入 / 輸出 1
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148 BCL 504i Leuze electronic

參數長度

23 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

備註

直流偏壓位準同時也定義輸出為低電位驅動 (low-active) (1) 或高電位驅動 (high-active) (0)。

開啟一個設定為輸出的 I/O 表示切換至啟用狀態；另一方面，關閉會導致切換至停用或閒置

狀態。

防止誤動作時
間 (Debounce 
time)

該參數定義軟體中所執行的防
止誤動作時間。

14 UNSIGNED16 0 ... 1000 5 ms

起始遞延 
(Start-up delay)

該參數會影響開啟期間的時
機。

16 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間下限 
(Minimum 
switch-on time)

該參數定義信號重設前的時間
週期下限。

18 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

關閉遞延 
(Switch-off 
delay)

該參數定義關閉期間信號的時
間遞延。

20 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

輸入功能
(Input function)

該參數指定當信號中的狀態變
更時所要啟用或停用的功能。

22 UNSIGNED8
請參閱 146 頁

「輸入功
能」

1 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.48：模組 70 的參數 – 輸入 / 輸出 1
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10.12.6 模組 71 – 切換輸入 / 輸出 SWIO2 (Switching input/output SWIO2)

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

功能 (Function)
此參數定義 I/O 2 功能要作為
輸入或輸出。

0.0 位元 0：輸入
1：輸出

0 -

設定為輸出的操作模式

直流偏壓位準
(DC bias level)

該參數定義切換輸出的直流偏
壓位準，並同時定義輸出為低
電位驅動 (low-active) (1) 或高
電位驅動 (high-active) (0)。

0.1 位元 0：LOW (0V)
1：HIGH (+Ub)

0 -

保留 (Reserved) 自由使用 0.2 ... 0.7

起始遞延
(Start-up delay)

使用此參數，輸出脈衝可根據
設定的時間週期遞延。

1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間 
(Switch-on time)

該參數定義切換輸出的開啟時
間週期。如果值為 0，信號為
靜態。

3 UNSIGNED16 0 ... 1300 400  ms

開啟功能 1 
(Switch-on 
function 1)

此參數指定可設定切換輸出的
事件。

5 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

開啟功能 2 
(Switch-on 
function 2)

此參數指定可設定切換輸出的
事件。
開啟功能 1 與開啟功能 2 為 
OR 連動的。

6 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 1 
(Switch-off 
function 1)

此參數指定可重設切換輸出的
事件。

7 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 2 
(Switch-off 
function 2)

此參數指定可重設切換輸出的
事件。
關閉功能 1 與關閉功能 2 為 
OR 連動的。

8 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

比較值 
(Comparative 
value) 
（事件計數器）

如果選定之開啟功能的啟用事
件數目達到此比較值，將啟用
切換輸出。選定之關閉功能的
停用事件將重設計數器。

9 UNSIGNED16 0..65535 0 -

比較模式 
(Compare mode)
（事件計數器）

指定切換輸出只在同位檢查時
切換（一次），或同時在達到
比較值後，在大於或等於的事
件中切換（多次）。

11 UNSIGNED8

0：SWOUT 
切換一次

1：SWOUT 
切換多次

0 -

重設模式
(Reset mode)
（事件計數器）

指定計數器 （事件計數器）
只由重設位元與選定的關閉功
能重設，或在達到比較值後便
自動重設。

12 UNSIGNED8
0：重設位元與

關閉功能。
1：達到比較值

0 -

設定為輸入的操作模式

反向 (Inversion)

該參數定義投射信號的邏輯。
在反向的案例中，外部的高 
(HIGH) 位準將解譯為內部的
低 (LOW) 位準。

13.1 位元 0：正常
1：反向

0 -

保留 (Reserved) 自由使用 13.2 ... 13.7

表 10.49：模組 71 的參數 – 輸入 / 輸出 2
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150 BCL 504i Leuze electronic

參數長度

23 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

備註

直流偏壓位準同時也定義輸出為低電位驅動 (low-active) (1) 或高電位驅動 (high-active) (0)。

開啟一個設定為輸出的 I/O 表示切換至啟用狀態；另一方面，關閉會導致切換至停用或閒置

狀態。

防止誤動作時間 
(Debounce time)

該參數定義軟體中所執行的防
止誤動作時間。

14 UNSIGNED16 0 ... 1000 5 ms

起始遞延
(Start-up delay)

該參數會影響開啟期間的時
機。

16 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間下限 
(Minimum switch-
on time)

該參數定義信號重設前的時間
週期下限。

18 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

關閉遞延 
(Switch-off delay)

該參數定義關閉期間信號的時
間遞延。

20 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

輸入功能
(Input function)

該參數指定當信號中的狀態變
更時所要啟用或停用的功能。

22 UNSIGNED8
請參閱 146 頁

「輸入
功能」

1 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.49：模組 71 的參數 – 輸入 / 輸出 2
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10.12.7 模組 72 – 切換輸入 / 輸出 SWIO3 (Switching input/output SWIO3)

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

功能 (Function)
此參數定義 I/O 3 功能要作為
輸入或輸出。

0.0 位元 0：輸入
1：輸出

0 -

設定為輸出的操作模式

直流偏壓位準 
(DC bias level)

該參數定義切換輸出的直流
偏壓位準，並同時定義輸出
為低電位驅動 (low-active) (1) 
或高電位驅動 (high-active) 
(0)。

0.1 位元 0：LOW (0V)
1：HIGH (+Ub)

0 -

保留 (Reserved) 自由使用 0.2 ... 0.7

起始遞延
(Start-up delay)

使用此參數，輸出脈衝可根
據設定的時間週期遞延。

1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間 
(Switch-on time)

該參數定義切換輸出的開啟
時間週期。如果值為 0，信號
為靜態。

3 UNSIGNED16 0 ... 1300 400  ms

開啟功能 1 
(Switch-on 
function 1)

此參數指定可設定切換輸出
的事件。

5 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

開啟功能 2 
(Switch-on 
function 2)

此參數指定可設定切換輸出
的事件。
開啟功能 1 與開啟功能 2 為 
OR 連動的。

6 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 1 
(Switch-off 
function 1)

此參數指定可重設切換輸出
的事件。

7 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 2 
(Switch-off 
function 2)

此參數指定可重設切換輸出
的事件。
關閉功能 1 與關閉功能 2 為 
OR 連動的。

8 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

比較值 
(Comparative 
value) 
（事件計數器）

如果選定之開啟功能的啟用
事件數目達到此比較值，將
啟用切換輸出。選定之關閉
功能的停用事件將重設計數
器。

9 UNSIGNED16 0..65535 0 -

比較模式 
(Compare mode)
（事件計數器）

指定切換輸出只在同位檢查
時切換（一次），或同時在
達到比較值後，在大於或等
於的事件中切換 （多次）。

11 UNSIGNED8

0：SWOUT
切換一次

1：SWOUT
切換多次

0 -

重設模式
(Reset mode)
（事件計數器）

指定計數器（事件計數器）
只由重設位元與選定的關閉
功能重設，或在達到比較值
後便自動重設。

12 UNSIGNED8
0：重設位元與

關閉功能。
1：達到比較值

0 -

設定為輸入的操作模式

反向 (Inversion)

該參數定義投射信號的邏輯。
在反向的案例中，外部的高 
(HIGH) 位準將解譯為內部的
低 (LOW) 位準。

13.1 位元 0：正常
1：反向

0 -

表 10.50：模組 72 的參數 – 輸入 / 輸出 3
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152 BCL 504i Leuze electronic

參數長度

23 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

備註

直流偏壓位準同時也定義輸出為低電位驅動 (low-active) (1) 或高電位驅動 (high-active) (0)。

開啟一個設定為輸出的 I/O 表示切換至啟用狀態；另一方面，關閉會導致切換至停用或閒置

狀態。

保留 (Reserved) 自由使用 13.2 ... 13.7

防止誤動作時間 
(Debounce time)

該參數定義軟體中所執行的
防止誤動作時間。

14 UNSIGNED16 0 ... 1000 5 ms

起始遞延
(Start-up delay)

該參數會影響開啟期間的時
機。

16 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間下限 
(Minimum 
switch-on time)

該參數定義信號重設前的時
間週期下限。

18 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

關閉遞延 
(Switch-off 
delay)

該參數定義關閉期間信號的
時間遞延。

20 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

輸入功能 (Input 
function)

該參數指定當信號中的狀態
變更時所要啟用或停用的功
能。

22 UNSIGNED8
請參閱 146 頁

「輸入
功能」

1 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.50：模組 72 的參數 – 輸入 / 輸出 3
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10.12.8 模組 73 – 切換輸入 / 輸出 SWIO4 (Switching input/output SWIO4)

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

功能 (Function)
此參數定義 I/O 4 功能要作為
輸入或輸出。

0.0 位元 0：輸入
1：輸出

0 -

設定為輸出的操作模式

直流偏壓位準 
(DC bias level)

該參數定義切換輸出的直流
偏壓位準，並同時定義輸出
為低電位驅動 (low-active) (1) 
或高電位驅動 (high-active) 
(0)。

0.1 位元 0：LOW (0V)
1：HIGH (+Ub)

0 -

保留 (Reserved) 自由使用 0.2 ... 0.7

起始遞延 (Start-
up delay)

使用此參數，輸出脈衝可根
據設定的時間週期遞延。

1 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間 
(Switch-on time)

該參數定義切換輸出的開啟
時間週期。如果值為 0，信號
為靜態。

3 UNSIGNED16 0 ... 1300 400  ms

開啟功能 1 
(Switch-on 
function 1)

此參數指定可設定切換輸出
的事件。

5 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

開啟功能 2 
(Switch-on 
function 2)

此參數指定可設定切換輸出
的事件。
開啟功能 1 與開啟功能 2 為 
OR 連動的。

6 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 1 
(Switch-off 
function 1)

此參數指定可重設切換輸出
的事件。

7 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

關閉功能 2 
(Switch-off 
function 2)

此參數指定可重設切換輸出
的事件。
關閉功能 1 與關閉功能 2 為 
OR 連動的。

8 UNSIGNED8

請參閱 146 頁
「開啟 /
關閉功
能」

0 -

比較值 
(Comparative 
value) 
（事件計數器）

如果選定之開啟功能的啟用
事件數目達到此比較值，將
啟用切換輸出。選定之關閉
功能的停用事件將重設計數
器。

9 UNSIGNED16 0..65535 0 -

比較模式 
(Compare mode)
（事件計數器）

指定切換輸出只在同位檢查
時切換（一次），或同時在
達到比較值後，在大於或等
於的事件中切換 （多次）。

11 UNSIGNED8

0：SWOUT
切換一次

1：SWOUT
切換多次

0 -

重設模式
(Reset mode)
（事件計數器）

指定計數器（事件計數器）
只由重設位元與選定的關閉
功能重設，或在達到比較值
後便自動重設。

12 UNSIGNED8
0：重設位元與

關閉功能。
1：達到比較值

0 -

設定為輸入的操作模式

反向 (Inversion)

該參數定義投射信號的邏輯。
在反向的案例中，外部的高 
(HIGH) 位準將解譯為內部的
低 (LOW) 位準。

13.1 位元 0：正常
1：反向

0 -

表 10.51：模組 73 的參數 – 輸入 / 輸出 4
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154 BCL 504i Leuze electronic

參數長度

23 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

備註

直流偏壓位準同時也定義輸出為低電位驅動 (low-active) (1) 或高電位驅動 (high-active) (0)。

開啟一個設定為輸出的 I/O 表示切換至啟用狀態；另一方面，關閉會導致切換至停用或閒置

狀態。

10.12.9 模組 74 – SWIO 狀態與控制 (SWIO status and control)

說明

處理切換輸入與切換輸出信號的模組。

參數

無

保留 (Reserved) 自由使用 13.2 ... 13.7

防止誤動作時間 
(Debounce time)

該參數定義軟體中所執行的
防止誤動作時間。

14 UNSIGNED16 0 ... 1000 5 ms

起始遞延
(Start-up delay)

該參數會影響開啟期間的時
機。

16 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

開啟時間下限 
(Minimum 
switch-on time)

該參數定義信號重設前的時
間週期下限。

18 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

關閉遞延 
(Switch-off 
delay)

該參數定義關閉期間信號的
時間遞延。

20 UNSIGNED16 0 ... 65535 0 ms

輸入功能
(Input function)

該參數指定當信號中的狀態
變更時所要啟用或停用的功
能。

22 UNSIGNED8
請參閱 146 頁

「輸入
功能」

1 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.51：模組 73 的參數 – 輸入 / 輸出 4
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輸入資料

輸入資料長度

2 個位元組

輸入資料 說明 位址 資料
類型

值範圍 初始值 單位

狀態 1 (State 1) 切換輸入或輸出 1 的信號狀態 0.0 位元 0、1 0 -

狀態 2 (State 2) 切換輸入或輸出 2 的信號狀態 0.1 位元 0、1 0 -

狀態 3 (State 3) 切換輸入或輸出 3 的信號狀態 0.2 位元 0、1 0 -

狀態 4 (State 4) 切換輸入或輸出 4 的信號狀態 0.3 位元 0、1 0 -

比較狀態切換輸出 1 
(Comparison state 
switching output 1)
（事件計數器）

表示事件計數器是否已超過設定的比
較值。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.0 位元 0：未超過
1：已超過

0 -

切換輸出 1 
(Switching output 1)
比較狀態切換位元 
(Comparison state 
toggle bit)
（事件計數器）

如果比較模式設定為「SWOUT 切換
多次 (SWOUT switches several 
times)」，那麼每次事件計數器超過設
定值時，都會切換此位元。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.1 位元

0 → 1：事件計數器
已超過

1 → 0：事件計數器
再次超過

0 -

比較狀態切換輸出 2 
(Comparison state 
switching output 2)
（事件計數器）

表示事件計數器是否已超過設定的比
較值。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.2 位元 0：未超過
1：已超過

0 -

切換輸出 2 
(Switching output 2)
比較狀態切換位元 
(Comparison state 
toggle bit)
（事件計數器）

如果比較模式設定為「SWOUT 切換
多次 (SWOUT switches several 
times)」，那麼每次事件計數器超過設
定值時，都會切換此位元。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.3 位元

0 → 1：事件計數器
已超過

1 → 0：事件計數器
再次超過

0 -

比較狀態切換輸出 3 
(Comparison state 
switching output 3)
（事件計數器）

表示事件計數器是否已超過設定的比
較值。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.4 位元 0：未超過
1：已超過

0 -

切換輸出 3 
(Switching output 3)
比較狀態切換位元 
(Comparison state 
toggle bit)
（事件計數器）

如果比較模式設定為「SWOUT 切換
多次 (SWOUT switches several 
times)」，那麼每次事件計數器超過設
定值時，都會切換此位元。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.5 位元

0 → 1：事件計數器
已超過

1 → 0：事件計數器
再次超過

0 -

比較狀態切換輸出 4 
(Comparison state 
switching output 4)
（事件計數器）

表示事件計數器是否已超過設定的比
較值。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.6 位元 0：未超過
1：已超過

0 -

切換輸出 4 
(Switching output 4)
比較狀態切換位元 
(Comparison state 
toggle bit)
（事件計數器）

如果比較模式設定為「SWOUT 切換
多次 (SWOUT switches several 
times)」，那麼每次事件計數器超過設
定值時，都會切換此位元。
重設事件計數器可將該位元重設為初
始值。

1.7 位元

0 → 1：事件計數器
已超過

1 → 0：事件計數器
再次超過

0 -

表 10.52：模組 74 輸入 / 輸出狀態與控制的輸入資料
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輸出資料

輸出資料長度

2 個位元組

輸出資料 說明 位址 資料
類型

值範圍 初始
值

單
位

切換輸出 1 
(Switching output 1) 設定切換輸出 1 的狀態 0.0 位元 0：切換輸出 0

1：切換輸出 1
0 -

切換輸出 2 
(Switching output 2) 設定切換輸出 2 的狀態 0.1 位元 0：切換輸出 0

1：切換輸出 1
0 -

切換輸出 3 
(Switching output 3) 設定切換輸出 3 的狀態 0.2 位元 0：切換輸出 0

1：切換輸出 1
0 -

切換輸出 4 
(Switching output 4) 設定切換輸出 4 的狀態 0.3 位元 0：切換輸出 0

1：切換輸出 1
0 -

重設事件計數器 
(Reset Event 
Counter)
切換輸出 1 
(Switching output 1)

將用於切換輸出 1 之啟用功能 [AF] 
的事件計數器設回零。

0.4 位元 0 → 1：執行重設
1 → 0：沒有功能

0 -

重設事件計數器 
(Reset Event 
Counter)
切換輸出 2 
(Switching output 2)

將用於切換輸出 2 之啟用功能 [AF] 
的事件計數器設回零。

0.5 位元 0 → 1：執行重設
1 → 0：沒有功能

0 -

重設事件計數器 
(Reset Event 
Counter)
切換輸出 3 
(Switching output 3)

將用於切換輸出 3 之啟用功能 [AF] 
的事件計數器設回零。

0.6 位元 0 → 1：執行重設
1 → 0：沒有功能

0 -

重設事件計數器 
(Reset Event 
Counter)
切換輸出 4 
(Switching output 4)

將用於切換輸出 4 之啟用功能 [AF] 
的事件計數器設回零。

0.7 位元 0 → 1：執行重設
1 → 0：沒有功能

0 -

保留 1 位元
組

表 10.53：模組 74 輸入 / 輸出狀態與控制的輸出資料
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10.13 資料輸出

10.13.1 模組 80 – 排序 (Sorting)

說明

支援輸出資料排序的模組。

參數

參數長度

3 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料
類型

值範圍 預設值 單位

排序準則 1 
(Sort 
criterion 1)

指定符合所要排
序方式的準則

0.0 ... 
0.6 BitArea

0：無排序
1：根據掃描次數排序
2：根據掃描光束中的位置排序
3：根據振盪鏡面的位置排序
4：根據解碼品質排序
5：根據條碼長度排序
6：根據條碼類型號碼排序
7：根據解碼方向排序
8：根據條碼內容排序
9：根據時間排序
10：根據掃描持續時間排序
11：根據條碼清單 （列出已啟用的條碼）排序
12：根據識別碼清單排序

0 -

排序方向 1 
(Sort 
direction 1)

指定排序方向 0.7 位元 0：以遞增的順序
1：以遞減的順序

0 -

排序準則 2 
(Sort 
criterion 2)

指定符合所要排
序方式的準則

0.0 ... 
0.6

BitArea 請參閱排序準則 1 0 -

排序方向 2 
(Sort 
direction 2)

指定排序方向 0.7 位元 請參閱排序方向 1 0 -

排序準則 3 
(Sort 
criterion 3)

指定符合所要排
序方式的準則

0.0 ... 
0.6

BitArea 請參閱排序準則 1 0 -

排序方向 3 
(Sort 
direction 3)

指定排序方向 0.7 位元 請參閱排序方向 1 0 -

表 10.54：模組 80 的參數
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10.14 參照碼比較

下列模組可用於支援參照碼比較。

參照碼功能會將目前已解碼之判讀結果，與一或多種所儲存之比較樣式加以比較。該功能可

劃分為兩種比較單位，彼此都可獨立設定。

10.14.1 模組 81 – 參照碼比較器 1 (Reference code comparator 1)

說明

該模組定義參照碼比較器 1 的操作模式。

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

參照條碼比較
後的輸出功能 
(Output 
function after 
reference 
barcode 
comparison)

此參數指定參照條碼
比較後的相關輸出連
結。

0 UNSIGNED8

0：沒有功能
1：比較功能 1 
2：比較功能 2
3：比較功能 1 與 2
4：比較功能 1 或 2

1 -

參照碼輸出信
號的連結邏輯 
(Linking logic 
for reference 
code output 
signal)

此參數指定參照碼輸
出信號的連結邏輯。

1 UNSIGNED8

0：長度和類型和 ASCII
1：長度和（類型或 ASCII）
2：（長度或類型）和 ASCII
3：長度或類型或 ASCII

0 -

參照碼比較的
輸出 (Output 
for reference 
code 
comparison)

此參數指定是否要執
行條碼長度比較。

2 UNSIGNED8

0：略過長度 
1：如果長度並非完全相同，可進

行比較
2：如果長度完全相同，可進行比

較。

2 -

條碼類型比較 
(Barcode type 
comparison)

此參數指定是否要執
行條碼類型比較。

3 UNSIGNED8

0：略過類型 
1：如果類型並非完全相同，可進

行比較
2：如果類型完全相同，可進行比

較

2 -

參照碼 ASCII 
比較 
(Reference 
code ASCII 
comparison)

此參數指定 ASCII 比
較的執行方式。

4 UNSIGNED8

0：不比較
1：條碼與參照碼並非完全相同
2：條碼與參照碼完全相同
3：條碼大於參照碼
4：條碼大於或等於參照碼
5：條碼小於參照碼
6：條碼小於或等於參照碼
7：參照碼 1 小於或等於條碼，條

碼小於或等於參照碼 2
8：條碼小於參照碼 1 或條碼大於

參照碼 2

2 -

表 10.55：模組 81 – 參照碼比較的參數
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參數長度

8 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參照碼比較模
式 (Reference 
code 
comparison 
mode)

此參數決定參照碼用
於條碼比較的方式以
及使用哪一個參照碼
來進行比較。

5 UNSIGNED8

0：只有第一個參照碼用於比較。
1：只有第二個參照碼用於比較。
2：參照碼 1 與 2 皆用於比較。必

須符合參照碼 1 與 2 的條件才
能進行正比較。

3：參照碼 1 與 2 皆用於比較。必
須符合參照條碼 1 與 2 的其中
一個條件。

0 -

條碼比較模式 
(Barcode 
comparison 
mode)

此參數指定哪個已解
碼條碼將用於參照碼
比較。

6 UNSIGNED8

0：只有第一個條碼用於比較。
1：只有第二個條碼用於比較。
2：所有條碼皆用於比較。所有比

較都必須順利完成。
3：所有條碼皆用於比較。其中一

個比較必須順利完成。

3 -

參照碼完整比
較 (Reference 
code 
completeness 
comparison)

如果設定此參數，正
參照碼比較的基本條
件為判讀閘門內的所
有必要條碼，實際上
都必須加以判讀。如
果沒有符合此項條
件，將無法達成任何
正參照碼比較。

7.0 位元 0：關閉完整比較。
1：開啟完整比較。

0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.55：模組 81 – 參照碼比較的參數
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10.14.2 模組 82 – 參照碼比較器 2 (Reference code comparator 2)

說明

該模組定義參照碼比較器 2 的操作模式。

參數

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

參照條碼比較
後的輸出功能 
(Output 
function after 
reference 
barcode 
comparison)

此參數指定參照條碼比
較後的相關輸出連結。

0 UNSIGNED8

0：沒有功能
1：比較功能 1 
2：比較功能 2
3：比較功能 1 與 2
4：比較功能 1 或 2

1 -

參照碼輸出信
號的連結邏輯 
(Linking logic 
for reference 
code output 
signal)

此參數指定參照碼輸出
信號的連結邏輯。

1 UNSIGNED8

0：長度和類型和 ASCII
1：長度和（類型或 ASCII）
2：（長度或類型）和 ASCII
3：長度或類型或 ASCII

0 -

參照碼比較的
輸出 (Output 
for reference 
code 
comparison)

此參數指定是否要執行
條碼長度比較。

2 UNSIGNED8

0：略過長度 
1：如果長度並非完全相同，可

進行比較
2：如果長度完全相同，可進行

比較。

2 -

條碼類型比較 
(Barcode type 
comparison)

此參數指定是否要執行
條碼類型比較。

3 UNSIGNED8

0：略過類型 
1：如果類型並非完全相同，可

進行比較
2：如果類型完全相同，可進行

比較

2 -

參照碼 ASCII 
比較 
(Reference 
code ASCII 
comparison)

此參數指定 ASCII 比
較的執行方式。

4 UNSIGNED8

0：不比較
1：條碼與參照碼並非完全相同
2：條碼與參照碼完全相同
3：條碼大於 RC
4：條碼大於或等於 RC
5：條碼小於 RC
6：條碼小於或等於 RC
7：參照碼 1 小於或等於條碼，

條碼小於或等於參照碼 2
8：條碼小於參照碼 1 或條碼大

於參照碼 2

2 -

表 10.56：模組 82 – 參照碼比較的參數
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參數長度

8 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參照碼比較模
式 (Reference 
code 
comparison 
mode)

此參數決定參照碼用於
條碼比較的方式以及使
用哪一個參照碼來進行
比較。

5 UNSIGNED8

0：只有第一個參照碼用於比
較。

1：只有第二個參照碼用於比
較。

2：參照碼 1 與 2 皆用於比較。
必須符合參照碼 1 與 2 的條
件才能進行正比較。

3：參照碼 1 與 2 皆用於比較。
必須符合參照條碼 1 與 2 的
其中一個條件。

0 -

條碼比較模式 
(Barcode 
comparison 
mode)

此參數指定哪個已解碼
條碼將用於參照碼比
較。

6 UNSIGNED8

0：只有第一個條碼用於比較。
1：只有第二個條碼用於比較。
2：所有條碼皆用於比較。所有

比較都必須順利完成。
3：所有條碼皆用於比較。其中

一個比較必須順利完成。

3 -

參照碼完整比
較 (Reference 
code 
completeness 
comparison)

如果設定此參數，正參
照碼比較的基本條件為
判讀閘門內的所有必要
條碼，實際上都必須加
以判讀。如果沒有符合
此項條件，將無法達成
任何正參照碼比較。

7.0 位元 0：關閉完整比較。
1：開啟完整比較。

0 -

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

表 10.56：模組 82 – 參照碼比較的參數
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10.14.3 模組 83 – 參照碼比較樣式 1 (Reference code comparison pattern 1)

說明

此模組可用於定義第 1 個比較樣式

參數

參數長度

31 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

註！

所定義的比較樣式，會同時影響到兩個參照碼比較（模組 81 – 參照碼比較器 1 (Reference
code comparator 1) 與模組 82 – 參照碼比較器 2 (Reference code comparator 2)）。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

條碼類型比
較樣式 1 
(Code type 
comparison 
pattern 1)

指定參照條碼的類型。 0 UNSIGNED8

0： 無條碼 
1： 2/5 Interleaved
2： Code39
3： Code32
6： UPC、UPCE
7： EAN8、EAN13
8： Code128
10： EAN 

Addendum
11：Codabar
12：Code93
13：RSS-14
14：RSS Limited
15：RSS Expanded

1 -

參照碼輸出
信號的連結
邏輯 
(Linking 
logic for 
reference 
code output 
signal)

參數字串說明參照條碼的內容。注
意： 您也可使用儲存於「萬用字元 
(Wildcard character)」及「不予理
會字元 (Don't care character)」參
數中的兩個預留位置字元。如果該
字串是空白的，表示不採用任何比
較。如果最新儲存的字元屬於萬用
字元，比較只會進行到此萬用字元
前的最後一個字元。如此一來，便
可根據條碼長度來關閉比較。

1
STRING
30 個字元，
以 Null 終止

1 ... 30 個位元組的 
ASCII 字元

0 -

表 10.57：模組 83 – 參照碼比較樣式的參數
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10.14.4 模組 84 – 參照碼比較樣式 2 (Reference code comparison pattern 2)

說明

此模組可用於定義第 2 個比較樣式。

參數

參數長度

31 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

註！

所定義的比較樣式，會同時影響到兩個參照碼比較（模組 81 – 參照碼比較器 1 (Reference
code comparator 1) 與模組 82 – 參照碼比較器 2 (Reference code comparator 2)）。

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

條碼類型比
較樣式 1 
(Code type 
comparison 
pattern 1)

指定參照條碼的類型。 0 UNSIGNED8

0： 無條碼 
1： 2/5 Interleaved
2： Code39
3： Code32
6： UPC、UPCE
7： EAN8、EAN13
8： Code128
10：EAN 

Addendum
11：Codabar
12：Code93
13：RSS-14
14：RSS Limited
15：RSS Expanded

1 -

參照碼輸出
信號的連結
邏輯 
(Linking 
logic for 
reference 
code output 
signal)

參數字串說明參照條碼的內容。注
意： 您也可使用儲存於「萬用字元 
(Wildcard character)」及「不予理
會字元 (Don't care character)」參數
中的兩個預留位置字元。如果該字
串是空白的，表示不採用任何比較。
如果最新儲存的字元屬於萬用字元，
比較只會進行到此萬用字元前的最
後一個字元。如此一來，便可根據
條碼長度來關閉比較。

1
STRING
30 個字元，
以 Null 終止

1 ... 30 個位元組的 
ASCII 字元

0 -

表 10.58：模組 84 – 參照碼比較樣式的參數
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10.15 特殊功能

10.15.1 模組 90 – 狀態與控制 (Status and control)

此模組向 PROFIBUS 主機提供各種 BCL 504i 的狀態資訊。BCL 504i 的各種功能，可經由
主機的輸出資料加以控制。

參數

無

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

輸入資料 說明 位址 資料
類型

值範圍 初始值 單位

保留 (Reserved) 自由使用 0.0 位元 0 -
AutoRefl 狀態 
(AutoRefl state) AutoRefl 模組的信號狀態 0.1 位元 0：已識別反射器

1：已隱藏反射器
0 -

Auto Control 結果 
(Auto Control 
result)

表示 AutoControl 功能的結果，判
讀品質是否良好。

0.2 位元 0：品質良好
1：品質不佳

0 -

RefCode 處理狀
態 (RefCode 
processing state)

該字串表示參照碼比較是否已啟
用。

0.3 位元 0：關
1：開

0 -

RefCode 比較狀
態 1 (RefCode 
comparison state 
1)

該信號表示對應至參照碼的已解碼
條碼，是否有考量到比較功能 1 
(comparison function 1) 中所定義
的比較準則。如果相符，輸出的值
為 1。

0.4 位元 0：不相等
1：相等

0 -

RefCode 比較狀
態 2 (RefCode 
comparison state 
2)

該信號表示對應至參照碼的已解碼
條碼，是否有考量到比較功能 2 
(comparison function 2) 中所定義
的比較準則。如果相符，輸出的值
為 1。

0.5 位元 0：不相等
1：相等

0 -

保留 (Reserved) 自由使用 0.6 位元 0 -
保留 (Reserved) 自由使用 0.7 位元 0 -

表 10.59：模組 90 – 狀態與控制的輸入資料

輸出資料 說明 位址 資料
類型

值範圍 初始值 單位

保留 (Reserved) 自由使用 0.0
保留 (Reserved) 自由使用 0.1
保留 (Reserved) 自由使用 0.2

AutoRefl 對正功
能 (AutoRefl 
alignment 
function)

開啟或關閉對正模式。 0.3 位元 0 -> 1：開啟對正模式
1 -> 0：關閉對正模式

0 -

儲存 AutoRefl 
(Save AutoRefl) 

將在對正功能中所定義的值儲存
於參數集。

0.4 位元 0 -> 1：值已儲存 0 -

表 10.60：模組 90 – 狀態與控制的輸出資料
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輸出資料長度

1 個位元組

10.15.2 模組 91 – AutoReflAct （自動反射器啟用，automatic reflector activation)

說明

該模組定義雷射掃描器的操作模式，以便控制判讀閘門。

參數

參數長度

2 個位元組

輸入資料

無

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

模式 (Mode) 此參數將啟用雷射掃描器的功能。 0 UNSIGNED8
0：正常（已關閉 

autoReflAct）
1：已啟用 autoreflAct

0 -

防止誤動作 
(Debouncing)

該參數定義防止誤動作掃描次數
以供反射器偵測之用

1 UNSIGNED8 1 ... 16 5 -

表 10.61：模組 91 – AutoreflAct 的參數
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10.15.3 模組 92 – AutoControl

說明

該模組定義 AutoControl 功能的操作模式。該功能將監測已解碼條碼的品質，並將結果與限
制值加以比較。如果有達到限制值的標準，將設定一個狀態。

參數

參數長度

3 個位元組

輸入資料

輸入資料長度

1 個位元組

輸出資料

無

參數 說明 位址 資料類型 值範圍 預設值 單位

模式 (Mode)
該參數定義 AutoControl 功能的評估基
準。

0 UNSIGNED8
0：關
1：標籤品質
2：解碼品質

0 -

判讀品質的限
制
(Limit for 
reading 
quality)

該參數定義判讀品質的臨界值。 1 UNSIGNED8 0 ... 100 50 %

敏感度 
(Sensitivity)

可使用此參數來指定判讀能力變更的敏
感度。
值越高，判讀能力變更的影響就越小。

2 UNSIGNED8 0 ... 255 0 -

表 10.62：模組 92 – AutoControl 的參數

輸入資料 說明 位址 資料類型 值範圍 初始值 單位

掃描品質
(Scan quality) 表示目前掃描品質的平均。 0 UNSIGNED8 0 ... 100 0 -

表 10.63：模組 92 – AutoControl 的輸入資料
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10.16 組態設定範例： 經由 PLC 間接啟用

10.16.1 工作

• 判讀 15 位數的 Code 128 條碼

• 經由 PLC 間接啟用 BCL 504i 

條碼樣本

Code 128、15 位數

10.16.2 程序

硬體、連接

必須先建立下列連接：

• 電壓供應 (PWR)
• PROFIBUS In

• PROFIBUS 終端連接

必要模組

將下列模組納入您的方案中：

• 模組 10 – 啟用 (Activations)

• 模組 24 – 解碼結果 (Decoding result)，16 個位元組

參數設定

沒有需要個別設定的參數。標準參數集已提供所有必要的功能。

Profibus Inside
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流程圖 
順利判讀：

判讀失敗：

PLC 光電感測器 BCL 504i 說明

時間 光電感測器從 0 1 光電感測器已中斷

M 10 位元 0.0 0 1
啟用位元 0.0 設為 1。此將啟用判讀閘
門。

M 24 位元 0.1 從 0 1
M 24 位元 0.2 = 0 
M 24 位元組 1 = 資料長度
M 24 位元組 2 至 16： 結果

已判讀過的條碼將由模組 24 加以處理與
傳輸：
判讀結束位元 0.1 = 1，而條碼未解碼位
元 0.2 = 0。
本 15 位數的的案例中，整個資料長度為 
1 個位元組。
解碼結果以下列 15 位元組傳輸。

內部處理 內部資料處理

M 10 位元 0.0 1 0 啟用位元 0.0 重設為 0

PLC 光電感測器 BCL 504i 說明

時間 光電感測器從 0 1 光電感測器已中斷

M 10 位元 0.0 0 1 啟用位元 0.0 重設為 1。

光電感測器從 1 0
判讀閘門經過一段時間卻沒有判讀結果

M 10 位元 0.0 1 0 啟用位元 0.0 重設為 0

M 24 位元 0.1 從 0 1
M 24 位元 0.2 從 0 1 
M 24 位元組 1 = 資料長度
M 24 位元組 2 = 結果

模組解碼狀態信號：
判讀結束位元 0.1 = 1，而條碼未解碼位
元 0.2 = 1。
整個資料長度為 1 個位元組。
結果十六進位 3F ("?" = no read) 已傳
輸。

內部處理 資料的內部處理以及無判讀的信號標示
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10.17 組態設定範例： 經由切換輸入直接啟用

10.17.1 工作

• 判讀 12 位數的 2/5 Interleaved 格式條碼

• 經由光電感測器直接啟用 BCL 504i

條碼樣本

包含檢查數字的 12 位數 Code 2/5 Interleaved

561234765436

10.17.2 程序

硬體、連接

必須先建立下列連接：

• 電壓供應 (PWR)
• PROFIBUS In

• PROFIBUS 終端連接

• 位於 SWIO1 的光電感測器 

必要模組

將下列模組納入您的方案中：

• 模組 23 – 解碼結果 (Decoding result)，12 個位元組

「通用參數」的參數設定

位元組 說明 初始值 變更值為：
1 條碼類型 1 0 01： 2/5 Interleaved
4 數字 3 0 12

表 10.64：組態設定範例 2 的設備參數
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流程圖 
順利判讀：

判讀失敗：

PLC 光電感測器 BCL 504i 說明

時間 光電感測器從 0 1
光電感測器已中斷 光電感測器之切換輸
出的信號出現在 BCL 504i 的切換輸入，
並啟用掃描器。

M 23 位元 0.1 從 0 1
M 23 位元 0.2 = 0 
M 23 位元組 1 = 資料長度
M 23 位元組 2 至 13 = 結果

已判讀過的條碼將由模組 23 加以處理與
傳輸：
判讀結束位元 0.1 = 1，而條碼未解碼位
元 0.2 = 0。
本 12 位數的的案例中，整個資料長度為 
1 個位元組。
解碼結果以下列 12 位元組傳輸。

內部處理
內部資料處理

光電感測器從 1 0
光電感測器的光束已清除，並將 
BCL 504i 的切換輸入設為 0。此將停用
掃描器。

PLC 光電感測器 BCL 504i 說明

時間 光電感測器從 0 1
光電感測器已中斷 光電感測器之切換輸
出的信號出現在 BCL 504i 的切換輸入，
並啟用掃描器。

光電感測器從 1 0
光電感測器的光束在判讀結果出現前即
已清除。光電感測器將 BCL 504i 的切換
輸入設為 0，並停用掃描器。

M 23 位元 0.1 從 0 1
M 23 位元 0.2 從 0 1
M 23 位元組 1 = 結果
M 23 位元組 2 = 結果

模組解碼狀態信號：
判讀結束位元 0.1 = 1，而條碼未解碼位
元 0.2 = 1。
整個資料長度為 1 個位元組。
結果十六進位 3F ("?" = no read) 已傳
輸。

內部處理 內部資料處理
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11 診斷及故障排除

11.1 錯誤發生之一般原因

11.2 介面錯誤

錯誤 錯誤的可能原因 措施

狀態發光二極體指示燈 PWR

關
• 未供應電壓給設備
• 硬體錯誤

❏ 檢查供應電壓
將設備送至客戶服務部門修理

紅燈，閃爍
• 警告 ❏ 查詢診斷資料並進行相應的處理

紅燈，一直亮著 • 錯誤： 可能無法運作 ❏ 內部設備錯誤，送修

橘燈，一直亮著
• 設備處於修護模式 ❏ 使用 webConfig 工具或顯示器重設修護

模式

狀態發光二極體指示燈 匯流排 (BUS)

關
• 未供應電壓給設備
• PROFIBUS 尚未識別設備  

❏ 檢查供應電壓
❏ 將設備送至客戶服務部門修理

紅燈，閃爍 • PROFIBUS 發生錯誤 ❏ 可透過重設來更正

紅燈，一直亮著 • PROFIBUS 發生錯誤
❏ 無法透過重設來更正
❏ 將設備送至客戶服務部門修理

表 11.1：錯誤發生之一般原因

錯誤 錯誤的可能原因 措施

無法經由 USB 修護介
面通訊

• 連接電纜不正確
• 偵測不到連接的 BCL 504i

❏ 檢查連接電纜
❏ 安裝 USB 驅動程式

無法經由 PROFIBUS 
通訊
BUS 狀態發光二極體
指示燈一直亮著紅燈

• 接線不正確。
• 終端連接錯誤
• PROFIBUS 位址設定錯誤
• 組態設定錯誤

❏ 檢查接線方式
❏ 檢查終端連接
❏ 檢查 PROFIBUS 位址
❏ 在組態設定工具中檢查設備的組態設定

PROFIBUS 發生
偶發性錯誤

• 接線不正確。
• 終端連接錯誤
• EMC 所致的影響。

• 超過總體網路擴充限制。

❏ 檢查接線方式
❏ 檢查終端連接
❏ 檢查屏蔽
❏ 檢查接地配置以及與功能性接地的連接
❏ 請勿將電纜與設備連接線平行配置，以免造成 

EMC 耦合
❏ 檢查最大網路擴充與鮑率設定值的函數關係

表 11.2：介面錯誤
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註！

需要修護時，請使用第 11 章作為藍本。
在「措施」欄將檢查過的項目刪除，填寫位址欄，將這幾頁連同修護合約傳真至下列傳真號碼。

客戶資料 （請填寫完整）

Leuze 服務部門傳真號碼：

+49 7021 573 - 199

設備型號：

公司：

聯絡人 / 部門：

電話：

傳真：

街道 / 門牌號碼：

郵遞區號 / 城市：

國家 / 地區：
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12 設備型號總覽及附屬配件

12.1 型號索引碼

12.2 BCL 504i 型號總覽

BCL 504i 系列

（PROFIBUS DP 包含 1x RS 485 介面，位於 2x M12 B-coded 連接器）

BCL 500i OM100H
加熱選項 H = 含加熱

光束出射
0 側向

2 前方

光學元件

N 高密度 （近距離）

M 中密度 （中等距離）

F 低密度 （遠距離）

掃描原理
S 線式掃描器（單線）

O 振鏡式掃描器

i = 整合式現場匯流排技術

Interface

0 RS 232/RS 422/RS 485 （multiNet 主機）

1 RS 485 （multiNet 從屬）

4 PROFIBUS DP

8 乙太網路 / PROFINET
BCL 條碼辨讀器

型號 說明 零件號碼

高密度光學 (m = 0.25 ... 0.5mm)
BCL 504i SN 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05489
BCL 504i SN 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05490
BCL 504i ON 100 振鏡式掃描器 501 05491
BCL 504i SN 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05492
BCL 504i SN 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05493
BCL 504i ON 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05494

中密度光學 (m = 0.35 ... 1.0mm)
BCL 504i SM 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05495
BCL 504i SM 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05496
BCL 504i OM 100 振鏡式掃描器 501 05497
BCL 504i SM 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05498
BCL 504i SM 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05499
BCL 504i OM 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05500

低密度光學 (m = 0.5 ... 1.0mm)
BCL 504i SF 100 包含偏轉鏡面的線式掃描器 501 05501
BCL 504i SF 102 線式掃描器，光束出射在前方 501 05502
BCL 504i OF 100 振鏡式掃描器 501 05503
BCL 504i SF 100 H 包含偏轉鏡面的線式掃描器，含加熱 501 05504
BCL 504i SF 102 H 線式掃描器，光束出射在前方，含加熱 501 05505
BCL 504i OF 100 H 含加熱的振鏡式掃描器 501 05506

表 12.1：BCL 504i 型號總覽
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12.3 附屬配件 -  終端電阻

12.4 附屬配件 -  連接器

12.5 附屬配件 - USB 電纜

12.6 附屬配件 - 外部參數記憶體

12.7 附屬配件 - 安裝設備

型號 說明 零件號碼

TS 02-4-SO M12 用於 BUS OUT，具備整合式終端電阻 M12 的連接器 50038539 

表 12.2：BCL 504i 的終端電阻

型號 說明 零件號碼

KD 02-5-BA 用於 HOST 或 BUS IN 的 M12 插座 50038538
KD 02-5-SA 用於 BUS OUT 的 M12 插頭 50038537
KD 095-5A 用於電壓供應的 M12 插座 50020501
KS 095-4A 用於 SW IN/OUT 的 M12 插頭 50040155

表 12.3：BCL 504i 的連接器

型號 說明 零件號碼

KB USB-Service USB 修護電纜 50107726

表 12.4：BCL 504i 的電纜

型號 說明 零件號碼

USB Memory Set 外部 USB 參數記憶體 50108833

表 12.5：BCL 504i 的外部參數記憶體

Ø25,5

Ø2432,5

型號 說明 零件號碼

BT 56 用於組裝桿的安裝設備 50027375

表 12.6：BCL 504i 的安裝設備
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12.8 附屬配件 - 電壓供應的現成電纜

12.8.1 PWR 連接電纜的接點分配

12.8.2 電壓供應電纜的規格

操作溫度範圍 於停止狀態： -30°C ... +70°C
於運動狀態： -5°C ... +70°C

材質 包覆： PVC
彎曲半徑 > 50mm

12.8.3 電壓供應電纜訂購代碼

PWR 連接電纜 （5 插腳插座，A-coded）

插腳 名稱 心線顏色

1 VIN 棕

2 I/O 1 白

3 GND 藍

4 I/O 2 黑

5 FE 灰

螺紋 FE 裸線

PWR

VIN 1

2

3

4

I/O 1

I/O 2

GND

FE

5

M12 插座
(A-coded)

型號 說明 零件號碼

K-D M12A-5P-5m-PVC 用於 PWR 的 M12 插座，軸向連接器，開放式線端，電纜長度 5m 50104557
K-D M12A-5P-10m-PVC 用於 PWR 的 M12 插座，軸向連接器，開放式線端，電纜長度 10m 50104559

表 12.7：BCL 504i 的 PWR 電纜
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12.9 附屬配件 - 用於匯流排連接的現成電纜

12.9.1 一般資訊

• 電纜 KB PB... 用於連接 BUS IN/BUS OUT M12 連接器

• 標準電纜，長度：2 ... 30m

• 可訂製特殊電纜。

12.9.2 用於 PROFIBUS/multiNet plus 之 KB PB... 連接電纜的接點分配 

圖 12.1：PROFIBUS/multiNet plus 連接電纜的電纜結構

PROFIBUS/multiNet plus 連接電纜（5 插腳插座 / 連接器，B-coded）

插腳 名稱 心線顏色

1 N.C. –

2 A (N) 綠

3 N.C. –

4 B (P) 紅

5 N.C. –

螺紋 FE 裸線

1

2

3

4

A (N)

B (P)

N.C. N.C.

N.C.

5

3

2

1

4N.C.

A (N)

B (P)

N.C. N.C.
5

M12 插座
(B-coded)

M12 插頭
(B-coded)

1 絕緣導線：紅 
2 絕緣導線：綠 
3 地線
4 纖維絨
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12.9.3 介面連接電纜技術資料

操作溫度範圍 於停止狀態： -40°C ... +80°C
於運動狀態： -5°C ... +80°C

材質 電線符合 PROFIBUS 需求，且不含鹵素、矽膠和 PVC
彎曲半徑 > 80mm，適用於牽引鏈

12.9.4 介面連接電纜訂購代碼

型號 說明 零件號碼

用於 BUS IN 的 M12 插座，軸向連接器，開放式線端

KB PB-2000-BA 電纜長度 2m 50104181

KB PB-5000-BA 電纜長度 5m 50104180

KB PB-10000-BA 電纜長度 10m 50104179

KB PB-15000-BA 電纜長度 15m 50104178

KB PB-20000-BA 電纜長度 20m 50104177

KB PB-25000-BA 電纜長度 25m 50104176

KB PB-30000-BA 電纜長度 30m 50104175

用於 BUS OUT 的 M12 插頭，軸向連接器，開放式線端

KB PB-2000-SA 電纜長度 2m 50104188

KB PB-5000-SA 電纜長度 5m 50104187

KB PB-10000-SA 電纜長度 10m 50104186

KB PB-15000-SA 電纜長度 15m 50104185

KB PB-20000-SA 電纜長度 20m 50104184

KB PB-25000-SA 電纜長度 25m 50104183

KB PB-30000-SA 電纜長度 30m 50104182

用於 PROFIBUS/multiNet plus 的 M12 插頭 + M12 插座，軸向連接器

KB PB-1000-SBA 電纜長度 1m 50104096

KB PB-2000-SBA 電纜長度 2m 50104097

KB PB-5000-SBA 電纜長度 5m 50104098

KB PB-10000-SBA 電纜長度 10m 50104099

KB PB-15000-SBA 電纜長度 15m 50104100

KB PB-20000-SBA 電纜長度 20m 50104101

KB PB-25000-SBA 電纜長度 25m 50104174

KB PB-30000-SBA 電纜長度 30m 50104173

表 12.8：BCL 504i 的匯流排連接電纜
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13 保養

13.1 一般維護資訊

通常 BCL 504i 條碼辨讀器不需要操作員進行任何保養。

清潔

有灰塵堆積時，請用軟布擦拭 BCL 504i；必要時可使用清潔劑（市售玻璃清潔劑）。

註！

請勿使用例如稀釋劑或丙酮等有侵蝕性的清潔劑來清潔設備。使用不當清潔劑可能會損傷光
學鏡頭。

13.2 修理、修護

僅限由製造商修理設備。

需要修理時，請聯繫 Leuze 經銷商或服務處。
地址列印於封面內頁及背面。

註！

當您將設備寄送至 Leuze electronic 進行修理時，請詳細描述發生的錯誤。

13.3 拆封、包裝、棄置

重新包裝

欲供往後重新使用，請包裝好設備以保護設備。

註！

電子產品廢棄物屬於特殊耗材！產品廢棄處理時，請遵守當地政府頒布的相關法令。
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14 附錄

14.1 符合性聲明
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14.2 ASCII 字元集

ASCII 十進位 十六進
位

八進位 標示 意義

NUL 0 00 0 NULL Null

SOH 1 01 1 START OF HEADING 標題開頭

STX 2 02 2 START OF TEXT 文字字元的開頭

ETX 3 03 3 END OF TEXT 文字的最後一個字元

EOT 4 04 4 END OF TRANSMISS. 傳輸終止

ENQ 5 05 5 ENQUIRY 要求資料傳輸

ACK 6 06 6 ACKNOWLEDGE 正確認

BEL 7 07 7 BELL Bell 信號

BS 8 08 10 BACKSPACE 退格鍵

HT 9 09 11 HORIZ.TABULATOR 水平跳格鍵

LF 10 0A 12 LINE FEED 換行字元

VT 11 0B 13 VERT.TABULATOR 垂直跳格鍵

FF 12 0C 14 FORM FEED 換頁字元

CR 13 0D 15 CARRIAGE RETURN 換行字元

SO 14 0E 16 SHIFT OUT 移出

SI 15 0F 17 SHIFT IN 移入

DLE 16 10 20 DATA LINK ESCAPE 跳脫資料行

DC1 17 11 21 DEVICE CONTROL 1 設備控制字元 1

DC2 18 12 22 DEVICE CONTROL 2 設備控制字元 2

DC3 19 13 23 DEVICE CONTROL 3 設備控制字元 3

DC4 20 14 24 DEVICE CONTROL 4 設備控制字元 4

NAK 21 15 25 NEG.ACKNOWLEDGE 負確認

SYN 22 16 26 SYNCRONOUS IDLE 同步化

ETB 23 17 27 EOF TRANSM.BLOCK 資料傳輸區塊終止

CAN 24 18 30 CANCEL 取消

EM 25 19 31 END OF MEDIUM 介末字元

SUB 26 1A 32 SUBSTITUTE 替代

ESC 27 1B 33 ESCAPE 逸出

FS 28 1C 34 FILE SEPARATOR 檔案分隔符號

GS 29 1D 35 GROUP SEPARATOR 群組分隔符號

RS 30 1E 36 RECORD SEPARATOR 記錄分隔符號

US 31 1F 37 UNIT SEPARATOR 單位分隔符號

SP 32 20 40 SPACE 空格

! 33 21 41 EXCLAMATION POINT 驚嘆號
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" 34 22 42 QUOTATION MARK 雙引號

# 35 23 43 NUMBER SIGN 數字符號

$ 36 24 44 DOLLAR SIGN 美元符號

% 37 25 45 PERCENT SIGN 百分比符號

& 38 26 46 AMPERSAND & 符號

39 27 47 APOSTROPHE 單引號  

( 40 28 50 OPEN.PARENTHESIS 左括號

) 41 29 51 CLOS.PARENTHESIS 右括號

* 42 2A 52 ASTERISK 星號

+ 43 2B 53 PLUS 加號

, 44 2C 54 COMMA 逗號

- 45 2D 55 HYPHEN (MINUS) 連字號

. 46 2E 56 PERIOD (DECIMAL) 句號（小數點）

/ 47 2F 57 SLANT 斜線

0 48 30 60 0 數目

1 49 31 61 1 數目

2 50 32 62 2 數目

3 51 33 63 3 數目

4 52 34 64 4 數目

5 53 35 65 5 數目

6 54 36 66 6 數目

7 55 37 67 7 數目

8 56 38 70 8 數目

9 57 39 71 9 數目

: 58 3A 72 COLON 冒號

; 59 3B 73 SEMI-COLON 分號

< 60 3C 74 LESS THAN 小於

= 61 3D 75 EQUALS 等於

> 62 3E 76 GREATER THAN 大於

? 63 3F 77 QUESTION MARK 問號

@ 64 40 100 COMMERCIAL AT @ 符號

A 65 41 101 A 大寫字母

B 66 42 102 B 大寫字母

C 67 43 103 C 大寫字母

D 68 44 104 D 大寫字母

E 69 45 105 E 大寫字母

ASCII 十進位 十六進

位

八進位 標示 意義
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F 70 46 106 F 大寫字母

G 71 47 107 G 大寫字母

H 72 48 110 H 大寫字母

I 73 49 111 I 大寫字母

J 74 4A 112 J 大寫字母

K 75 4B 113 K 大寫字母

L 76 4C 114 L 大寫字母

M 77 4D 115 M 大寫字母

N 78 4E 116 N 大寫字母

O 79 4F 117 O 大寫字母

P 80 50 120 P 大寫字母

Q 81 51 121 Q 大寫字母

R 82 52 122 R 大寫字母

S 83 53 123 S 大寫字母

T 84 54 124 T 大寫字母

U 85 55 125 U 大寫字母

V 86 56 126 V 大寫字母

W 87 57  127 W 大寫字母

X 88 58 130 X 大寫字母

Y 89 59 131 Y 大寫字母

Z 90 5A 132 Z 大寫字母

[ 91 5B 133 OPENING BRACKET 左方括號

\ 92 5C 134 REVERSE SLANT 反斜線

] 93 5D 135 CLOSING BRACKET 右方括號

^ 94 5E 136 CIRCUMFLEX 抑揚符號

_ 95 5F 137 UNDERSCORE 底線

‘ 96 60 140 GRAVE ACCENT 抑音符號

a 97 61 141 a 小寫字母

b 98 62 142 b 小寫字母

c 99 63 143 c 小寫字母

d 100 64 144 d 小寫字母

e 101 65 145 e 小寫字母

f 102 66 146 f 小寫字母

g 103 67 147 g 小寫字母

h 104 68 150 h 小寫字母

i 105 69 151 i 小寫字母

ASCII 十進位 十六進

位

八進位 標示 意義
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j 106 6A 152 j 小寫字母

k 107 6B 153 k 小寫字母

l 108 6C 154 l 小寫字母

m 109 6D 155 m 小寫字母

n 110 6E 156 n 小寫字母

o 111 6F 157 o 小寫字母

p 112 70 160 p 小寫字母

q 113 71 161 q 小寫字母

r 114 72 162 r 小寫字母

s 115 73 163 s 小寫字母

t 116 74 164 t 小寫字母

u 117 75 165 u 小寫字母

v 118 76 166 v 小寫字母

w 119 77 167 w 小寫字母

x 120 78 170 x 小寫字母

y 121 79 171 y 小寫字母

z 122 7A 172 z 小寫字母

{ 123 7B 173 OPENING BRACE 左大括號

| 124 7C 174 VERTICAL LINE 垂直線

} 125 7D 175 CLOSING BRACE 右大括號

~ 126 7E 176 TILDE 波狀符號

DEL 127 7F 177 DELETE (RUBOUT) 刪除

ASCII 十進位 十六進

位

八進位 標示 意義
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14.3 條碼樣本

14.3.1 模組 0.3

圖 14.1：條碼樣本標籤 （模組 0.3）

SC 2

SC 3

SC 0 S

Modul 0,3

Modul 0,3

Modul 0,3

Modul 0,3

Modul 0,3

1122334455

135AC

A121314A

abcde

leuze

23456 2789011

3456 7890

1 122334 455666

77889

條碼類型 01： Interleaved 2 of 5

條碼類型 02： Code 39

條碼類型 11： Codabar

Code 128

條碼類型 08： EAN 128

條碼類型 06： UPC-A

條碼類型 07： EAN 8

條碼類型 10： EAN 13 Add-on
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14.3.2 模組 0.5

圖 14.2：條碼樣本標籤 （模組 0.5）

Modul 0,5

6677889900

Modul 0,5

246BD

Modul 0,5

A151617A

Modul 0,5

fghij

Modul 0,5

LEUZE

SC 4

98765 432190                 8

SC 6

9876 5430

SC 2

0 099887 766550

44332

條碼類型 01： Interleaved 2 of 5

條碼類型 02： Code 39

條碼類型 11： Codabar

Code 128

條碼類型 08： EAN 128

條碼類型 06： UPC-A

條碼類型 07： EAN 8

條碼類型 10： EAN 13 Add-on
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第 1 層 第 2 層 第 3 層 第 4 層 第 5 層 選擇 / 組態設定選項 詳細資訊頁
碼 ：選擇  ：選擇  ：選擇  ：選擇  ：選擇  ：選擇

 ：返回  ：返回  ：返回  ：返回  ：啟用

 ：返回

設備資訊 第 78 頁

條碼觀測窗 第 78 頁

參數 
(Parameter)

參數處理 
(Parameter 
handling)

參數啟用
(Parameter enabling)

關 / 開 (OFF/ON) 第 79 頁

參數設為預設值 
(Parameters to default)

所有參數都會重設成出廠設定

解碼器表格 
(Decoder table)

標籤數目上限
(Max. no. of labels)

設定欲解碼的標籤數目 (0 ... 64) 第 80 頁

解碼器 (Decoder) 1-4 象徵符號 (Symbology) 條碼類型： 無條碼 (No code) / Code 2 of 5 Interleaved / Code 39 / Code 32 / 
Code UPC / Code EAN / Code 128 / EAN Addendum / Codabar / Code 93 / 
RSS 14 / RSS Limited / RSS Expanded

數字數目 (Number of 
digits)

間隔模式 (Interval mode) 以 「關 / 開 (OFF / ON)」來指定允許的數字範圍

數字 (Digits) 1-5 0 至 64 個字元

判讀可靠性
(Reading reliability)

2 ... 100

檢查數字方法
(Check digit method)

檢查數字方法用於解碼

檢查數字傳輸
(Check digit transm.)

與標準不同的 / 依照標準的檢查數字傳輸

數位 SWIO
(Digital SWIO)

切換輸入 / 輸出
(Sw. input/output) 1-4

I/O 模式 (I/O mode) 輸入 / 輸出 / 被動 (Input / Output / Passive) 第 83 頁

切換輸入
(Switching input)

反向 (Inverted) 關 / 開 (OFF / ON)

防止誤動作時間 
(Debounce time)

0 ... 1000ms

起始延遲 (Start-up delay) 0 ... 65535ms

脈衝持續時間 (Pulse 
duration)

0 ... 65535ms

關閉遞延 (Switch-off delay) 0 65535ms

功能 (Function) 切換輸入啟用後所要執行的功能

切換輸出
(Switching output)

反向 (Inverted) 關 / 開 (OFF / ON)

信號遞延 (Signal delay) 0 ... 65535ms

脈衝持續時間
(Pulse duration)

0 ... 65535ms

啟用功能 (Activ. function) 
1-4

指定啟用切換輸出的事件

停用功能
(Deactiv. function) 1-4

指定停用切換輸出的事件

PROFIBUS PROFIBUS 位址 
(PROFIBUS address)

0 ... 126 第 86 頁

語言選擇 
(Language 
selection)

Deutsch / English / Español / Français / Italiano
第 87 頁

ESC ESC ESC ESC

ESC
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修護 (Service) 診斷
(Diagnostics)

判讀數目、判讀閘門、判讀率 / 無判讀率等等

第 87 頁
狀態訊息
(Status messages)

專供 Leuze electronic 修護之用

動作 (Actions) 起始解碼
(Start decoding)

停止解碼
(Stop decoding)

執行單一判讀作業

第 87 頁

起始對正
(Start alignment)

停止對正
(Stop alignment)

對正輔助 （對正模式）

起始自動安裝
(Start auto-setup)

停止自動安裝
(Stop auto-setup)

自動偵測條碼類型與數字

起始示教
(Start teach-in)

停止示教
(Stop teach-in)

示教參照碼


	BCL504i 條碼辨讀器
	1 一般資訊
	1.1 符號說明
	1.2 符合性聲明

	2 安全注意事項
	2.1 一般安全注意事項
	文件
	安全法規
	修理

	2.2 安全標準
	2.3 核可用途
	應用領域

	2.4 安全守則
	安全法規
	合格人員


	3 快速試運轉 / 操作原理
	3.1 安裝 BCL 504i
	3.2 設備佈置與安裝位置選擇
	3.3 BCL 504i電力連接
	3.4 起始設備
	3.4.1 在顯示器上設定設備位址

	3.5 PROFIBUS 上的 BCL 504i
	3.6 條碼判讀

	4 設備資訊
	4.1 關於 BCL 500i 系列條碼辨讀機
	4.2 BCL 500i 系列條碼辨讀器的特徵
	一般資訊

	4.3 設備結構
	4.4 判讀技術
	4.4.1 線式掃描器（單線）
	線式掃描器的應用領域

	4.4.2 包含振盪鏡面的線式掃描器
	包含振盪鏡面之線式掃描器的應用領域

	4.4.3 全方位判讀

	4.5 現場匯流排系統
	4.5.1 PROFIBUS DP

	4.6 加熱器
	4.7 外部參數記憶體
	4.8 autoReflAct
	4.9 參照碼
	4.10 autoConfig

	5 技術資料
	5.1 條碼辨讀器的一般規格
	5.1.1 線式掃描器
	5.1.2 振鏡式掃描器
	5.1.3 包含偏轉鏡面的線式掃描器

	5.2 條碼辨讀器的加熱機型
	特色
	結構
	功能
	電力連接
	電力消耗
	5.2.1 含加熱的線式掃描器
	5.2.2 含加熱的振鏡式掃描器
	5.2.3 含偏轉鏡面與加熱的線式掃描器

	5.3 外觀尺寸圖
	5.3.1 含 / 無加熱的線式掃描器
	5.3.2 含 / 無加熱的偏鏡式掃描器
	5.3.3 含 / 無加熱的振鏡式掃描器

	5.4 BCL 504i 型號總覽
	BCL 504i 系列

	5.5 判讀範圍曲線 / 光學資料
	條碼特徵

	5.6 判讀範圍曲線
	判讀範圍曲線的判讀條件
	5.6.1 高密度 (N) 光學： BCL 504i SN 100/102
	5.6.2 高密度 (N) 光學： BCL 504i ON 100
	5.6.3 中密度 (M) 光學： BCL 504i SM 100/102
	5.6.4 中密度 (M) 光學： BCL 504i OM 100
	5.6.5 低密度 (F) 光學： BCL 504i SF 100/102
	5.6.6 低密度 (F) 光學： BCL 504i OF 100

	5.7 加熱設備的判讀範圍曲線
	5.7.1 高密度 (N) 光學： BCL 504i SN 102 H
	5.7.2 高密度 (N) 光學： BCL 504i SN 100 H
	5.7.3 高密度 (N) 光學： BCL 504i ON 100 H
	5.7.4 中密度 (M) 光學： BCL 504i SM 102 H
	5.7.5 中密度 (M) 光學： BCL 504i SM 100 H
	5.7.6 中密度 (M) 光學： BCL 504i OM 100 H
	5.7.7 低密度 (F) 光學： BCL 504i SF 102 H
	5.7.8 低密度 (F) 光學： BCL 504i SF 100 H
	5.7.9 低密度 (F) 光學： BCL 504i OF 100 H


	6 安裝
	6.1 儲存、運輸
	拆箱
	BCL 500i 系列條碼辨讀器的銘板

	6.2 安裝 BCL 504i
	6.2.1 使用 M4 x 6 螺絲固定
	6.2.2 BT 56 安裝設備
	BT 56 安裝設備


	6.3 設備佈置
	6.3.1 選取安裝位置
	6.3.2 避免完全反射 – 線式掃描器
	6.3.3 避免完全反射 – 振鏡式/偏鏡式掃描器
	6.3.4 安裝位置
	6.3.5 包含整合式加熱的設備
	6.3.6 BCL 504i 與條碼間可允許的最大判讀角度

	6.4 黏貼雷射警告符號
	6.5 清潔

	7 電力連接
	7.1 電力連接的安全注意事項
	7.2 BCL 504i 的電力連接
	7.2.1 PWR – 電壓供應以及切換輸入/輸出 3 與 4
	供應電壓
	連接 FE 功能性接地
	切換輸入/輸出
	作為切換輸入
	作為切換輸出

	7.2.2 SERVICE – USB 介面（A 型）
	7.2.3 SW IN/OUT – 切換輸入/切換輸出
	作為切換輸入
	作為切換輸出

	7.2.4 BCL 504i 的 HOST / BUS IN
	7.2.5 BCL 504i 的 BUS OUT
	7.2.6 PROFIBUS 終端連接

	7.3 線路長度及屏蔽

	8 顯示器與控制面板
	8.1 控制面板的結構
	8.2 狀態顯示及操作
	8.2.1 顯示器中的指示燈
	切換輸入/輸出的狀態顯示
	USB 介面的狀態顯示
	判讀結果
	設備位址

	8.2.2 發光二極體狀態指示燈
	PWR 發光二極體指示燈
	匯流排發光二極體指示燈

	8.2.3 控制按鈕
	瀏覽選單
	設定值
	選取選項


	8.3 選單說明
	8.3.1 主選單
	8.3.2 參數選單
	參數處理 (Parameter handling)
	解碼器表格 (Decoder table)
	數位 SWIO (Digital SWIO)
	PROFIBUS

	8.3.3 語言選擇主選單
	8.3.4 修護選單
	診斷 (Diagnostics)
	狀態訊息 (Status messages)

	8.3.5 動作選單
	起始解碼 (Start decoding)
	起始對正 (Start alignment)
	起始自動安裝 (Start auto-setup)
	起始示教 (Start teach-in)


	8.4 操作
	參數啟用 (Parameter enabling)
	網路組態設定 (Network configuration)


	9 Leuze webConfig 工具
	9.1 連接 SERVICE USB 介面
	9.2 安裝所需的軟體
	9.2.1 系統要求
	9.2.2 安裝 USB 驅動程式

	9.3 起始 webConfig 工具
	9.4 webConfig 工具的簡短說明
	9.4.1 組態設定選單中的模組總覽


	10 試運轉與組態設定
	10.1 BCL 504i 之 PROFIBUS 實作的一般資訊
	10.1.1 通訊設定檔
	DP 通訊設定檔

	10.1.2 匯流排式存取協定
	10.1.3 設備型號
	10.1.4 擴充的 DP 功能

	10.2 初次試運轉前所需完成的工作
	連接 FE 功能性接地

	10.3 位址設定
	10.3.1 在顯示器上設定設備位址

	10.4 經由 PROFIBUS 試運轉
	10.4.1 一般資訊
	10.4.2 準備控制系統以供一致性的資料傳輸
	S7

	10.4.3 GSD 檔案的一般資訊
	10.4.4 永久定義的參數 / 設備參數
	Hilscher 主機控制器
	Simatic S7 控制器
	輸入資料
	輸出資料


	10.5 方案模組總覽
	10.6 解碼器模組
	10.6.1 模組 1-4 – 條碼表擴充 (Code table extensions) 1 至 4
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.6.2 模組 5 – 條碼類型特色 (Code type features)（象徵符號）
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.6.3 模組 7 – 條碼片段技術 (Code fragment technology)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.7 控制模組
	10.7.1 模組 10 – 啟用 (Activations)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	輸出資料長度
	資料重設行為：

	10.7.2 模組 11 – 判讀閘門控制 (Reading gate control)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.7.3 模組 12 – 多重標籤 (Multi-label)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.7.4 模組 13 – 片段的判讀結果 (Fragmented read result)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.7.5 模組 14 – 交互連接的判讀結果 (Interlinked read result)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.8 結果格式
	10.8.1 模組 20 – 解碼器狀態 (Decoder state)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料
	備註
	資料重設行為：

	10.8.2 模組 21-27 – 解碼結果 (Decoding result)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.8.3 模組 30 – 資料格式化 (Data formatting)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.8.4 模組 31 – 判讀閘門號碼 (Reading gate number)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.5 模組 32 – 判讀閘門時間 (Reading gate time)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.6 模組 33 – 條碼位置 (Code position)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.7 模組 34 – 判讀可靠性 (Reading reliability)（等於掃描次數）
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.8 模組 35 – 條碼長度 (Barcode length)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.9 模組 36 – 包含資訊的掃描次數 (Scans with information)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.10 模組 37 – 解碼品質 (Decoding quality)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.11 模組 38 – 條碼方向 (Code direction)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.12 模組 39 – 數字數目 (Number of digits)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.13 模組 40 – 條碼類型 (Code type)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料

	10.8.14 模組 41 – 旋轉範圍內的條碼位置 (Code position in the swivel range)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料


	10.9 資料處理
	10.9.1 模組 50 – 特徵篩選器 (Characteristics filter)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.9.2 模組 51 – 資料篩選 (Data filtering)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	篩選器字串


	10.10 識別碼
	10.10.1 模組 52 – 符合 EAN 處理程序的分割 (Segmentation according to the EAN process)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	識別碼字串 n (n = 1 ... 5)

	10.10.2 模組 53 – 經由固定位置分割 (Segmentation via fixed positions)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	識別碼字串 n (n = 1 ... 5)

	10.10.3 模組54 – 符合識別碼與分隔符號的分割 (Segmentation according to identifier and separator)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	識別碼字串 n (n = 1 ... 5)

	10.10.4 模組 55 – 字串處理參數 (String handling parameters)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.11 設備功能
	10.11.1 模組 60 – 設備狀態 (Device status)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料
	輸出資料長度

	10.11.2 模組 61 – 雷射控制 (Laser control)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.11.3 模組 62 – 顯示器 (Display)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.11.4 模組 63 – 對正 (Alignment)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料
	輸出資料長度

	10.11.5 模組 64 – 振盪鏡面 (Oscillating mirror)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.11.6 模組 65 – 偏轉鏡面 (Deflection mirrors)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.12 切換輸入/輸出 SWIO (Switching inputs/ outputs SWIO) 1..4
	10.12.1 作為輸出的參數
	起始遞延 (Start-up delay)
	開啟時間 (Switch-on time)
	比較功能

	10.12.2 作為輸入的參數
	防止誤動作時間 (Debounce time)
	起始遞延 td_on (Start-up delay td_on)
	開啟時間 ton (Switch-on time ton)
	關閉遞延 td_off (Switch-off delay td_off)

	10.12.3 作為輸出的開啟與關閉功能
	10.12.4 作為輸入的輸入功能
	10.12.5 模組 70 – 切換輸入/輸出 SWIO1 (Switching input/output SWIO1)
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.12.6 模組 71 – 切換輸入/輸出 SWIO2 (Switching input/output SWIO2)
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.12.7 模組 72 – 切換輸入/輸出 SWIO3 (Switching input/output SWIO3)
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.12.8 模組 73 – 切換輸入/輸出 SWIO4 (Switching input/output SWIO4)
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料
	備註

	10.12.9 模組 74 – SWIO 狀態與控制 (SWIO status and control)
	說明
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料
	輸出資料長度


	10.13 資料輸出
	10.13.1 模組 80 – 排序 (Sorting)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.14 參照碼比較
	10.14.1 模組 81 – 參照碼比較器 1 (Reference code comparator 1)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.14.2 模組 82 – 參照碼比較器 2 (Reference code comparator 2)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.14.3 模組 83 – 參照碼比較樣式 1 (Reference code comparison pattern 1)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.14.4 模組 84 – 參照碼比較樣式 2 (Reference code comparison pattern 2)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料


	10.15 特殊功能
	10.15.1 模組 90 – 狀態與控制 (Status and control)
	參數
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料
	輸出資料長度

	10.15.2 模組 91 – AutoReflAct（自動反射器啟用，automatic reflector activation)
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸出資料

	10.15.3 模組 92 – AutoControl
	說明
	參數
	參數長度
	輸入資料
	輸入資料長度
	輸出資料


	10.16 組態設定範例： 經由 PLC 間接啟用
	10.16.1 工作
	條碼樣本

	10.16.2 程序
	硬體、連接
	必要模組
	參數設定
	流程圖


	10.17 組態設定範例： 經由切換輸入直接啟用
	10.17.1 工作
	條碼樣本

	10.17.2 程序
	硬體、連接
	必要模組
	「通用參數」的參數設定



	11 診斷及故障排除
	11.1 錯誤發生之一般原因
	11.2 介面錯誤
	客戶資料（請填寫完整）
	Leuze 服務部門傳真號碼：


	12 設備型號總覽及附屬配件
	12.1 型號索引碼
	12.2 BCL 504i 型號總覽
	BCL 504i ®t¶C

	12.3 附屬配件 - 終端電阻
	12.4 附屬配件 - 連接器
	12.5 附屬配件 - USB 電纜
	12.6 附屬配件 - 外部參數記憶體
	12.7 附屬配件 - 安裝設備
	12.8 附屬配件 -電壓供應的現成電纜
	12.8.1 PWR 連接電纜的接點分配
	12.8.2 電壓供應電纜的規格
	12.8.3 電壓供應電纜訂購代碼

	12.9 附屬配件 - 用於匯流排連接的現成電纜
	12.9.1 一般資訊
	12.9.2 用於 PROFIBUS/multiNet plus 之 KB PB... 連接電纜的接點分配
	12.9.3 介面連接電纜技術資料
	12.9.4 介面連接電纜訂購代碼


	13 保養
	13.1 一般維護資訊
	清潔

	13.2 修理、修護
	13.3 拆封、包裝、棄置
	重新包裝


	14 附錄
	14.1 符合性聲明
	14.2 ASCII 字元集
	14.3 條碼樣本
	14.3.1 模組 0.3
	14.3.2 模組 0.5




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
    /AharoniBold
    /Algerian
    /AllegroBT-Regular
    /AndaleMono
    /AngsanaNew
    /AngsanaNew-Bold
    /AngsanaNew-BoldItalic
    /AngsanaNew-Italic
    /AngsanaUPC
    /AngsanaUPC-Bold
    /AngsanaUPC-BoldItalic
    /AngsanaUPC-Italic
    /Arial
    /Arial-Black
    /Arial-BlackItalic
    /Arial-BoldItalicMT
    /Arial-BoldMT
    /Arial-CP1250-KT
    /Arial-CP1250-KT-Bold
    /Arial-CP1250-KT-BoldItalic
    /Arial-CP1250-KT-Italic
    /ArialGreek
    /Arial-ItalicMT
    /ArialMT
    /ArialNarrow
    /ArialNarrow-Bold
    /ArialNarrow-BoldItalic
    /ArialNarrow-Italic
    /ArialUnicodeMS
    /AvantGardeITCbyBT-Book
    /AvantGardeITCbyBT-BookOblique
    /AvantGardeITCbyBT-Medium
    /AvantGardeITCbyBT-MediumOblique
    /BaskOldFace
    /Batang
    /BatangChe
    /Bauhaus93
    /BellGothicBT-Black
    /BellGothicBT-Bold
    /BellGothicBT-Roman
    /BellMT
    /BellMTBold
    /BellMTItalic
    /BerlinSansFB-Bold
    /BerlinSansFBDemi-Bold
    /BerlinSansFB-Reg
    /BernardMT-Condensed
    /BodoniMTPosterCompressed
    /BookAntiqua
    /BookAntiqua-Bold
    /BookAntiqua-BoldItalic
    /BookAntiqua-Italic
    /BookmanOldStyle
    /BookmanOldStyle-Bold
    /BookmanOldStyle-BoldItalic
    /BookmanOldStyle-Italic
    /BookshelfSymbolSeven
    /BousungCSEG-Light-T-GB
    /BousungEG-Light-GB
    /BritannicBold
    /Broadway
    /BrowalliaNew
    /BrowalliaNew-Bold
    /BrowalliaNew-BoldItalic
    /BrowalliaNew-Italic
    /BrowalliaUPC
    /BrowalliaUPC-Bold
    /BrowalliaUPC-BoldItalic
    /BrowalliaUPC-Italic
    /BrushScriptMT
    /CalifornianFB-Bold
    /CalifornianFB-Italic
    /CalifornianFB-Reg
    /Centaur
    /Century
    /CenturyGothic
    /CenturyGothic-Bold
    /CenturyGothic-BoldItalic
    /CenturyGothic-Italic
    /CenturySchoolbook
    /CenturySchoolbook-Bold
    /CenturySchoolbook-BoldItalic
    /CenturySchoolbook-Italic
    /Chiller-Regular
    /ChunmeiheiCSEG-Bold-T-GB
    /ChunsungCSEG-Bold-GB
    /ChunsungCSEG-Bold-T-GB
    /ClarendonBT-Black
    /ClarendonBT-Bold
    /ClarendonBT-BoldCondensed
    /ClarendonBT-Heavy
    /ClarendonBT-Light
    /ClarendonBT-Roman
    /ClarendonBT-RomanCondensed
    /ColonnaMT
    /ComicSansMS
    /ComicSansMS-Bold
    /CooperBlack
    /CordiaNew
    /CordiaNew-Bold
    /CordiaNew-BoldItalic
    /CordiaNew-Italic
    /CordiaUPC
    /CordiaUPC-Bold
    /CordiaUPC-BoldItalic
    /CordiaUPC-Italic
    /CourierNewPS-BoldItalicMT
    /CourierNewPS-BoldMT
    /CourierNewPS-ItalicMT
    /CourierNewPSMT
    /David-Bold
    /David-Reg
    /DavidTransparent
    /DenshanCSEG-Light-GB
    /DFGirl-W3-HK-BF
    /DFGirl-W3-HKP-BF
    /DFHaiBaoW12-UB-HK-BF
    /DFHaiBaoW12-UB-HKP-BF
    /DFHei-Bd-HK-BF
    /DFHei-Bd-HKP-BF
    /DFHei-Lt-HK-BF
    /DFHei-Lt-HKP-BF
    /DFHei-Md-HK-BF
    /DFHei-Md-HKP-BF
    /DFHei-UB-HK-BF
    /DFHei-UB-HKP-BF
    /DFHeiW3
    /DFHeiW5
    /DFHeiW7
    /DFHeiW9
    /DFHSGothicG-W3-WING-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W3-WINP-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W3-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W5-WING-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W5-WINP-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W5-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W7-WING-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W7-WINP-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W7-WIN-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W9-WING-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W9-WINP-RKSJ-H
    /DFHSGothicG-W9-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMaruGothicG-W4-WING-RKSJ-H
    /DFHSMaruGothicG-W4-WINP-RKSJ-H
    /DFHSMaruGothicG-W4-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W3-WING-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W3-WINP-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W3-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W5-WING-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W5-WINP-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W5-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W7-WING-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W7-WINP-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W7-WIN-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W9-WING-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W9-WINP-RKSJ-H
    /DFHSMinchoG-W9-WIN-RKSJ-H
    /DFKaiShu-Md-HK-BF
    /DFKaiShu-Md-HKP-BF
    /DFKaiShu-SB-Estd-BF
    /DFKaiShu-SB-EstdP-BF
    /DFKaiShu-W3-HK-BF
    /DFKaiShu-W3-HKP-BF
    /DFKaiShu-W7-HK-BF
    /DFKaiShu-W7-HKP-BF
    /DFMing-Bd-HK-BF
    /DFMing-Bd-HKP-BF
    /DFMing-Lt-HK-BF
    /DFMing-Lt-HKP-BF
    /DFMing-Md-HK-BF
    /DFMing-Md-HKP-BF
    /DFMing-UB-HK-BF
    /DFMing-UB-HKP-BF
    /DFMo-Xb-HK-BF
    /DFMo-Xb-HKP-BF
    /DFNHei-XB-HK-BF
    /DFNHei-XB-HKP-BF
    /DFNMing-XB-HK-BF
    /DFNMing-XB-HKP-BF
    /DFNYuan-MXB-HK-BF
    /DFNYuan-MXB-HKP-BF
    /DFNYuan-XB-HK-BF
    /DFNYuan-XB-HKP-BF
    /DFPHeiW3
    /DFPHeiW5
    /DFPHeiW7
    /DFPHeiW9
    /DFPSongW12
    /DFPSongW3
    /DFPSongW5
    /DFPSongW7
    /DFPuDing-UB-HK-BF
    /DFPuDing-UB-HKP-BF
    /DFSong-Lt-WIN-GB
    /DFSong-SL-Estd-BF
    /DFSong-SL-EstdP-BF
    /DFSongW12
    /DFSongW3
    /DFSongW5
    /DFSongW7
    /DFTongTong-Lt-HK-BF
    /DFTongTong-Lt-HKP-BF
    /DFWaWa-Md-HK-BF
    /DFWaWa-Md-HKP-BF
    /DFYuan-Bd-HK-BF
    /DFYuan-Bd-HKP-BF
    /DFYuan-Lt-HK-BF
    /DFYuan-Lt-HKP-BF
    /DFYuan-Md-HK-BF
    /DFYuan-Md-HKP-BF
    /DFYuan-UB-HK-BF
    /DFYuan-UB-HKP-BF
    /Dotum
    /DotumChe
    /EstrangeloEdessa
    /FangSong_GB2312
    /FonsungCSEG-Medium-GB
    /FootlightMTLight
    /FranklinGothic-Medium
    /FranklinGothic-MediumItalic
    /FreestyleScript-Regular
    /FuturaBlackBT-Regular
    /Futura-Bold
    /Futura-Book
    /Futura-BookItalic
    /FuturaBT-Bold
    /FuturaBT-BoldCondensed
    /FuturaBT-BoldCondensedItalic
    /FuturaBT-BoldItalic
    /FuturaBT-Book
    /FuturaBT-BookItalic
    /FuturaBT-ExtraBlack
    /FuturaBT-ExtraBlackCondensed
    /FuturaBT-ExtraBlackCondItalic
    /FuturaBT-ExtraBlackItalic
    /FuturaBT-Heavy
    /FuturaBT-HeavyItalic
    /FuturaBT-Light
    /FuturaBT-LightCondensed
    /FuturaBT-LightItalic
    /FuturaBT-Medium
    /FuturaBT-MediumCondensed
    /FuturaBT-MediumItalic
    /Futura-Heavy
    /Futura-Light
    /Futura-Medium
    /FZSTK--GBK1-0
    /FZYTK--GBK1-0
    /Garamond
    /Garamond-Bold
    /Garamond-Italic
    /Gautami
    /GBHerSin-Medium
    /GBInnMing-Bold
    /GBInnMing-Heavy
    /GBInnMing-Medium
    /GBJenLei-Medium
    /GBLinGothic-Medium
    /GBNanSun-Light
    /GBWeiBei-Bold
    /GBYenRound-Bold
    /GBYenRound-Heavy
    /GBZenKai-Medium
    /Georgia
    /Georgia-Bold
    /Georgia-BoldItalic
    /Georgia-Italic
    /GillSans
    /GillSans-Bold
    /GillSans-BoldCondensed
    /GillSans-BoldExtraCondensed
    /GillSans-BoldItalic
    /GillSans-Condensed
    /GillSans-ExtraBold
    /GillSans-ExtraBoldDisplay
    /GillSans-Italic
    /GillSans-Light
    /GillSans-LightItalic
    /GillSans-LightShadowed
    /GillSans-Shadowed
    /GillSans-UltraBold
    /GillSans-UltraBoldCondensed
    /GothicBBBPro-Medium
    /Gulim
    /GulimChe
    /Gungsuh
    /GungsuhChe
    /H2gprM
    /H2gsrB
    /H2gtrE
    /H2gtrM
    /H2hdrM
    /H2mjrE
    /H2mjsM
    /H2porL
    /H2sa1M
    /Haettenschweiler
    /HanzelBold
    /HanzelBoldItalic
    /HanzelCondensedBold
    /HanzelCondensedBoldItalic
    /HanzelCondensedItalic
    /HanzelCondensedNormal
    /HanzelExtendedBold
    /HanzelExtendedBoldItalic
    /HanzelExtendedItalic
    /HanzelExtendedNormal
    /HanzelItalic
    /HanzelNormal
    /HanzelThinBold
    /HanzelThinBoldItalic
    /HanzelThinItalic
    /HanzelThinNormal
    /HanzelWideBold
    /HanzelWideBoldItalic
    /HanzelWideItalic
    /HanzelWideNormal
    /HarlowSolid
    /Harrington
    /HeitiCSEG-Bold-T-GB
    /HeitiCSEG-Medium-GB
    /HeitiCSEG-Medium-T-GB
    /HeitiEG-Ultra-GB
    /Helvetica
    /Helvetica-Bold
    /Helvetica-BoldOblique
    /Helvetica-Condensed
    /Helvetica-Condensed-Bold
    /Helvetica-Condensed-BoldObl
    /Helvetica-Condensed-Oblique
    /Helvetica-Narrow
    /Helvetica-Narrow-Bold
    /Helvetica-Narrow-BoldOblique
    /Helvetica-Narrow-Oblique
    /HelveticaNeue-Bold
    /HelveticaNeue-BoldItalic
    /HelveticaNeue-Heavy
    /HelveticaNeue-HeavyItalic
    /HelveticaNeue-Italic
    /HelveticaNeue-Light
    /HelveticaNeue-LightItalic
    /HelveticaNeue-Medium
    /HelveticaNeue-MediumItalic
    /HelveticaNeue-Roman
    /Helvetica-Oblique
    /HGGothicE
    /HGPGothicE
    /HGPSoeiKakugothicUB
    /HGPSoeiKakupoptai
    /HGSGothicE
    /HGSoeiKakugothicUB
    /HGSoeiKakupoptai
    /HGSSoeiKakugothicUB
    /HGSSoeiKakupoptai
    /HighTowerText-Italic
    /HighTowerText-Reg
    /Humanist521BT-Bold
    /Humanist521BT-BoldItalic
    /Humanist521BT-Italic
    /Humanist521BT-Roman
    /Impact
    /InformalRoman-Regular
    /InnMing-Medium
    /IrisUPC
    /IrisUPCBold
    /IrisUPCBoldItalic
    /IrisUPCItalic
    /JasmineUPC
    /JasmineUPCBold
    /JasmineUPCBoldItalic
    /JasmineUPCItalic
    /Jokerman-Regular
    /JuiceITC-Regular
    /Jun101Pro-Light
    /KaiTi_GB2312
    /Kartika
    /KodchiangUPC
    /KodchiangUPCBold
    /KodchiangUPCBoldItalic
    /KodchiangUPCItalic
    /KristenITC-Regular
    /KunstlerScript
    /Latha
    /LatinWide
    /LetterGothicMT
    /LetterGothicMT-Bold
    /LetterGothicMT-BoldOblique
    /LetterGothicMT-Oblique
    /LevenimMT
    /LevenimMTBold
    /LilyUPC
    /LilyUPCBold
    /LilyUPCBoldItalic
    /LilyUPCItalic
    /LiSu
    /LucidaBright
    /LucidaBright-Demi
    /LucidaBright-DemiItalic
    /LucidaBright-Italic
    /LucidaCalligraphy-Italic
    /LucidaConsole
    /LucidaFax
    /LucidaFax-Demi
    /LucidaFax-DemiItalic
    /LucidaFax-Italic
    /LucidaHandwriting-Italic
    /LucidaSans
    /LucidaSans-Demi
    /LucidaSans-DemiItalic
    /LucidaSans-Italic
    /LucidaSansTypewriter
    /LucidaSansTypewriter-Bd
    /LucidaSansTypewriter-BdObl
    /LucidaSansTypewriter-Obl
    /LucidaSansUnicode
    /Magneto-Bold
    /Mangal
    /Mangal-Regular
    /Map-Symbols
    /MaturaMTScriptCapitals
    /MetaPlusBlack-Italic
    /MetaPlusBlack-Roman
    /MetaPlusBold-Caps
    /MetaPlusBold-CapsItalic
    /MetaPlusBold-Italic
    /MetaPlusBold-Roman
    /MetaPlusBook-Caps
    /MetaPlusBook-CapsItalic
    /MetaPlusBook-Italic
    /MetaPlusBook-Roman
    /MetaPlusMedium-Caps
    /MetaPlusMedium-CapsItalic
    /MetaPlusMedium-Italic
    /MetaPlusMedium-Roman
    /MetaPlusNormal-Caps
    /MetaPlusNormal-CapsItalic
    /MetaPlusNormal-Italic
    /MetaPlusNormal-Roman
    /MICR
    /MicrosoftSansSerif
    /MidashiGoPro-MB31
    /MidashiMinPro-MA31
    /MingLiU
    /MingtiEG-Light-SJIS
    /MingtiEG-Medium-KSC
    /MinionPro-Bold
    /MinionPro-BoldIt
    /MinionPro-It
    /MinionPro-Regular
    /MinionPro-Semibold
    /MinionPro-SemiboldIt
    /Miriam
    /MiriamFixed
    /MiriamTransparent
    /Mistral
    /Modern-Regular
    /Monotypecom
    /MonotypeCorsiva
    /MonotypeSorts
    /MS-Gothic
    /MSHei
    /MS-Mincho
    /MSOutlook
    /MS-PGothic
    /MS-PMincho
    /MSReferenceSansSerif
    /MSReferenceSpecialty
    /MSSong
    /MS-UIGothic
    /MVBoli
    /Myriad-Bold
    /Myriad-BoldItalic
    /Myriad-Italic
    /MyriadPro-Black
    /MyriadPro-BlackCond
    /MyriadPro-BlackCondIt
    /MyriadPro-BlackIt
    /MyriadPro-Bold
    /MyriadPro-BoldCond
    /MyriadPro-BoldCondIt
    /MyriadPro-BoldIt
    /MyriadPro-Cond
    /MyriadPro-CondIt
    /MyriadPro-It
    /MyriadPro-Light
    /MyriadPro-LightCond
    /MyriadPro-LightCondIt
    /MyriadPro-LightIt
    /MyriadPro-Regular
    /MyriadPro-Semibold
    /MyriadPro-SemiboldCond
    /MyriadPro-SemiboldCondIt
    /MyriadPro-SemiboldIt
    /Myriad-Roman
    /Myriad-Tilt
    /Narkisim
    /NewGulim
    /NiagaraEngraved-Reg
    /NiagaraSolid-Reg
    /NSimSun
    /OCRA
    /OCRA-Alternate
    /OCRAbyBT-Regular
    /OCRB
    /OCRB10PitchBT-Regular
    /OCRB-Alternate
    /OldEnglishTextMT
    /Onyx
    /PalatinoLinotype-Bold
    /PalatinoLinotype-BoldItalic
    /PalatinoLinotype-Italic
    /PalatinoLinotype-Roman
    /Parchment-Regular
    /Playbill
    /PMingLiU
    /PoorRichard-Regular
    /Pop1EG-Bold-T-GB
    /Pop2EG-Bold-T-GB
    /Pop3EG-Bold-T-GB
    /PSL-Text
    /PSL-TextBold
    /PSL-TextBoldItalic
    /PSL-TextItalic
    /Raavi
    /Ravie
    /Rod
    /RodTransparent
    /RS_BiaoSong
    /RS_BiaoSong_FT
    /RS_CuBiao
    /RS_CuHei
    /RS_FangSong
    /RSF_FangFong
    /RyuminPro-Light
    /Serpentine-Bold
    /Serpentine-BoldOblique
    /Serpentine-Light
    /Serpentine-LightOblique
    /Serpentine-Medium
    /Serpentine-MediumOblique
    /ShinGoPro-Bold
    /ShinGoPro-Heavy
    /ShinGoPro-Light
    /ShinGoPro-Medium
    /ShinGoPro-Regular
    /ShinGoPro-Ultra
    /ShowcardGothic-Reg
    /Shruti
    /Shusung2CSEG-Medium-GB
    /Shusung2CSEG-Medium-T-GB
    /ShutontiCSEG-Bold-GB
    /ShutontiCSEG-Bold-T-GB
    /SiemensSans-Black
    /SiemensSans-BlackItalic
    /SiemensSans-Bold
    /SiemensSans-BoldItalic
    /SiemensSans-Italic
    /SiemensSans-Roman
    /SiemensSansSC-Black
    /SiemensSansSC-BlackItalic
    /SiemensSansSC-Bold
    /SiemensSansSC-BoldItalic
    /SiemensSansSC-Italic
    /SiemensSansSC-Roman
    /SimHei
    /SimSun
    /SingkaiCSEG-Bold-GB
    /SingkaiCSEG-Bold-T-GB
    /SingKaiEG-Bold-GB
    /SingyiEG-Ultra-GB
    /SinsuEG-Medium-T-GB
    /SnapITC-Regular
    /STCaiyun
    /Stencil
    /StoneSerif
    /StoneSerif-Bold
    /StoneSerif-BoldItalic
    /StoneSerif-Italic
    /StoneSerif-Semibold
    /StoneSerif-SemiboldItalic
    /STXihei
    /STXingkai
    /STXinwei
    /STZhongsong
    /SungtiCSEG-Bold-T-GB
    /SungtiCSEG-Medium-GB
    /SungtiCSEG-Medium-T-GB
    /SunSansCondensed-Demi
    /SunSansCondensed-Heavy
    /SunSansCondensed-Italic
    /SunSansCondensed-Regular
    /SunSansCondensedSemiBold
    /SunSansCondensedSemiBoldItalic
    /SunSans-Demi
    /SunSans-Heavy
    /SunSans-Italic
    /SunSans-Regular
    /SunSansSemiBold
    /SunSansSemiBoldItalic
    /Sylfaen
    /SymbolMT
    /Tahoma
    /Tahoma-Bold
    /TankuinEG-Bold-T-GB
    /Tele-Antiqua
    /Tele-Grotesk-Fett
    /Tele-Grotesk-Halb
    /Tele-Grotesk-Norm
    /TeleLogo
    /TempusSansITC
    /ThaiEng2
    /ThaiTTF1
    /TimesNewRomanPS-BoldItalicMT
    /TimesNewRomanPS-BoldMT
    /TimesNewRomanPS-ItalicMT
    /TimesNewRomanPSMT
    /Times-Roman
    /TInnMing-Medium
    /TJenLei-Medium
    /TKanTingLiu-Ultra
    /TLinGothic-Bold
    /TNanSung-Light
    /TOvlapRound_Outline-Ultra
    /TOvlapRound-Ultra
    /Transitional521BT-BoldA
    /Transitional521BT-RomanA
    /Trebuchet-BoldItalic
    /TrebuchetMS
    /TrebuchetMS-Bold
    /TrebuchetMS-Italic
    /TSingYi-Ultra
    /Tunga-Regular
    /TurkishTimesNewRoman
    /TWeiBei-Bold
    /TYenRound-Light
    /TZenKai-Medium
    /Univers-47CondensedLight
    /Univers-57Condensed
    /Univers-67CondensedBold
    /Univers-Black
    /Univers-Black-Italic
    /Univers-Light
    /Univers-Light-Bold
    /Univers-Light-BoldItalic
    /Univers-Light-Italic
    /Verdana
    /Verdana-Bold
    /Verdana-BoldItalic
    /Verdana-Italic
    /VinerHandITC
    /Vivaldii
    /VladimirScript
    /Vrinda
    /Webdings
    /WeibeiCSEG-Bold-T-GB
    /Wingdings2
    /Wingdings3
    /Wingdings-Regular
    /WPTypographicSymbols
    /YentiCSEG-Bold-T-GB
    /YentiCSEG-Medium-T-GB
    /YentiEG-Light-GB
    /YentiEG-Ultra-GB
    /YouYuan
    /ZapfChancery-MediumItalic
    /ZapfDingbats
    /ZenKai-Medium
    /ZurichBT-Black
    /ZurichBT-BlackExtended
    /ZurichBT-BlackItalic
    /ZurichBT-Bold
    /ZurichBT-BoldCondensed
    /ZurichBT-BoldCondensedItalic
    /ZurichBT-BoldExtended
    /ZurichBT-BoldExtraCondensed
    /ZurichBT-BoldItalic
    /ZurichBT-ExtraBlack
    /ZurichBT-ExtraCondensed
    /ZurichBT-Italic
    /ZurichBT-ItalicCondensed
    /ZurichBT-Light
    /ZurichBT-LightCondensed
    /ZurichBT-LightCondensedItalic
    /ZurichBT-LightExtraCondensed
    /ZurichBT-LightItalic
    /ZurichBT-Roman
    /ZurichBT-RomanCondensed
    /ZurichBT-RomanExtended
    /ZurichBT-UltraBlackExtended
    /ZWAdobeF
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [1200 1200]
  /PageSize [32.315 48.756]
>> setpagedevice


