& Leuze electronic

the sensor people

BCL558i
Lector de codigos de

N~
© o
QS
8
b, e 4
SE
1D 5
g2
2
D m
o @
o
i
uy
SR
wn D
80

w0
=}
=
<}
=
>
17}
>
=
ot
=
[=3
=]
D
e




& Leuze electronic

© 2013
Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1
D-73277 Owen / Germany
Phone: +49 7021 573-0
Fax: +49 7021 573-199
http://www.leuze.com
info@leuze.de

Leuze electronic BCL 558i



BCL 558i

& Leuze electronic

Los mendus principales

BOLESEL SF 182
Leuze electronic

GmbH & Co. KR
Vol.4 Hizl
BTE4-a21234 DAL

Shi:
=1t H

I

Adustes de la red

Cornl 1:
Acdrs 192.188.60.1681
Mazks 255.255.255.8

Gotewnd: B.6.60.6

@@

01 102 I0Z g EMIF
. 104 ATT ERR W
Teclas del equipo:
Desplazar 12345873
Hacia arriba/hacia un lado
Desplazar _
Hacia abajo/hacia un lado @ @
ESCAPE
Salir Bardmetio
Administracidn Fordm.
ENTI.ER Toblo decodificodor
Confirmar SUIN chizital
EtherHet/IP
e L = dicli
o Deutsch
o Enalish
o EzFofol
o FranFais
o Ttaliono
Entrada de valores IO
Sruice
1zl Dinsnosis
C-EIZZ45ETES saue g
Eotamdor —-— Wt Mehsodes de estado
126 | |
+@®  Borrar @ @

[E..B + @ Introducir cifras

zave + @ Guardar entrada

HCCiore

o Inicior decodif.

o Inicior aduste

o Inicior autoconfis.
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Menu principal Informaciones del
equipo

Informaciones sobre

* Modelo de equipo

¢ Version de software

¢ Estado del hardware

¢ Numero de serie

Menu principal para los ajustes de

red

* Visualizacion de los ajustes de red.
Vea «EtherNet/IP» en la pagina 100.

Menu principal Ventana de lectura
del cédigo de barras

Visualizacion de la informacion del cédigo
de barras leido.

Vea «Indicaciones en el display» en la
pagina 87.

Menu principal Parametros
Parametrizacion del lector de cédigos de
barras.

Vea «Menu de pardmetros» en la pagina 93.

Menu principal de seleccién de
idioma

Seleccién del idioma del display.

Vea «Menu de seleccion de idioma» en la
pagina 101.

Menu principal Servicio
Diagnéstico del escéner y mensajes de
estado.

Vea «Menu Servicio» en la pagina 101.

Menu principal Acciones

Distintas funciones para la configuracion
del escaner y para el funcionamiento
manual.

Vea «Menu Acciones» en la pagina 102.
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direccién IP

No hay comunicacién EtherNet/IP
Comunicacién de bus correcta
Timeout

Autotest

Direccion IP doble
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Generalidades

Significado de los simbolos

A continuacién se muestra la explicacion de los simbolos utilizados en esta descripcion
técnica.

jCuidado!

Este simbolo se encuentra delante de pdrrafos que necesariamente deben ser considerados.
Si no son tenidos en cuenta se produciran dafios personales o materiales.

jCuidado laser!
Este simbolo advierte de los peligros causados por radiacion laser nociva para la salud.

iNota!
Este simbolo sefala parrafos que contienen informacidn importante.

Declaracién de conformidad
El lector de cédigos de barras de la serie BCL 500i ha sido desarrollado y fabricado
observando las normas y directivas europeas vigentes.

La serie BCL 500i es «UL LISTED» segun los estandares de seguridad americanos y
canadienses o se corresponde a las demandas de Underwriter Laboratories Inc. (UL).

iNota!

Encontrara la declaracidn de conformidad de los equipos en el anexo de este manual, en la
pagina 182.

El fabricante del producto, Leuze electronic GmbH & Co. KG en D-73277 Owen, posee un
sistema de aseguramiento de calidad certificado seguin ISO 9001.

C E OF EtherNet/IP>

LISTED

Leuze electronic BCL 558i 9



& Leuze electronic

2.1

2.2

2.3

Indicaciones de seguridad

Indicaciones generales de seguridad

Documentacion

Todas las indicaciones en esta descripcion técnica, sobre todo las de este capitulo
«Indicaciones de seguridad» deben ser observadas sin falta. Guarde cuidadosamente esta
descripcion técnica. Debe estar siempre disponible.

Normas de seguridad

Observar las disposiciones locales y las prescripciones de las asociaciones profesionales
que estén vigentes.

Reparacion
Reparaciones pueden ser realizadas Unicamente por el fabricante o en un lugar autorizado
por el fabricante.

Estandar de seguridad

Los lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i han sido desarrollados, fabricados
y comprobados observando las normas de seguridad vigentes. Estas corresponden al nivel
tecnoldgico actual.

Uso conforme

jCuidado!

No se garantiza la proteccion del personal de operacion y del equipo si el equipo no se
emplea conforme al fin previsto.

Los lectores de codigos de barras de la serie BCL 500i han sido concebidos para detectar
objetos automaticamente como escaneres estaticos de alta velocidad con decodificador
incorporado para todos los cédigos de barras habituales.
Particularmente no es permisible la utilizacién

® en espacios con atmésferas explosivas

e para fines médicos

Campos de aplicacion
Los lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i estan previstos especialmente para
los siguientes campos de aplicacion:

¢ En la técnica de almacenamiento y manutencion, particularmente para identificar

objetos en tramos de transporte rapido

e Técnica de transporte de paletas

e Sector automovilistico

® Tareas de lectura omnidireccional

10
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24 Trabajar conscientes de la seguridad

iCuidado!
A No esta permitida ninguna intervencion ni modificacion del equipo que no esté descrita
expresamente en este manual.

Normas de seguridad

Observar las disposiciones legales locales y las prescripciones de las asociaciones profe-
sionales que estén vigentes.

Personal cualificado

El montaje, la puesta en marcha y el mantenimiento de los equipos deben ser realizados
Unicamente por personal técnico cualificado.

Los trabajos eléctricos deben ser realizados unicamente por personal electrotécnico cuali-
ficado.

jCuidado radiacion laser!

& iMirar prolongadamente la trayectoria del haz puede lesionar la retina del ojo!
iNo mire nunca directamente al haz de laser!
iNo dirija el haz de laser del BCL 558i hacia personas!

jEvitar durante el montaje y alineacion del BCL 558i la reflexion del haz de laser en
superficies reflectoras!

Los lectores de codigos de barras BCL 558i cumplen las normas de seguridad

EN 60825-1 para un producto de la clase 2. También cumplen las disposiciones de
U.S. 21 CFR 1040.10 para un producto de Ia clase Il, exceptuando las divergencias
enumeradas en el documento «Laser Notice No. 50» del 26 de julio de 2001.

Potencia de radiacion: EI BCL 558i emplea un diodo Iaser de baja potencia. La longitud
de onda emitida es de 655nm. La potencia media del Iaser es menor de 1mW conforme
a la definicion de laser clase 2.

Ajustes: Procure no intervenir en el equipo ni modificarlo.

No quite la carcasa del lector de codigos de barras. No contiene ninguna pieza que
el usuario deba ajustar o mantener.

La cubierta de optica de vidrio es la unica apertura de salida, por la cual la radiacion
laser puede salir del equipo. Mientras el diodo laser emite la radiacion laser, si fallara
el motor del escaner se podria exceder el nivel de radiacion necesario para el funcio-
namiento seguro. El lector de cédigos de barras tiene dispositivos de proteccion que
impiden un caso de ese tipo. Si, a pesar de ello, se produce la emision de un rayo laser
estatico, corte inmediatamente la alimentacion de tension del lector de cédigo de
barras defectuoso.

PRECAUCION: ;Si se usan otros dispositivos de ajuste, o se aplican otros procedi-
mientos distintos a los aqui descritos, se podran producir exposiciones peligrosas a
la radiacion!

Leuze electronic BCL 558i 11
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iEl empleo de instrumentos o dispositivos dpticos junto con el equipo aumenta el
peligro de lesiones oculares!

El BCL 558i esta provisto de las indicaciones By C en la carcasa, sobre la ventana de
lectura y junto a ella, del mismo modo que se expone en la siguiente ilustracion:

A

AN

50106788

LASERSTRAHLUNG

Mo, Leistung

LASERSTRAHLUNG
NICHT N DEN STRAHL BLICKEN

CLSS 2 LASER PRODUCT
ENG0B25-1:2003-10

Longueur d"ande émis: 635nm
APPAREL A LASER DE CLASSE 2
ENG0B25-1:2003-10

CUSS 7 LASER PRODUCT
EC 60825-11993+A2.2001
Complies with 21 CFR 1040.10

BCL 558i
con espejo oscilante/deflector

Leuze electronic

LASERSTRAHLUNG 5010....

Vax. Leistung:  1,.8mi
Impuisdover: 83us e
Wellenfinge: essnm i (50

LASER KLASSE 2
DIN ENE0825-1:2003—10

Manufoctured

i,

AVOID EXPOSURE — LASER LIGHT
IS EMITTED FROM THIS APERTURE

BCL 558i
Escaner lineal

W Jeuze gz
NOHT N DEN STRAHL BUCKENRY g1 o, 06114080332 001 Made: in Cermary
Mar.

Vi8.12
00:15:7b:1e:a9: 11

PO Box 1111
D-73277 Dwen/Teck

2006

Autoadhesivos adjuntos

Advertencia de apertura de salida del rayo laser

QW >

Placa de caracteristicas

Figura 2.1:

jNota!

Colocacion de los adhesivos con indicaciones de aviso en el BCL 558i

jAdhiera los autoadhesivos suministrados con el equipo (A en figura 2.1) de todas formas al
equipo! En caso de que las sefales sean tapadas debido a la posicion del BCL 558i, enton-
ces ponga las placas cerca al BCL 558i, de tal forma que al leer las indicaciones no se pueda
ver la trayectoria del laser.
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Puesta en marcha rapida/principio de funcionamiento

A continuacién encontrara una descripcion breve para la primera puesta en marcha del
sistema de BCL 558i. En el transcurso de esta descripcion técnica encontrara explicaciones
detalladas sobre todos los puntos enumerados.

Montaje de BCL 558i

Los lectores de codigos de barras BCL 558i se pueden montar de 3 formas diferentes:
¢ Con dos tornillos M4x6 en la parte posterior del equipo, y con cuatro tornillos M4x6
en la parte inferior del equipo.
¢ Con una pieza de fijacion BT 56 en las dos ranuras de fijacion.

Disposicion del equipo y eleccion del lugar de montaje

Para elegir el lugar de montaje se deben tener en cuenta una serie de factores:

* Tamano, alineacion y tolerancia de la posicién del cédigo de barras con respecto al
objeto a detectar.

¢ El campo de lectura del BCL 558i dependiendo del ancho de médulo del cédigo de
barras.

¢ Las distancias de lectura minima y maxima resultantes del respectivo campo de
lectura (vea el capitulo 5.5 «Curvas del campo de lectura/datos 6pticos»).

¢ Las longitudes admisibles de los cables entre el BCL 558i y el sistema host, de
acuerdo con la interfaz utilizada.

* El momento apropiado para la emision de los datos. EI BCL 558i debe colocarse de
forma que, teniendo en cuenta el tiempo necesario para procesar los datos y la
velocidad de la cinta transportadora, quede bastante tiempo para poder iniciar
operaciones de clasificacion aplicando los datos leidos, por ejemplo.

» Eldisplay y el panel de servicio deben estar bien visibles y accesibles.

¢ Se debe poder acceder facilmente a la interfaz USB para la configuracién y la puesta
en marcha con la herramienta webConfig.

Para mayor informaciones consultar el capitulo 4.4.

jNota!
La salida del haz del BCL 558i tiene lugar en el:
- Escaner lineal paralela a la parte inferior de la carcasa
- Escaner con espejo oscilante y espejo deflector perpendicular a la parte inferior de la
carcasa
Las partes inferiores de la carcasa son en cada caso las superficies negras de la figura 6.1.
Se obtendran los mejores resultados en la lectura cuando:
¢ EIBCL 558i esté montado de forma que el haz de exploracién incida en el cédigo de
barras con un angulo de inclinacién mayor que +10° ... 15° con respecto a la vertical.
« La distancia de lectura quede en la zona central del campo de lectura.
« Las etiquetas con los cddigos de barras tengan una impresion de buena calidad y un
buen contraste.
« No use etiquetas brillantes.
» No haya irradiacion solar directa.
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Conexion eléctrica BCL 558i

EI BCL 558i dispone de cuatro conectores/hembirillas M12, con codificacion Ay D, asicomo
una hembrilla USB del tipo A.

Hembrilla USB Hembrilla M12
Tipo A (codificacion A)
SERVICE SW IN/OUT
GND D+ D- Ug SWIO_1

SWIO_4
Hembrilla M12 Hembrilla M12 Conector M12
(codificacion D) (codificacion D) (codificacién A)

Figura 3.1:  Conexiones del BCL 558i

Alimentacion de tension y entradas/salidas de conmutacion

La alimentacion de tension (10 ... 30V CC) se enchufa en el conector macho M12 PWR.
En el conector macho M12 PWR y en la hembrilla M 12 SW IN/OUT hay 4 entradas/salidas
conmutadas libremente programables para la adaptacion personalizada a la aplicacion.
Encontrara informacién mas detallada en el capitulo 7.2.

Funcionamiento auténomo en la red Ethernet

Para el funcionamiento auténomo del BCL 558i, la interfaz host del sistema de nivel superior
se conecta en HOST/BUS IN. Con ello es posible una estructura en estrella (estructura
Ethernet). Observe que la eleccién del protocolo sea correcta para los componentes conec-
tados.

Funcionamiento en red en la red Ethernet

En el funcionamiento en red, el sistema de nivel superior (PC/PLC) se conecta a la interfaz
host del BCL 558i. Con ayuda del «<switch» integrado en el BCL 558i, el establecimiento del
bus hacia el siguiente participante, por ej. otro BCL 558i, puede tener lugar directamente
a través de la hembrilla BUS OUT.

iNota!

El BCL 558i no tiene ningtin servidor DHCP. Asegurese de que cada participante en la red
Ethernet tenga su direccion IP propia e inequivoca. Esto puede realizarse mediante un ser-
vidor DHCP en el sistema de nivel superior o mediante la asignacion manual de direcciones.

14

BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

3.4

3.4.1
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Arranque del equipo

% Aplique la tensidn de alimentacion +10 ... 30VCC (tip. +24VCC), el BCL 558i se pone
en funcionamiento y en el display aparece la ventana de lectura del cédigo de barras:

La liberacién de pardmetros esta desactivada por defecto
y no podra modificar ninguin ajuste. Si desea realizar la
configuracion a través del display, debera activar la libera-
cion de parametros. Encontrara indicaciones sobre ello en
el capitulo «Liberacién de parametros» en la pagina 104

gl EHIFP
i

En primer lugar, debe ajustar los parametros de comunicacién del BCL 558i.

Los ajustes necesarios se pueden efectuar mediante el display o con la herramienta
webConfig. Aqui solo se describen brevemente los ajustes a través de la herramienta
webConfig, encontrara mas informacion en el capitulo 10.

BCL 558i en el EtherNet/IP

La puesta en marcha en la red EtherNet/IP se realiza conforme al siguiente esquema:

1. Asignacion de direccion
¢ Automatica a través de DHCP, BootP o
* Manual a través webConfig (mediante una conexién USB)
2.  Configuracion de la estacion segun la version de software del control:
¢ Con ayuda del Generic Ethernet Module o
¢ Instalacién del archivo EDS
3. Transmision de los datos al control
Adaptacion de los parametros del equipo a través de webConfig
5.  Utilizacion de servicios de mensajes explicitos

&

iNota!

Con la configuracion de fabrica, la asignacion automatica de direcciones esta definida a tra-
vés de un servidor DHCP como ajuste estandar del BCL 558i y la direccion IP esta ajustada
a 0.0.0.0.

El BCL 558/ puede ser parametrizado en la herramienta de planificacion/ el control
mediante archivo EDS (Electronic Data Sheet) si el control lo admite. El software de PLC
RSLogix 5000 de Rockwell ofrece la compatibilidad EDS para EtherNet/IP a partir de la
version de software 20.00.

Sin la integracion EDS con compatibilidad PLC el ajuste se lleva a cabo a través del
Generic Ethernet Module. Aqui se debe introducir manualmente la correspondiente confi-
guracion para cada equipo y adaptarse. La descarga de parametros del control al BCL 558i
se realiza durante cada establecimiento de la conexion. Debido a que el control archiva los
parametros de manera central, esto ayuda en el momento de cambiar el equipo.

Leuze electronic BCL 558i 15
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3.4.2 Ajuste manual de la direccion IP

Si en su sistema no hay ningun servidor DHCP, o bien las direcciones IP de los equipos
deben configurarse de forma fija, proceda de la siguiente manera:
¢ Pida a su administrador de red que le facilite los datos sobre la direccion IP, la masca-
ra de red y la direccion de la pasarela del BCL 558i.
¢ Ajuste la direccion IP mediante la herramienta del servidor BootP/DHCP y desactive
el modo DHCP en el BCL 558i. ElI BCL 558i aplica estos ajustes automaticamente.
Un rearranque no es necesario.

r -
Request Higtany
Clear History: Add to Relation List
[hrminsec] | Tupe Ethemet dddress [MAC] |P éddress Hostname
156503 DHCP  O0:26:BSDBEEF2
15:54:m DHCP  O0:26:B9:DB:6E:F2
156258 DHCP  O0:2E:BADBEEFZ (7
New Entry
Ethemet Address (MAC)  |00:26:69:DB:66:F2
Frakation List- Phddesz [ O . 0 . 0 . O
Mew ] [l ] Epable BODOT ‘ Erablz DHE Hostriame: ]
Etheinet Address (MAL) | Twpe | IPAdd Descriptions | il
-~ Status ~Entries
Unable to service DHCP request from 00:26:B9:DB:BE:F 2. 0 of 256

Figura 3.2:  Ajuste manual de la direccion IP

De forma alternativa puede ajustar la direccion IP manualmente con la herramienta
webConfig. Proceder del siguiente modo:
¢ Pida a su administrador de red que le facilite los datos sobre la direccion IP, la
mascara de red y la direccién de la pasarela del BCL 558i.
* Conecte el BCL 558i mediante el cable de servicio con el ordenador.
¢ Ajuste estos valores en el BCL 558i. En el webConfig:
Confisuracisn -> Conundcocidn -> Interfoz Ethernet

iNota!
Si se ajusta la direccion IP a través de la herramienta webConfig, se activa ésta después de
transferirse al equipo. Un rearranque no es necesario.

=10
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3.4.3 Configuracion de la estacion

Configuracion con ayuda del Generic EtherNet Module

En la herramienta de configuracién RSLogix 5000 (hasta las versiones de software 20.00)
se crea en la ruta Communication para el BCL 558i un Generic Ethernet Module.

zl
Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethemeat Module
Vendar: Allen-Bradley
Parent: LocalENE
Mame: BCL_ 555 i Connection Parameters
Azzembly .
Description: ;I Instance: Size:
|mput: 100 20 = (B
= Output: 120 N =g
Cornm Format; I Data-SINT j . . = .
- Configuration: Iwu |3 j, [E-hit]
Address 4 Host Name =
* P Address: I 192 0188 . 1 . 102 Status [mput: I I
€ Host Name: I Status Dutput; I
I Open Module Properties ok I Cancel | Help

Figura 3.3:  Generic Ethernet Module

La mascara de entrada para el Generic Module describe los parametros a ajustar
siguientes:
¢ El nombre de la estacién (de libre seleccion; p. ej. BCL 558i)
¢ Elformato de los datos E/S (Data - SINT = 8 bits)
* Ladireccion IP de la estacién
* Ladireccion y longitud del Input Assembly (instancia 100, instancia 101 o
instancia 102; min. 1 byte - max. 266 bytes para el Input Assembly por defecto de los
resultados de la lectura)
* La direccion y longitud del Output Assembly (instancia 120, instancia 121 o
instancia 122; min. 1 byte - max. 263 bytes para el Input Assembly por defecto)
* La direccién y longitud del Configuration Assembly (instancia 190; 3 bytes)
Encontrara la descripcion detallada de los Assemblies para Input/Output y Configuration en
el capitulo 10.

Leuze electronic BCL 558i 17
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Configuracion de la estacion utilizando el archivo EDS

A partir de la versién 20.00 del software proceda de la siguiente manera para crear el
BCL 558i como estacion EtherNet/IP en la herramienta de configuracion RSLogix 5000 en
su sistema:

* Cargue primero el archivo EDS para el equipo mediante EDS-Wizard en la base de
datos PLC.

iNota!
Encontrara el archivo EDS en la direccion de Internet: www.leuze.com.

=10

* Después de cargar, seleccione el equipo en la lista de equipos.
e Abra el cuadro de dialogo de entrada para ajustar la direccién y otros parametros
mediante un doble clic en el simbolo de equipo y lleve a cabo las entradas deseadas.

* Transfiera seguidamente mediante descarga los valores al control.

3.44 Transmision de los datos al control (especifico para RSLogix 5000)

¢ Active el modo online.

¢ Seleccione el puerto de comunicacion Ethernet.

* Seleccione el procesador al que desea transmitir el proyecto.
¢ Ajuste el control a PROG.

¢ Inicie la descarga.

¢ Ajuste el control a RUN.

3.5 Otros ajustes
Después de la configuracion basica y los parametros de comunicacion debera realizar otros
ajustes:
¢ Decodificacion y procesamiento de los datos leidos
% Defina como minimo un tipo de cddigo con los ajustes deseados.
¢ En el webConfig:
Confisuracisn -» Decodificador
* Control de la decodificacion
% Configure las entradas conectadas conforme a sus demandas, ajustando en primer
lugar el Modo E/S en Entrada y configure seguidamente las propiedades de con-
mutacion:
* En el webConfig:
Confisuracidn -¥ Eauiro -3 Entrodosssalidos conmutodos

¢ Control de las salidas conmutadas
% Configure las salidas conectadas conforme a sus demandas, ajustando en primer
lugar el Modo E/S en Salida y configure seguidamente las propiedades de conmu-
tacion:
¢ En el webConfig:
Confisuracidn -* Eauiro -3 Entrodosssalidos conmutodos

18 BCL 558i Leuze electronic
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3.6 Lectura de cédigos de barras

Usando el menu «Acciones» puede hacer que el BCL 558i lea un cédigo de barras.

Hisapmes En el mend principal, seleccione con las teclas @) @) la

o Inicior decodif. opcion Acciones. Active el menud de acciones con @.

e %Eifi:: g—;—i‘*’“'ﬁinﬁq Seleccione luego Inicior decodif. con @ @) y pulse de
o iefer Teaeholn nuevo (& para iniciar la lectura del cédigo de barras.

Para hacer una prueba puede usar el siguiente cédigo de barras en el formato 2/5 Inter-
leaved. El médulo del codigo de barras es en este caso 0,5:

Modul 0,5

bb?7?869900

La informacién leida aparece en el display y, al mismo tiempo, es reenviada al sistema de
nivel superior (PLC o PC).

Controle alli los datos entrantes de la informacién sobre el cédigo de barras.

De forma alternativa, para activar la lectura también se puede conectar en la hembrilla
SW IN/OUT una barrera fotoeléctrica o una sefial de conmutacion de 24V CC. No obstante,

para hacer esto debera configurar debidamente la entrada de conmutacion (vea el capitulo
7.2.3 «SW IN/OUT - Entrada/salida de conmutacion»).
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4.1
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Descripcion del equipo

Lectores de cddigos de barras de la serie BCL 500i

Los lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i son escaneres de alta velo-
cidad con decodificador incorporado para todos los cédigos de barras usuales, tales
como 2/5 Interleaved, Code 39, Code 128, EAN 8/13 etc., asi como para cédigos de
la gama GS1 DataBar.

Los lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i se ofrecen con diversas variantes
de dpticas y en forma de escaneres lineales, escaneres lineales con espejo deflector, espejo
oscilante y opcionalmente también en variantes con calefaccion.

jNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).

Escaner con espejo oscilante /
escaner lineal con espejo deflector

/ Escéner lineal

Figura4.1:  Escaner lineal, escaner lineal con espejo deflector y escaner con espejo oscilante

Las multiples opciones para configurar el equipo con el display o el software permiten adap-
tarlo para una gran diversidad de tareas de lectura. La gran distancia de lectura, unida a
una gran profundidad de campo y a una forma constructiva compacta permiten su aplica-
cion 6ptima en la técnica de transporte de paquetes y paletas de carga. En general, los
lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i han sido concebidos para el mercado
de la técnica de almacenamiento y manutencion.

Las interfaces integradas en las distintas variantes de equipo (RS 232, RS 485 y RS 422) y
sistemas de bus de campo (PROFIBUS DP, PROFINET-IO, Ethernet TCP/IP UDP y
EtherNet/IP) del lector de cédigo de barras de la serie BCL 500i ofrecen un enlace 6ptimo
con el sistema host de nivel superior.
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4.2
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Distintivos de los lectores de cddigos de barras de la serie BCL 500i

Caracteristicas funcionales:

Conectividad del bus de campo incorporada = i -> plug & play del acoplamiento del
bus de campo y cémoda interconexién en red
Las diferentes variantes de interfaces permiten la conexion a los sistemas de nivel
superior
e RS 232, RS 422 y con maestro multiNet plus incorporado
e RS 485 y esclavo multiNet plus
Varios sistemas de bus de campo alternativos como
¢ PROFIBUS DP
e PROFINET-IO
e Ethernet TCP/IP y UDP
e EtherNet/IP
La tecnologia de fragmentos de codigos (CRT) incorporada permite identificar
codigos de barras sucios y deteriorados
Maxima profundidad de campo y distancias de lectura de 200mm a 2400mm
Gran angulo de apertura 6ptica, con lo que se obtiene una gran anchura del campo
de lectura
Alta velocidad de exploracién de 800 ... 1200 exploraciones por segundo para tareas
de lectura rapida
Display intuitivo en varios idiomas, retroiluminado, con cémoda guia del usuario por
menus
Interfaz de servicio USB 1.1 incorporada
Ajuste de todos los parametros del equipo con un navegador de la web
Posibilidades de conexién para una memoria de parametros externa
Coémoda funcion de ajuste y diagndstico
Conexiones M12 con tecnologia Ultra-Lock™
Cuatro entradas/salidas conmutadas de programacion libre para la activaciéon o
sefalizacion de los estados
Supervision automatica de la calidad de lectura mediante autoControl
Deteccion y ajuste automaticos del tipo de codigo de barras mediante autoConfig
Comparacién con cédigos de referencia
Variantes con calefaccién opcionales hasta -35°C
Variante apta para ambiente industrial con indice de proteccion IP 65

iNota!
Encontrara informacion sobre los datos técnicos y las propiedades en el capitulo 5.

Generalidades

La conectividad del bus de campo = i integrada en los lectores de cddigos de barras de la
serie BCL 500i permite utilizar sistemas de identificaciéon que no necesitan una unidad de
conexion o pasarelas. La interfaz del bus de campo incorporada simplifica en gran medida
el manejo. Gracias al concepto plug & play se logra una cémoda interconexioén en la red y
una puesta en marcha muy sencilla conectando directamente el bus de campo respectivo,
y toda la parametrizacion se lleva a cabo sin software adicional.
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Para la decodificacién de los cédigos de barras los lectores de la serie BCL 500i ofrecen
el acreditado decodificador CRT con tecnologia de fragmentos de los cédigos:

La acreditada tecnologia de fragmentos de cédigos (CRT) hace posible que los lectores de
cédigos de barras de la serie BCL 500i lean cédigos de barras de poca altura, asi como
cédigos de barras que tengan una imagen de impresién sucia o deteriorada.

Con ayuda del decodificador CRT también se pueden leer sin ninguin problema los cédigos
de barras con un gran angulo tilt (dngulo acimut o también angulo de giro).

Figura 4.2:  Posible alineacion del codigo de barras

EI BCL 558i se puede manejar y configurar mediante la herramienta webConfig incorporada
através de la interfaz de servicio USB; de forma alternativa os lectores de cédigos de barras
se pueden ajustar a través de la interfaz de servicio/host con comandos de parametrizacion.

Para iniciar una operacion de lectura cuando un objeto se encuentra en el campo de lectura,
el BCL 558i requiere una activacion apropiada. De este modo en el BCL 558i se abre una
ventana de tiempo («puerta de lectura») para la operacion de lectura, dentro de la cual el
lector de cédigos de barras tiene tiempo para registrar y decodificar un cédigo de barras.
En el ajuste basico, la activacion se efectiia mediante una sefal externa del ciclo de lectura.
Otras opciones de activacion alternativas son los comandos online a través de la interfaz
host o de la funcion autoReflAct.

En la lectura, el BCL 558i obtiene ademas otros datos Utiles para el diagnostico, que
también se pueden transmitir al host. La calidad de la lectura se puede comprobar usando
el modo de ajuste integrado en la herramienta webConfig.

El display en varios idiomas y dotado de teclas sirve para manejar el BCL 558i y para la
visualizacion. Ademas, dos LEDs aportan informacién visualmente sobre el estado opera-
tivo en que se encuentra el equipo.

A las cuatro entradas/salidas conmutadas «SWIO 1 ... SWIO 4» de configuracion libre se
les pueden asignar diferentes funciones; estas entradas/salidas dirigen, por ejemplo, la acti-
vacion del BCL 558i o equipos externos tales como un PLC.

Los mensajes del sistema, de aviso y de errores proporcionan soporte en la configuracion/
busqueda de errores durante la puesta en marcha y los procesos de lectura.
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4.3 Estructura del equipo

Técnica de conexion

Interfaz USB

M12

Display, LEDs
y teclas

Ventana de lectura

- Fijacién de cola de milano y

4 roscas de sujecion

Fijacién de cola de milano y
‘/2 roscas de sujecion

Figura 4.3:

Estructura del equipo

Leuze electronic

BCL 558i
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4.4

4.4.1

Técnicas de lectura

Escaner lineal (single line)

Una linea (linea de exploracién) explora la etiqueta. Debido al angulo de apertura el ancho
del campo de lectura varia en funcién de la distancia de lectura. Mediante el movimiento
del objeto se transporta automaticamente el cédigo de barras a través de la linea de explo-
racion.

La tecnologia de fragmentos de cédigos incorporada permite girar el cédigos de barras
(angulo tilt) dentro de unos ciertos limites, que dependen de la velocidad de transporte, de
la velocidad de exploraciéon del escaner y de las propiedades del cédigo de barras.

Campos de aplicacion del escaner lineal
El escaner lineal se emplea:
e Cuando las barras del codigo estan impresas longitudinalmente con respecto a la
direccion de transporte ('disposicion de tipo escalera').
e Cuando las barras del cédigo tienen una longitud muy corta.
e Cuando el cédigo de tipo escalera esta girado con respecto a la posicion vertical
(é@ngulo tilt).
e Cuando las distancias de lectura son grandes.

Figura 4.4:  Principio de barrido del escaner lineal
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4.4.2 Escaner lineal con espejo oscilante

El espejo oscilante alinea la linea de exploracion perpendicularmente a la direccion de explo-
racién y hacia ambos lados con una frecuencia de oscilacion ajustable. Asi, el BCL 558i
también puede buscar cédigos de barras en superficies mayores. La altura del campo de
lectura (y la longitud de la linea de exploracién util para la evaluaciéon) depende de la
distancia de lectura, en razén del angulo de apertura del espejo oscilante.

Campos de aplicacion del escaner lineal con espejo oscilante
En el escaner lineal con espejo oscilante se pueden ajustar la frecuencia de la oscilacion,
la posicion de inicio/stop, etc. Se utiliza en los siguientes casos:
e Cuando la posicion de la etiqueta no es fija, por ejemplo en paletas; asi se pueden
detectar diferentes etiquetas en distintas posiciones.
¢ Cuando las barras del codigo estan impresas transversalmente a la direccién de
transporte ('disposicién de tipo vallado').
e Cuando se lee estando parado.
e Cuando se gira el codigo de barras con respecto a la posicion horizontal.
¢ Cuando las distancias de lectura son grandes.
e Cuando se tiene que cubrir una gran area de lectura (ventana de lectura).

Figura 4.5:  Principio de barrido del escaner lineal con suplemento de espejo oscilante
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4.4.3 Lectura omnidireccional

Para leer en un objeto con cédigos de barras orientados aleatoriamente se necesitan como
minimo 2 lectores de cédigos de barras. Cuando el cédigo de barras con la longitud de sus
barras no esta impreso sobrecuadrado, es decir, longitud de barras > longitud del cédigo,
se requieren lectores de codigos de barras con tecnologia de fragmentos de codigos (CRT)
integrada.

Figura4.6:  Configuracion esquematica para la lectura omnidireccional
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4.5 Sistemas de bus de campo

Para la conexién a diversos sistemas de bus de campo, tales como PROFIBUS DP,
PROFINET-IO, Ethernet y EtherNet/IP, se dispone de diferentes variantes del BCL 500i.

4.5.1 EtherNet/IP

El BCL 558i esta concebido como equipo EtherNet/IP (segun IEEE 802.3) con una velo-
cidad de transmision estandar de 10/100 Mbit. EtherNet/IP utiliza el Common Industrial
Protocol (CIP) como capa de aplicacion para el usuario. La funcionalidad del equipo se
define mediante juegos de parametros agrupados en objetos, clases e instancias que estan
incluidos en un archivo EDS que se puede utilizar segun la version de software del control
para integrar y configurar el BCL 558i en el sistema. A cada BCL 558i se le asigna una
MAC-ID fija por parte del fabricante que no se puede modificar.
El BCL 558/ admite automaticamente las velocidades de transmision de 10 Mbit/s
(10Base T) y 100 Mbit/s (100Base TX), asi como la Auto-Negotiation y el Auto-Crossover.
La conexidn eléctrica de la tensién de alimentacion, de la interfaz e de las entradas/salidas
tiene lugar en el BCL 558i a través de varios
conectores M12.
Encontrarda mas indicaciones sobre la conexion eléctrica en el capitulo 7.
El BCL 558i admite los siguientes protocolos y servicios:

* EtherNet/IP

e DHCP

e HTTP

* ARP

* PING

* Telnet

* BootP

O iNota!

H El BCL 558i se comunica a través del Common Industrial Protocol (CIP).
CIP Safety, CIP Sync y CIP Motion no estan contemplados en el BCL 558i.

Encontrara mas indicaciones sobre la puesta en marcha en el capitulo 10.
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4.5.2
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Ethernet - topologia de estrella
El BCL 558i puede utilizarse como equipo individual (autébnomo) en una topologia de
estrella Ethernet con direccion IP individual.

La direccién se puede configurar manualmente de forma fija a través de BootP/de la herra-
mienta webConfig, o bien de forma dinamica a través de un servidor DHCP.

Interfaz host PC / PLC

BCL 558i
192.168.60.xxx

Otros participantes de la red

BCL 558i
192.168.60.yyy

Figura 4.7:  Ethernet en topologia de estrella

iNota!

EI BCL 558i no es compatible con la estructura de anillo DLR (Device-Level-Ring) definida
por la ODVA.
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4.5.3
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Ethernet en topologia lineal

La evolucién innovadora del BCL 558i con funcionalidad switch integrada ofrece la posibi-
lidad de interconectar varios lectores de cédigos de barras del tipo BCL 558i sin una
conexion directa a un switch. Con ello, se pueden dar ademas de la clasica «topologia de
estrella» también una «topologia lineal».

Interfaz host PC / PLC

\ a otros participantes de la red
BCL 558i BCL 558i BCL 558i
192.168.60.xxx 192.168.60.yyy 192.168.60.zzz

Figura 4.8:  Ethernet en topologia lineal

Cada estacién de esta red necesita su direccién IP propia e inequivoca, la cual se le debe
asignar a través del procedimiento DHCP. Como alternativa es posible asignarle manual-
mente de forma fija la direccion mediante BootP o herramienta webConfig.

La longitud méxima de un segmento (conexion del hub con el ultimo participante) esta limi-
tado a 100m.

iNota!
EI BCL 558i no es compatible con la estructura de anillo DLR (Device-Level-Ring) definida
por la ODVA.
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4.6

4.7
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Calefaccion

Para el uso con bajas temperaturas de max. -35°C (por ejemplo dentro de una sala frigo-
rifica) se puede equipar opcionalmente a los lectores de cédigos de barras de la serie
BCL 558i con una calefaccién de montaje fijo, con lo cual se adquiriria una variante auté-
noma del equipo.

Memoria de parametros externa

La memoria de pardmetros externa opcional - basada
en un stick de memoria USB (version 1.1 compatible)
— esta alojada en una caja de conectores externa que,
una vez montada, cubre la interfaz de servicio USB
(IP 65).

La memoria de parametros externa ahorra tiempo al
sustituir un BCL 558i in situ, porque proporciona una
copia del conjunto de pardmetros actual del
BCL 558i. De esta forma no hace falta configurar
manualmente el equipo sustituido.

La forma de proceder para transmitir la configuracion
con ayuda de la memoria de parametros externa se
describe en pagina 153.

El alcance del suministro de la memoria de parametros externa abarca la caja de conectores
con la tapa desmontable y el stick de memoria USB.

Memoria USB

Figura4.9:  Memoria de pardmetros externa

jNota!

Para el montaje se debe desenroscar la tapa de la interfaz de servicio. Luego tome la memoria
USB e insértela en la conexion USB del BCL 558i. Seguidamente tome la caja de conectores
de la memoria USB y enrésquela encima de la memoria USB insertada sobre la interfaz de
servicio para volver a cerrarla y garantizar el indice de proteccion IP 65.
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4.8 autoReflAct

autoReflAct significa automatic Reflector Activation y permite la activacion sin necesidad
de sensores adicionales. Con ella, el escaner mira con un haz de exploracién reducido hacia
el reflector colocado detras de la via de transporte. Mientras el escaner apunta al reflector,
la puerta de lectura permanece cerrada. No obstante, si el reflector es tapado por un objeto,
por ejemplo por un recipiente con etiqueta con cédigo de barras, el escaner activa la lectura
y se lee la etiqueta situada en el recipiente. En cuanto la visibilidad del escaner hacia el
reflector queda libre termina la lectura y el haz de exploracion se vuelve a reducir hacia el
reflector. La puerta de lectura esté cerrada.

iNota!
Encontrara un reflector adecuado en los accesorios, mas reflectores disponibles a pedido.

=le)

Figura 4.10: Disposicion del reflector para autoReflAct

La funcién autoReflAct simula una barrera fotoeléctrica con el haz de exploracién, con lo
que permite la activacion sin sensores adicionales.
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4.9

4.10

Codigos de referencia

El BCL 558i ofrece la posibilidad de guardar uno o dos cddigos de referencia.

El almacenamiento de los cédigos de referencia puede realizarse a través de Teach-In
(comando de display), a través de la herramienta webConfig o por medio de comandos
online.

El BCL 558i puede comparar los cédigos de barras leidos con uno y/o ambos cédigos de
referencia y ejecutar funciones configurables por el usuario en funcién del resultado de
comparacion.

autoConfig

Con la funcion autoConfig, el BCL 558i ofrece al usuario, que solo desea leer simultanea-
mente un Unico tipo de cédigo (simbologia) con un nimero de digitos, una posibilidad de
configuracion extremadamente sencilla y confortable.

Después del inicio de la funcién autoConfig por medio del display, la entrada conmutada
o desde un control de nivel superior, basta introducir en el campo de lectura del BCL 558i
una etiqueta de cédigo de barras con el tipo de cédigo deseado y el nimero de digitos.
A continuacién, se detectaran y decodificaran los codigos de barras con el mismo tipo de
cédigo y nimero de digitos.

32

BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

5 Datos técnicos

5.1 Datos generales de los lectores de codigos de barras

5.1.1 Escaner lineal

Tipo BCL 558i
EtherNet/IP

Variante Escaner lineal sin calefaccion

Datos 6pticos

Fuente de luz

Diodo laser A = 650nm/655nm (luz roja)

Salida del haz

Frontal

Velocidad de exploracion

1000 exploraciones/s (ajustables en el rango
800 ... 1200 exploraciones/s)

Desviacion de haz

Via rueda poligonal rotatoria

Angulo de apertura util

Max. 60°

Variantes de éptica /
Resolucién

High Density (N): 0,25 ... 0,5mm
Medium Density (M): 0,35 ... 0,8mm
Low Density (F): 0,5 ... 1,0mm

Ultra Low Density (L): 0,7 ... 1,0mm

Distancia de lectura

Vea curvas del campo de lectura

Clase de seguridad de laser

2 segun EN 60825-1,
CDRH (U.S. 21 CFR 1040.10)

Datos del cédigo de barras

Tipos de codigos

2/5 Interleaved, Code 39, Code 128, EAN 128, EAN / UPC,
Codabar, Code 93, GS 1 Databar

Contraste cédigo de
barras (PCS)

>=60%

Compatibilidad con luz
externa

2000 Ix (en el codigo de barras)

Cantidad de codigos de
barras por exploracion

6

Tabla 5.1:

Datos técnicos del escaner lineal BCL 5584 sin calefaccion

Leuze electronic
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Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner lineal sin calefaccion

Datos eléctricos

Tipo de interfaz

2x Ethernet
en 2x M12 (D)

Protocolos

EtherNet/IP

Vel. de transmisién

10/100MBaud

Formatos de datos

Interfaz de servicio

Compatible con USB 1.1, con codificacion A

Entrada/salida conmutada

4 E/S conmutadas, funciones de programacion libre

- Entrada de conmutacién: 10 ... 30VCC segun tension de
alimentacion, | max. = 8mA

- Salida de conmutacion: 10 ... 30VCC, segun tension de
alimentacion, | max. = 100mA

(protegido contra cortocircuitos)

ijLas entradas/salidas conmutadas estan protegidas contra inversion
de polaridad!

Alimentacion

10 ... 30VCC (Class Il, clase de seguridad Ill)

Absorcion de potencia

Max. 10W

Elementos de servicio/indicacion

Display Display grafico en blanco y negro, 128 x 64 pixels, retroiluminado
Teclado 4 teclas
LEDs 2 LEDs para power (PWR) y estado del bus (NET), bicolor (rojo/verde)

Datos mecanicos

Indice de proteccion

IP 65 (en caso de conectores M 12 atornillados o tapaderas colocadas)

Peso

1,1kg

Dimensiones (A x A x P)

63 x 123,5 x 106,5mm

Carcasa

Fundicion a presion de aluminio

Datos ambientales

almacenamiento

Rango de temperaturade |0°C ... +40°C
trabajo
Rango de temperaturade  |-20°C ... +70°C

Humedad atmosférica

Max. 90 % humedad relativa, sin condensacién

Vibracion

IEC 60068-2-6, test Fc

Choque

IEC 60068-2-27, test Ea

Impacto permanente

IEC 60068-2-29, test Eb

Compatibilidad
electromagnética

EN 55022;

IEC 61000-6-2 (contiene IEC 61000-4-2, -3, -4, -5y -6) )

Tabla 5.1:

Datos técnicos del escaner lineal BCL 5584 sin calefaccion

1) Esto es un dispositivo de la clase A. Este dispositivo puede provocar interferencias en zonas
residenciales; en tal caso, el explotador puede solicitar la implantacién de medidas adecuadas.
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jCuidado!
& En aplicaciones UL esta permitido el uso exclusivamente en circuitos de Class 2 segun NEC
(National Electric Code).

para la alimentacion con PELV (Protective Extra Low Voltage: pequefa tension de protec-

C Los lectores de coédigos de barras BCL 558i estan disefiados con la clase de seguridad IlI
cién con separacion segura).

5.1.2 Escaner con espejo oscilante

Datos técnicos como los del escaner lineal sin calefaccion, pero con las siguientes diferen-

cias:
Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner con espejo oscilante sin calefaccion
Datos 6pticos
Salida del haz Posicién cero lateral con un angulo de 90°
Desviacién de haz Mediante rueda poligonal rotatoria (horizontal) y motor de paso a paso

con espejo (vertical)
Frecuencia de oscilacion 0...10Hz
(ajustable, la max. frecuencia depende del angulo de oscilacion

ajustado)
Angulo de orient. max. +20°(ajustable)
Altura campo de lectura Vea curvas del campo de lectura
Datos eléctricos
Absorcion de potencia [Max. 14W

Datos mecanicos
Peso 1,5kg
Dimensiones (A x A x P) 84 x 173 x 147mm

Tabla 5.2: Datos técnicos del escaner con espejo oscilante BCL 5581 sin calefaccion

5.1.3 Escaner lineal con espejo deflector

@) iNota!
H Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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Datos técnicos como los del escaner lineal sin calefaccion, pero con las siguientes diferen-
cias:

Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner lineal con espejo deflector sin calefaccion
Datos 6pticos
Salida del haz Posicion cero lateral con un angulo de 90°
Desviacion de haz Via rueda poligonal rotatoria (horizontal) y espejo deflector (vertical)

Max. rango de ajuste 6ptico |+10° (ajustable con display o software)
de la salida del haz

Datos eléctricos

Absorcion de potencia [Max. 11W

Datos mecanicos

Peso

1,4kg

Dimensiones (A x A x P) 84 x 173 x 147mm

Tabla 5.3:

5.2

Datos técnicos del escaner con espejo deflector BCL 558i sin calefaccion

Variantes de lectores de codigos de barras con calefaccion

Los lectores de codigos de barras BCL 558i se pueden adquirir opcionalmente en sus
variantes con calefaccién incorporada. En estos casos la calefaccion esta montada fija de
fabrica. jEl usuario no puede montar la calefaccion por su cuenta a nivel local!

Caracteristicas

e Calefaccion incorporada (montaje fijo)

¢ Ampliacion del campo de aplicacion del BCL 558i hasta -35°C

e Tension de alimentacion 24VCC +20%

¢ Habilitacion del BCL 558i através de un termointerruptor interno (retardo ala conexién
de aprox. 30min con 24VCC y una temperatura ambiente min. de -35°C)

e Seccidén de cable requerida para la alimentacién de tensién: al menos 0,75mm2, por
tanto, el uso de cables preconfeccionados no es posible

Construccion
La calefaccion se compone de dos partes:

¢ La calefaccion de la pantalla frontal
e |a calefaccién de la carcasa

Funcion

Si la tension de alimentacion de 24V CC se aplica al BCL 558i, un termointerruptor alimenta
primero solo a la calefaccion (calefaccion de la pantalla frontal y calefaccion de la carcasa).
Si durante la fase de calentamiento (aprox. 30min) la temperatura interior alcanza 15°C o
mas, el termointerruptor habilita la tension de alimentacion para el BCL 558i. A continuacion
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se efectla el autotest y la transicion al modo de lectura. Cuando se ilumina el LED «PWR»
significa que el equipo esta dispuesto para el funcionamiento en general.

Si la temperatura interior alcanza aprox. 18°C, otro termointerruptor desconectara la cale-
faccion de la carcasay, en caso de necesidad, la vuelve a conectar (si la temperatura interior
baja de los 15°C). Ello no interrumpe el funcionamiento de lectura. La calefaccién de la
pantalla frontal permanece activada hasta una temperatura interior de 25°C. Ademas, la
calefaccion de la pantalla frontal se desconecta y, con una histéresis de conmutacién de
3°C a una temperatura interior inferior a 22°C, se vuelve a conectar.

Conexion eléctrica

Los conductores del cable de conexién para la alimentacién de tensién debe ser de
0,75mm?2 como minimo.

jCuidado!
La alimentacion de tension no se debe pasar en bucle desde un equipo al siguiente.

Absorcion de potencia
El consumo de energia depende de la variante:
¢ El escaner lineal con calefaccion consume de modo caracteristico 40W y max. 50W.

e El escaner lineal con espejo oscilante y calefaccién consume de modo caracteristico
60W y max. 75W.

Los valores corresponden respectivamente a un funcionamiento con salidas conmutadas
abiertas.

5.2.1 Escaner lineal con calefaccién
Datos técnicos como los del escaner lineal sin calefaccién, pero con las siguientes diferen-
cias:
Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner lineal con calefaccion

Datos eléctricos

Alimentacién 24VCC +20%

Absorcion de potencia Max. 50W

Estructura de calefaccién |Calefaccién de la carcasa y calefaccion separada del cristal éptico

Tiempo de caldeo Min. 30min con +24VCC y una temperatura ambiente de -35°C

Min. seccion de cable Seccion del cable min. 0,75mm2 para el cable de tension de alimentacion

No esta permitido interconectar la alimentacion de tension a varios equi-
pos con calefaccioén.

No se puede usar un cable preconfeccionado estandar M12

(seccion insuficiente del cable)

Tabla 5.4:

Datos técnicos del escaner linealBCL 558 con calefaccion
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Datos ambientales

Rango de temperatura de
trabajo

-35°C ... +40°C

Rango de temperatura de
almacenamiento

-20°C ... +70°C

Tabla 5.4: Datos técnicos del escaner linealBCL 558i con calefaccion
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5.2.2 Escaner con espejo oscilante con calefaccion
Datos técnicos como los del escaner lineal sin calefaccion, pero con las siguientes diferen-
cias:
Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner con espejo oscilante con calefaccion

Datos opticos

Angulo de apertura util

Max. 50°

Angulo de orient. max.

+12°(ajustable)

Datos eléctricos

Alimentacion

24VCC +20%

Absorcion de potencia

Max. 75W

Estructura de calefaccion

Calefaccion de la carcasa y calefaccion separada del cristal éptico

Tiempo de caldeo

Min. 30min con +24VCC y una temperatura ambiente de -35°C

Min. seccion de cable

Seccion del cable min. 0,75mm? para el cable de tensién de alimenta-
cion

No esta permitido interconectar la alimentacién de tension a varios
equipos con calefaccion.

No se puede usar un cable preconfeccionado estandar M12

(seccion insuficiente del cable)

Datos ambientales

almacenamiento

Rango de temperaturade  |-35°C ... +40°C
trabajo
Rango de temperaturade |-20°C ... +70°C

Tabla 5.5:

Datos técnicos del escaner con espejo oscilante BCL 558/ con calefaccion
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5.2.3

iNota!

Escaner lineal con espejo deflector y calefaccion

O
.IL Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz) y calefaccion.

Datos técnicos como los del escaner lineal sin calefaccion, pero con las siguientes diferen-

cias:

Tipo BCL 558i
EtherNet/IP
Variante Escaner con espejo deflector con calefaccion

Datos 6pticos

Angulo de apertura util

Max. 50°

Max. rango de ajuste

+10° (ajustable con display o software)

Datos eléctricos

Alimentacién

24VCC +20%

Absorcion de potencia

Max. 75W

Estructura de calefaccion

Calefaccion de la carcasa y calefaccion separada del cristal optico

Tiempo de caldeo

Min. 30min con +24VCC y una temperatura ambiente de -35°C

Min. seccion de cable

Seccidén del cable min. 0,75mm?2 para el cable de tension de alimentacion
No esta permitido interconectar la alimentacion de tension a varios
equipos con calefaccion.

No se puede usar un cable preconfeccionado estandar M12

(seccion insuficiente del cable)

Datos ambientales

almacenamiento

Rango de temperaturade  |-35°C ... +40°C
trabajo
Rango de temperaturade  |-20°C ... +70°C

Tabla 5.6:

Datos técnicos del escaner con espejo deflector BCL 5584 con calefaccion
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5.3 Dibujos acotados

5.3.1 Escaner lineal con/sin calefaccion
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Figura5.1:  Dibujo acotado del escaner lineal BCL 558i S...102
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5.3.2 Escaner con espejo deflector con/sin calefaccion

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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A - Eje optico

B - Rango de ajuste éptico
C - Angulo de apertura

El angulo de apertura esta reducido en equipos con calefaccién, vea «Curvas del campo de lectura
para equipos con calefaccion» en la pagina 55.

Figura 5.2:  Dibujo acotado del escaner con espejo deflector BCL 558i S...100
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5.3.3 Escaner con espejo oscilante con/sin calefaccion
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El rango de oscilacion dptico y el angulo de apertura esta reducido en equipos con calefaccion, vea
«Curvas del campo de lectura para equipos con calefaccién» en la pagina 55.

Figura 5.3:  Dibujo acotado del escaner con espejo oscilante BCL 5584 0...100
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5.4
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Sinopsis de los tipos BCL 558i

Familia BCL 558i

(EtherNet/IP / 2x Ethernet en 2x M 12, codificacién D)

| Descripcion

Designacion de tipo Num. de articulo
Optica High Density (m = 0,25 ... 0,5mm)
BCL 558i SN 102 Escaner lineal, salida frontal del haz 50122787
BCL 558i0N 100 Escaner con espejo oscilante 50122776
BCL 558i SN 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccion 50122788
BCL 558i ON 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122780
Optica Medium Density (m = 0,35 ... 1,0mm)
BCL 558i SM 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122785
BCL 558i OM 100 Escaner con espejo oscilante 50122773
BCL 558i SM 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccion 50122786
BCL 558/ OM 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122775
Optica Low Density (m = 0,5 ... 1,0mm)
BCL 558i SF 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122781
BCL 558i OF 100 Escaner con espejo oscilante 50122769
BCL 558i SF 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccién 50122782
BCL 558i OF 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122770
Optica Ultra Low Density (m = 0,7 ... 1,0mm)
BCL 558i SL 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122783
BCL 558i OL 100 Escaner con espejo oscilante 50122771
BCL 558i SL 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccién 50122784
BCL 558i 0L 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122772
Tabla 5.7: Sinopsis de los tipos BCL 558i
iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner

lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.5 Curvas del campo de lectura/datos dpticos

Propiedades del cédigo de barras

iNota!

O

H Tenga presente que el tamafio del mddulo del cddigo de barras influye en la maxima dis-
tancia de lectura y en el ancho del campo de lectura. Por ello, para elegir el lugar de montaje
y/o la etiqueta con cddigo de barras apropiada, es indispensable que tenga en consideracion
las diferentes caracteristicas de lectura del escaner con distintos mddulos del cédigo de

barras.

Zg

_
I e ™
! -

Su

Mddulo: El elemento mas estrecho de una informacion del cédigo
de barras, en mm.

Caracter ancho: Las barras anchas y los huecos son un miltiplo
(ratio) del médulo.

Mddulo x razén = Zg (ratio normal 1: 2,5)

Zona reposada: La zona reposada deberia ser como min. 10
veces mayor que el mddulo, y como minimo de 2,5mm.
Longitud del cddigo: Longitud del cddigo de barras incl. caracte-
res de inicio y de stop, en mm. Dependiendo de la definicion del
c6digo se agrega la zona reposada.

Longitud de barras: Altura de los elementos, en mm.

Figura 5.4:

Principales valores caracteristicos de un codigo de barras

El rango de distancias dentro del que un BCL 558i puede leer un cédigo de barras (es decir,
el llamado campo de lectura) depende de la calidad de impresién del codigo y de sus dimen-

siones.

En este sentido, lo mas decisivo para el tamafo del campo de lectura es el médulo de un

codigo de barras.

iNota!

=10

Regla empirica: Cuanto menor es el médulo de un cédigo de barras, menores son la maxima
distancia de lectura y el ancho del campo de lectura.
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Curvas del campo de lectura

jNota!

Tenga presente de que a los campos de lectura reales también les influyen factores tales
como el material de las etiquetas, la calidad de la impresion, el angulo de lectura, el contraste

de la impresion, etc., por lo que pueden ser diferentes a los campos de lectura aqui indica-
dos.

La posicién cero de la distancia de lectura se refiere siempre al canto delantero de la carcasa

de la salida del haz; en la figura 5.5 se representa para las dos formas constructivas de la
carcasa del BCL 558i.

Posicién cero pad

N

Distancia segun las curvas del campo
de lectura

Figura 5.5:  Posicion cero de la distancia de lectura

Condiciones para leer las curvas del campo de lectura

Tipo del cddigo de barras 2/5 Interleaved
Ratio 1:2,5
Especificacion ANSI Clase A
Indice de lectura > 75%

Tabla 5.8: Condiciones para la lectura
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5.6.1 Optica High Density (N): BCL 558i SN 100/102

BCL 5xxi SN 100/102
400
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Figura 5.6:  Curva del campo de lectura «High Density» para escaner lineal (con/sin espejo deflector)

La curva del campo de lectura rige para las condiciones de lectura nombradas en la
tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.6.2 Optica High Density (N): BCL 558i ON 100

BCL 5xxi ON 100
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300
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100

0,3
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Anchura del campo de lectura [mm]
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Figura5.7:  Curva del campo de lectura «High Density» para escaner con espejo oscilante
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Figura 5.8:  Curva lateral del campo de lectura «High Density» para escaner con espejo oscilante

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.6.3 Optica Medium Density (M): BCL 558i SM 100/102

BCL 5xxi SM 100/102
400
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Figura 5.9:  Curva del campo de lectura «<Medium Density» para escaner lineal (con/sin espejo deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.6.4

Optica Medium Density (M): BCL 558i OM 100

BCL 5xxi OM 100
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Figura 5.10: Curva del campo de lectura «<Medium Density» para escaner con espejo oscilante
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Figura 5.11:

Curva lateral del campo de lectura «<Medium Density» para escaner con espejo oscilante

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en

la tabla 5.8.
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5.6.5 Optica Low Density (F): BCL 558/ SF 100/102

BCL 5xxi SF 100/102
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Figura 5.12: Curva del campo de lectura «<Low Density» para escaner lineal (con/sin espejo deflector)
Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.6.6 Optica Low Density (F): BCL 558 OF 100

BCL 5xxi OF 100
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Figura 5.13: Curva del campo de lectura «Low Density» para escaner con espejo oscilante
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Figura 5.14:  Curva lateral del campo de lectura «Low Density» para escaner con espejo oscilante

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.6.7 Optica Ultra Low Density (L): BCL 558i SL 102

BCL 5xx/ SL 102
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Figura 5.15:  Curva del campo de lectura «Ultra Low Density» para escaner lineal sin espejo deflector
Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.6.8 Optica Ultra Low Density (L): BCL 558i OL 100
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Figura 5.16: Curva del campo de lectura «Ultra Low Density» para escaner con espejo oscilante
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Figura 5.17: Curva lateral del campo de lectura «Ultra Low Density» para escaner con espejo oscilante

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7

5.7.1

Curvas del campo de lectura para equipos con calefaccion

jAlgunas de las curvas del campo de lectura de los equipos con calefaccion divergen algo
de las curvas normales debido a la calefaccion de la éptica, y tienen una anchura y una
altura del campo de lectura algo mas reducidas!
¢ El maximo angulo de apertura esta reducido en todos los equipos con espejo
oscilante y deflector (BCL 558i...100 H) a +28° (sin calefaccion = +30°).
¢ Ademas, el maximo rango de oscilacion esta reducido en todos los equipos con
espejo oscilante (BCL 558i O...100 H) a +12° (sin calefaccion = £20°). Esta limitacion
no afecta a las variantes con espejo deflector (BCL 558i S...100 H).
e Las curvas de los campos de lectura y los angulos de apertura no varian en los
escaneres lineales con calefaccion (BCL 558i S...102 H).
Consulte los detalles en las siguientes curvas del campo de lectura para los equipos con
calefaccion.

Optica High Density (N): BCL 558i SN 102 H

BCL 5xxi SN 102 H
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Figura 5.18: Curva del campo de lectura «High Density» para escaner lineal con calefaccion (sin espejo
deflector)

La curva del campo de lectura rige para las condiciones de lectura nombradas en la
tabla 5.8.
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5.7.2
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Optica High Density (N): BCL 558i SN 100 H

BCL 5xxi SN 100 H
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Figura 5.19: Curva del campo de lectura «High Density» para escaner lineal con calefaccion (con espejo
deflector)

La curva del campo de lectura rige para las condiciones de lectura nombradas en la
tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.7.3 Optica High Density (N): BCL 558i ON 100 H

Anchura del campo de lectura [mm]
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Figura 5.20: Curva del campo de lectura «High Density» para escaner con espejo oscilante con calefaccion
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Figura 5.21: Curva lateral del campo de lectura «High Density» para escaner con espejo oscilante con

calefaccion

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.4 Optica Medium Density (M): BCL 558i SM 102 H

BCL 5xxi SM 102 H
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Figura 5.22: Curva del campo de lectura «Medium Density» para escéner lineal con calefaccion (sin espejo
deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.5 Optica Medium Density (M): BCL 558 SM 100 H

BCL 5xxi SM 100 H
400
1 [ | oo
300 m=05
200 m=0,8
€ m=10
S
— 100
g o
2 8 0 "
° o 3 -
o " ;
W
© 13
©
o -100
Q
IS
8 -200
©
ke
© -300
g
=)
<
8 -400 ‘ ‘ ‘
< -100 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100
Distancia de lectura [mm]

Figura 5.23: Curva del campo de lectura «Medium Density» para escaner lineal con calefaccion (con espejo
deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.7.6 Optica Medium Density (M): BCL 558 OM 100 H

BCL 5xxi OM 100 H
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Figura 5.24: Curva del campo de lectura «<Medium Density» para escaner con espejo oscilante con calefaccion

BCL 5xxi OM 100 H
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Figura 5.25: Curva lateral del campo de lectura «Medium Density» para escaner con espejo oscilante con
calefaccion

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.7 Optica Low Density (F): BCL 558i SF 102 H

BCL 5xxi SF 102 H
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Figura 5.26: Curva del campo de lectura «Low Density» para escaner lineal con calefaccion (sin espejo
deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.8
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Optica Low Density (F): BCL 558i SF 100 H

BCL 5xxi SF 100 H
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Figura 5.27: Curva del campo de lectura «Low Density» para escaner lineal con calefaccion (con espejo
deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner
lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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5.7.9 Optica Low Density (F): BCL 558 OF 100 H

BCL 5xxi OF 100 H
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Figura 5.28: Curva del campo de lectura «<Low Density» para escaner con espejo oscilante con calefaccion
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Figura 5.29: Curva lateral del campo de lectura «Low Density» para escaner con espejo oscilante con
calefaccion

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.10 Optica Ultra Low Density (L): BCL 558i SL 102 H

BCL 5xxi SL 102 H
800
T[T [T —
= ’
600

,g, m=0,8

g I i

— 1 | m=10

(E 200 I

2 e ]

Q - ICY

< 0 < Sl T ——

o) gl el | |

©

o) -200 ||

Q‘ N —

1S

@ -400 ]

(&)

g 600 ]

g — v

5 o [ TITITTTITT]

8 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400 2600

< Distancia de lectura [mm]

Figura 5.30: Curva del campo de lectura «Ultra Low Density» para escaner lineal con calefaccion (sin espejo
deflector)

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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5.7.11 Optica Ultra Low Density (L): BCL 558/ OL 100 H

BCL 5xxiOL 100 H
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Figura5.31:  Curva del campo de lectura «Ultra Low Density» para escéner con espejo oscilante con calefaccion
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Figura 5.32: Curva lateral del campo de lectura «Ultra Low Density» para escéner con espejo oscilante con
calefaccion

Las curvas de los campos de lectura rigen para las condiciones de lectura nombradas en
la tabla 5.8.
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Instalaciéon y montaje

Almacenamiento, transporte

jCuidado!

Embale el equipo a prueba de impactos y protegido contra la humedad para su transporte
y almacenamiento. El embalaje original ofrece la proteccidn dptima. Observe las condiciones
ambientales permitidas especificadas en los datos técnicos.

Desembalaje

& Asegurese de que el contenido del embalaje no esta deteriorado. En caso de que haya
algun deterioro, comuniqueselo al servicio postal o al transportista, respectivamente, y
notifiqueselo al proveedor.

% Compruebe el contenido del suministro conforme a su pedido y a los documentos de
entrega, atendiendo a:
e Cantidad suministrada
¢ Tipo y variante del equipo segun la placa de caracteristicas
e Letreros de aviso del laser
e Guia rapida
La placa de caracteristicas informa del tipo BCL de su equipo. Consulte los datos exactos
a este respecto en el capitulo 5.

Placas de caracteristicas de los lectores de codigos de barras de la serie
BCL 500i

Leuze electronic
PO Box 1111
5010.... D-73277 Owen/Teck
www.leuze.de
Serial No.0611A080332 001 Made in Germany
Manufactured Mar. 2006
10-30V DC

Mox. Leistung:
Impulsdauer:
Wellenldnge:

LASER KLASSE 2
DIN EN60825-1:2003-10

V18.12
00:15:7b:1e:a9:11

Figura 6.1:  Placa de caracteristicas del equipo BCL 558i

& Guarde el embalaje original para su posible almacenamiento o envio ulteriores.

Si tiene alguna duda, dirijase a su proveedor o a la oficina distribuidora de Leuze electronic
de su zona.

% Al eliminar el material del embalaje, observe las normas locales vigentes.
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6.2 Montaje de BCL 558i

Los lectores de codigos de barras BCL 558i se pueden montar de 2 formas diferentes:

e Con dos tornillos M4x6 en la parte posterior del equipo, o con cuatro tornillos M4x6
en la parte inferior del equipo.
e Con una pieza de fijacion BT 56 en las dos ranuras de fijacion.

6.2.1 Fijacion con tornillos M4 x 6

Figura6.2:  Opciones de fijacion mediante los orificios roscados M4x6
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6.2.2 Pieza de fijacion BT 56

Para fijar el BCL 558i usando las ranuras de fijacion se dispone de la pieza de fijacion BT 56.
Esta prevista para una fijacion con varillas (& 16mm a 20mm). Consultar las indicaciones
para cursar pedidos en el capitulo «Vista general de tipos y accesorios» en la pagina 175.

Pieza de fijacion BT 56

Mordaza para la
fijacion al BCL 558i

Perfil de apriete para
fijar a tubos redondos
u ovales con

@16 ... 20mm

Todas las medidas en mm

max. 76

A Portavarillas giratorio 360°
B Varillas redondas con @ 16 ... 20mm

Figura 6.3:  Pieza de fijacion BT 56

68 BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

fa_@a

Figura 6.4:  Ejemplo de fijacion BCL 558i con BT 56

Leuze electronic BCL 558i
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6.2.3 Pieza de fijacion BT 59

La pieza de fijacion BT 59 le ofrece una opcion adicional para la fijacién. Consultar las indi-
caciones para cursar pedidos en el capitulo «Vista general de tipos y accesorios» en la
pagina 175.

Pieza de fijacion BT 59

Mordaza para la fijacion al

T —— BCL558i

Todas las medidas en mm

A Soporte con giro de 360°
B Articulacion ITEM, angulo ajustable +90°
C Tornillo cilindrico M 8x16, arandela nervada M 8,

30

n“ﬁ-—‘sﬁafn | tuerca corredera M 8, conector para perfil ITEM
T | @
c—1
40 40

Figura 6.5:  Pieza de fijacion BT 59

iNota!

Al montar el equipo hay que asegurarse de que el haz de exploracion no se refleje directa-
mente en el escaner al regresar desde la etiqueta leida. jA este respecto, observe las indi-
caciones del capitulo 6.3! Consulte las distancias minimas y maximas permitidas entre el
BCL 558i y las etiquetas a leer en el capitulo 5.6.

=10
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6.3

6.3.1

=le)

Disposicion del equipo

Eleccion del lugar de montaje

Para elegir el lugar de montaje se deben tener en cuenta una serie de factores:

Tamafo, alineacion y tolerancia de la posicién del cédigo de barras con respecto al
objeto a detectar.

El campo de lectura del BCL 558i dependiendo del ancho de médulo del cédigo de
barras.

Las distancias de lectura minima y maxima resultantes del respectivo campo de
lectura (vea el capitulo 5.5 «Curvas del campo de lectura/datos 6pticos»/).

Las longitudes admisibles de los cables entre el BCL 558i y el sistema host, de
acuerdo con la interfaz utilizada.

El momento apropiado para la emisién de los datos. El BCL 558i debe colocarse de
forma que, teniendo en cuenta el tiempo necesario para procesar los datos y la velo-
cidad de la cinta transportadora, quede bastante tiempo para poder iniciar operacio-
nes de clasificacién aplicando los datos leidos, por ejemplo.

El display y el panel de servicio deben estar bien visibles y accesibles.

Se debe poder acceder facilmente a la interfaz USB para la configuracién y la puesta
en marcha con la herramienta webConfig.

Para mayor informaciones consultar el capitulo 4.4.

iNota!

La salida del haz del BCL 558i tiene lugar en el:

- Escaner lineal paralela a la parte inferior de la carcasa

- Escaner con espejo oscilante y espejo deflector perpendicular a la parte inferior de la
carcasa

Las partes inferiores de la carcasa son en cada caso las supetrficies negras de la figura 6.1.
Se obtendran los mejores resultados en la lectura cuando:

El BCL 558i esté montado de forma que el haz de exploracion incida en el codigo de
barras con un dngulo de inclinacion mayor que +10° ... 15° con respecto a la vertical.
La distancia de lectura quede en la zona central del campo de lectura.

Las etiquetas con los cddigos de barras tengan una impresion de buena calidad y un
buen contraste.

No use etiquetas brillantes.

No haya irradiacion solar directa.
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6.3.2

6.3.3
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Evitar la reflexion total — escaner lineal

iPara evitar la reflexion total del haz de exploracion es necesario que la etiqueta con el
cédigo de barras tenga un angulo de inclinacién mayor que £10° ... 15° con respecto a la
vertical (ver figura 6.6)!

Las reflexiones totales se producen siempre que la luz Iaser del lector de codigos de barras
incide sobre la superficie del cédigo directamente a 90°. jLa luz reflejada por el cédigo de
barras en linea recta puede sobreexcitar el lector de cédigos de barras y causar que no se
lean todos los cédigos!

EIBCL 558i debe montarse de forma que el haz de exploracion
incida en el cédigo de barras con un angulo de inclinacién
mayor que +10° ... 15° con respecto a la vertical. Cédigo de

¥ barras

.4 ceVO
43c\O0
pos!

Figura 6.6:  Reflexion total — escaner lineal

Evitar la reflexion total — escaner con espejo oscilante/deflector

En el BCL 558i con espejo oscilante/deflector, el haz laser incide a 90° con respecto a
la vertical.

En el BCL 558i con espejo deflector, la direccion de irradiacion se puede adaptar +10°
con el software.

En el BCL 558i con espejo oscilante se debe tener en cuenta un rango de oscilacion de
+20° (+12° en equipos con calefaccion).

iEs decir, para estar seguro y evitar la reflexion total, el BCL 558i con espejo oscilante/
deflector debe inclinarse 20° ... 30° hacia abajo o hacia arribal!

iNota!

Monte el BCL 558i con espejo oscilante/deflector de forma que la ventana de salida del
lector de cdodigos de barras esté paralela al objeto. Asi obtendra un angulo de inclinacion
de aprox. 25°.

iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner lineal
con espejo deflector

(salida acodada del haz).
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El BCL 558i debe montarse de forma que el haz de exploraciéon
incida en el cédigo de barras con un angulo de inclinacién mayor
que +25° con respecto a la vertical.

‘Cédigo de barras

Figura 6.7:  Reflexion total — BCL 558i con espejo oscilante/deflector

6.3.4 Lugar de montaje

% Al elegir el lugar de montaje, tenga en cuenta:

El cumplimiento de las condiciones ambientales admisibles (humedad, temperatura).
El posible ensuciamiento de la ventana de lectura debido al escape de liquidos, el roza-
miento de cartonajes o los residuos de material de embalaje.

Minimo peligro posible para el BCL 558i por impactos mecanicos o por piezas que se
atasquen.

Posible influjo de la luz externa (sin luz solar directa ni reflejada por el cddigo de barras).

6.3.5 Equipos con calefaccion integrada

% Tengaademas en cuenta los siguientes puntos cuando los equipos tengan la calefaccion
integrada:

=10

Montar el BCL 558i con el mejor aislamiento térmico posible, por ejemplo con piezas
metalicas amortiguadoras.

Montar el equipo protegido del viento y las corrientes de aire; si fuera necesario, ins-
talar una proteccién complementaria.

iNota!

Cuando se monte el BCL 558i en una caja protectora hay que asegurarse de que el haz de
exploracion pueda salir de la caja protectora sin impedimentos.
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6.3.6

6.4

6.5

Angulos de lectura posibles entre el BCL 558i y el cédigo de barras

La alineacién 6ptima del BCL 558i se consigue cuando la linea de exploracion barre las
barras del cédigo casi con un angulo recto (90°). Deben tenerse en cuenta los posibles angu-
los de lectura que pueden darse entre la linea de exploracién y el cédigo de barras
(figura 6.8).

Figura 6.8:  Angulos de lectura con el escéner lineal

o, Angulo acimut (tilt)

B Angulo de inclinacién (pitch)

v Angulo de giro (skew)

Para evitar la reflexién total, el angulo de giro v (skew) deberia ser mayor que 10°

Colocar el letrero de aviso de laser

jCuidado laser!
Observe las indicaciones de seguridad del capitulo 2

& ;jColoque sin falta en el equipo los adhesivos adjuntados al suministro (letreros de aviso
de laser y simbolo de salida de laser)! jEn caso de que las sefiales sean tapadas debido
a la posicion del BCL 558i, entonces ponga las placas cerca al BCL 558i, de tal forma
que al leer las indicaciones no se pueda ver la trayectoria del laser!

Limpieza

& Después de montar el equipo, limpie el cristal del BCL 558i con un pafio suave. Elimine
los residuos del embalaje, tales como fibras de carton o bolitas de estiropor. Al hacerlo,
evite dejar huellas de los dedos en la pantalla frontal del BCL 558i.

jCuidado!

Para limpiar los equipos, no use productos de limpieza agresivos tales como disolventes o
acetonas.

74

BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

7 Conexion eléctrica

Los lectores de codigos de barras de la serie BCL 500i se conectan usando conectores
redondos M 12 con diferentes codificaciones. De esa forma se garantiza la asignacion unica
e inequivoca de las conexiones.

La interfaz USB adicional sirve para parametrizar el equipo.

Vea la posicién de las distintas conexiones del equipo en la seccién del equipo abajo repre-
sentada.

iNota!

Para todos los enchufes se pueden obtener los correspondientes conectores parejos, o bien
cables confeccionados. Encontrara mas informacion en capitulo 13.

=10

Figura 7.1:  Situacion de las conexiones eléctricas
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Indicaciones de seguridad para la conexidn eléctrica

jCuidado!

iNo abra nunca el equipo! De lo contrario existira el peligro de que la radiacion laser salga
del equipo de forma descontrolada. La carcasa del BCL 558i no contiene ninguna pieza que
el usuario deba ajustar o mantener.

Antes de la conexion asegurese que la tension de alimentacion coincida con el valor en la
placa de caracteristicas.

La conexion del equipo y la limpieza deben ser realizadas unicamente por un electricista cua-
lificado.

Tenga en cuenta que la conexion de tierra funcional (FE) debe ser correcta. Unicamente con
una tierra funcional debidamente conectada queda garantizado un funcionamiento exento
de perturbaciones.

Si no se pueden eliminar las perturbaciones, el equipo ha de ser puesto fuera de servicio y
protegido contra una posible operacion casual.

jCuidado!

En aplicaciones UL esta permitido el uso exclusivamente en circuitos de Class 2 segun NEC
(National Electric Code).

Los lectores de cddigos de barras de la serie BCL 500i estan disefiados con la clase de segu-
ridad lll para la alimentacion con PELV (Protective Extra Low Voltage: pequenha tension de
proteccidn con separacion segura).

iNota!
jEl indice de proteccion IP 65 se alcanza solamente con enchufes atornillados o bien con
tapaderas atornilladas!
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7.2 Conexion eléctrica del BCL 558i

El BCL 558i como participante de la red tiene cuatro conectores/hembrillas M12 con codi-

ficacion Ay D.

Alli se conecta la alimentacion de tension (PWR) y las cuatro entradas/salidas conmutadas

libremente parametrizables (SW IN/OUT o PWR).

Con «<HOST / BUS IN» se dispone de una interfaz Ethernet para conectar al sistema host.
Mediante la funcion switch del BCL 558i se encuentra disponible una segunda interfaz

Ethernet «<BUS OUT>» para el establecimiento de una red de escaner (topologia lineal).

Una conexién USB sirve como interfaz de «SERVICE».

Hembrilla USB Hembrilla M12
Tipo A (codificacion A)
SERVICE SW IN/OUT
GND D+ D- Ug SWIO_1

BUS OUT
RD+

SWIO_4
Hembrilla M12 Hembrilla M12 Conector M12
(codificacion D) (codificacién D) (codificacion A)

Figura7.2:  Conexiones del BCL 558i

A continuacién describiremos en detalle las distintas conexiones y asignaciones de los

pines.

Leuze electronic BCL 558i
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7.21

A
<

PWR - Alimentacion de tension y entrada/salida de conmutacion 3y 4

PWR (conector de 5 polos, codificacion A)

Pin Nombre Observacion
1 VIN Tension de alimentacion positiva
+10 ... +30VCC
o 2 SWIO_3 |Entrada/salida conmutada configurable 3
GND| 3{o0_o0 o)1 |VIN — : - -
54 3 GND |Tension de alimentacion negativa 0VCC
4 SWIO_4 |Entrada/salida conmutada configurable 4
Swio_4 5 FE Tierra funcional
Conector M12
(codificacion A) Rosca FE Tierra funcional (carcasa)
Tabla 7.1: Asignacién de pines PWR

Tension de alimentacion

jCuidado!

En aplicaciones UL esta permitido el uso exclusivamente en circuitos de Class 2 segun NEC
(National Electric Code).

Los lectores de cddigos de barras de la serie BCL 500i ... estan disefiados con la clase de
seguridad Ill para la alimentacion con PELV (Protective Extra Low Voltage: pequena tension
de proteccion con separacion segura).

Conexion de la tierra funcional FE

% Tenga en cuenta que la conexion de tierra funcional (FE) debe ser correcta. Unicamente
con una tierra funcional debidamente conectada queda garantizado un funcionamiento
exento de perturbaciones. Todas las perturbaciones eléctricas (acoplamientos CEM) se
derivan a través de la conexion de tierra funcional.

Entrada/salida conmutada

Los lectores de codigos de barras de la serie BCL 500i tienen 4 entradas y salidas de
conmutacion optodesacopladas de programacion libre, SWIO_1 ... SWIO_4.

Con las entradas conmutadas se pueden activar distintas funciones internas del BCL 558i
(decodificacion, autoConfig, etc.). Las salidas conmutadas sirven para indicar el estado del
BCL 558i y para llevar a cabo funciones externas independientemente del control de nivel
superior.

Las dos entradas/salidas conmutadas, SWIO_1 y SWIO_2, estan en la hembrilla M12
SW IN/OUT y se describen en el capitulo 7.2.3. Las otras dos entradas/salidas conmutadas
(SWIO_3 y SWIO_4) de parametrizacion libre estan en el conector macho M12 PWR.
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o
Il

VAN

iNota!

La respectiva funcion como entrada o salida puede ajustarla usando la herramienta de

configuracion webConfig.

A continuacion describiremos la circuiteria externa como entrada o salida de conmutacion;
encontrard la respectiva asignacion de las funciones para las entradas/salidas de conmu-

tacioén en el capitulo 10.

Funcion como entrada conmutada

10-30V.DC

I

max.8 mA
Entrada de conmut.

Salida conmutada
del controlador

\

C
C

Entrada conmu-
" tada al controla-

\
\
\
(desactivada) ‘
\
\
\
dor ‘

Figura7.3:  Esquema de conexiones entrada conmutada SWIO_3 y SWIO_4

% Si quiere usar un sensor con conector M12 estandar, tenga en cuenta lo siguiente:

* Los pines 2 y 4 no pueden operar como salida conmutada cuando al mismo tiempo
estan conectados en esos pines sensores que operan como entrada.
Ejemplo: Si la salida invertida del sensor esta en el pin 2, y al mismo tiempo esta parame-
trizado el pin 2 del lector de codigos de barras como salida (y no como entrada), la salida

de conmutacion funcionara mal.

jCuidado!

jLa maxima intensidad de entrada no debe sobrepasar 8mA!

Funcion como salida conmutada

‘ V|
10-30VDC C 1w f -

Salida conmutada
r&— del controlador

I ala)

Salida conmutamon 2-\ swo.s /-
max 60mA 4
-‘ SWIO_4
3 ‘ GND
. T

-

Figura 7.4:  Esquema de conexiones salida conmutada SWIO_3/SWIO_4

jCuidado!

Entrada conmuta-
da al controlador
(desactivada)

jCada salida conmutada parametrizada esta protegida contra cortocircuitos! jSometa a la
respectiva salida conmutada del BCL 558i en el funcionamiento normal como maximo a una

carga de 60 mA con +10 ... +30VCC!
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7.2.2

=10

iNota!

Las dos salidas/entradas de conmutacion SWIO_3 y SWIO_4 estan parametrizadas de modo
estandar de manera que la

¢ Entrada de conmutacion SWIO_3 activa la puerta de lectura.
¢ Salida de conmutacién SWIO_4 conmuta de modo estandar con «No Read».

SERVICE - Interfaz USB (tipo A)

SERVICE - Interfaz USB (tipo A)
SERVICE Pin Nombre Observacion
GND D+ D- Ug 1 VB  |Tension de alimentacion positiva +5VCC
2 D- Data -
4.3 2 1 3 D+ |Data+
4 GND |Masa (Ground)
Tabla 7.2: Asignacion de pines de la interfaz USB para SERVICE
jCuidado!

iLa tension de alimentacion +5VCC de la interfaz USB de servicio se puede someter a una
carga méaxima de 200mA!

% Asegurese de que el blindaje es suficiente.

Es indispensable que todo el cable de conexion esté blindado conforme a las especifica-
ciones USB. El cable no debe tener mas de 3m de longitud.

% Utilice el cable USB de servicio especifico de Leuze (vea el capitulo 13 «Vista general
de tipos y accesorios») para la conexion y la parametrizacion mediante un PC de servicio.

iNota!

IP 65 se alcanza solamente con enchufes atornillados o bien con tapaderas atornilladas.
Como alternativa, también se puede conectar en la interfaz de servicio USB una memoria
de pardmetros certificada por Leuze electronic GmbH + Co. en forma de stick de memoria
USB. Con este stick de memoria también queda garantizado el indice de proteccion IP 65.
Encontrara mas informacion en el capitulo 4.7 y en el capitulo 10.10.2 de esta documenta-
cion.
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7.2.3 SW IN/OUT - Entrada/salida de conmutacion

SW IN/OUT (enchufe de 5 polos, codificaciéon A)

SW IN/OUT Pin Nombre Observacion

SWIO_1 1 VOUT Alimentacion de tension para sensores
2 (VOUT idéntica a VIN en PWR IN)

S o i i
vouT| 1 (3 ogo)s |eND 2 SWIO_1 |Entrada/salida conmutada configurable 1
[ 3 GND |GND para los sensores
4 FE 4 SWIO_2 |Entrada/salida conmutada configurable 2
SWIO 2 FE T funcional
Hembrilla M12 5 ierra funciona
(codificacion A) Rosca FE Tierra funcional (carcasa)
Tabla 7.3: Ocupacion de pines SW IN/OUT

Los lectores de cédigos de barras de la serie BCL 500i tienen 4 entradas y salidas de
conmutacién optodesacopladas de programacion libre, SWIO_1 ... SWIO_4.

Las dos entradas/salidas de conmutacién, SWIO_1 y SWIO_2, estan en la hembrilla M12
SW IN/OUT. Las otras dos entradas/salidas de conmutacion (SWIO_3 y SWIO_4) de para-
metrizacion libre estan en el conector macho M12 PWR, y se describen en el apartado
capitulo 7.2.1.

A continuacion describiremos la circuiteria externa como entrada o salida de conmutacion;
encontrara la respectiva asignacion de las funciones para las entradas/salidas de conmu-
tacién en el capitulo 10.

Funcion como entrada conmutada

vout ‘

10-30VDC <= ! } Salida conmuta- ‘
" I1 2+ swio_1 da del controla-

Salida O |—p—mm 4 dor (desactivada)\

warn . > = 4)‘ SwIo_2 ‘

Sensor fotoeléc-  Gnp N |

trico de reflexion »> » Entrada conmu- |
NC ——mm 5 )‘ FE tada al controla-

IHRT 8/4-200-512 dor |

\ GND
I

Figura7.5:  Esquema de conexiones entrada conmutada SWIO_1y SWI0_2

% Si quiere usar un sensor con conector M12 estandar, tenga en cuenta lo siguiente:

* Los pines 2 y 4 no pueden operar como salida conmutada cuando al mismo tiempo
estan conectados en esos pines sensores que operan como entrada.
Ejemplo: Si la salida invertida del sensor estd en el pin 2, y al mismo tiempo esta parame-
trizado el pin 2 del lector de codigos de barras como salida (y no como entrada), la salida
de conmutacién funcionara mal.
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VAN

VAN

O
1l

jCuidado!
iLa maxima intensidad de entrada no debe sobrepasar 8mA!

Funcion como salida conmutada

-ty b |
i » 1 Salida conmutadal
Salida conmutacion - 2)l W01 (L 777777 < del controlador |
max 60mA 4 |
- )l Swio_2 ‘
- 3 !GND Entrada conmu- ‘
5. tada al controla- |
m ) FE dor (desactivada)‘
| GND
L _

Figura 7.6:  Esquema de conexiones salida conmutada SWIO_1/SWI0_2

jCuidado!

jCada salida conmutada parametrizada esta protegida contra cortocircuitos! j(Someta a la
respectiva salida conmutada del BCL 558i en el funcionamiento normal como méximo a una
carga de 60 mA con +10 ... +30VCC!

iNota!
Las dos entradas/salidas de conmutacion, SWIO_1 y SWIO_2, estdn parametrizadas de
forma estandar para operar como entrada de conmutacion:
¢ La entrada conmutada SWIO_1 activa la funcién Inicio puerta de lectura
¢ La entrada de conmutacion SWIO_2 activa la funcién Teach-In del Cédigo de
referencia

Las funciones de las entradas y las salidas de conmutacion se programan usando el display
o la parametrizacién en webConfig, en la ribrica «<Entrada de conmutacién» o «Salida de
conmutacion», respectivamente.

Vea a este respecto también el «Puesta en marcha y configuracion» en la pagina 111.
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7.24
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HOST / BUS IN en el BCL 558i

El BCL 558i facilita una interfaz Ethernet como interfaz host.

HODT / BUS IN (enchufe de 4 polos, codificacion D)

HOST /BUS IN Pin Nombre Observacion
RD+ 1 TD+ Transmit Data +
2 RD+ Receive Data +
3 TD- Transmit Data -
4 RD- Receive Data -
RD-
Hembrilla M12 Rosca FE Tierra funcional (carcasa)

(codificacion D)

Tabla 7.4: Ocupacion de pines HOST/BUS IN BCL 558i

% Para la conexion host del BCL 558i utilice preferentemente los cables confeccionados
«KBET - ... - SA-RJ45», vea tabla 13.9 «Cable de conexion al bus para el BCL 558i» en
la pagina 180.

Asignacion de cables Ethernet
BCL508 HOST /BUS IN Cable par trenzado RJ 45

RD+ TD+ (1) |

U U TD-(2) —~— }

TD+( 1 RD4 (3) ’

ﬁ@'

Cable par trenzado

Figura7.7:  Asignacion de cables HOST / BUS IN en RJ-45

jIndicacion para la conexion de la interfaz Ethernet!

Asegurese de que el blindaje es suficiente. El cable de conexion completo tiene que estar
blindado y puesto a tierra. Los hilos RD+/RD- y TD+/TD- deben estar cableados por parejas.
Utilice cables CAT 5 para la conexion.
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7.2.5
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BUS OUT en el BCL 558i

Para establecer una red Ethernet con varias estaciones en topologia lineal, el BCL 558i faci-
lita una interfaz Ethernet mas. El uso de esta interfaz reduce drasticamente el empleo de
cables, ya que sélo el primer BCL 558i requiere una conexion directa al switch, a través del
cual se comunica con el host. Todos los demas BCL 558i se conectan en serie al primer
BCL 558i, vea figura 7.9.

BUS OUT (hembrilla de 4 polos, codificacion D)

BUS OUT Pin Nombre Observacion
RD+ 1 TD+  |Transmit Data +
2 RD+ Receive Data +
3 TD-  |Transmit Data -
4 RD- Receive Data -

RD- ; .
Hembrilla M12 Rosca FE Tierra funcional (carcasa)

(codificacién D)

Tabla 7.5: Asignacion de pines BUS OUT

% Para la conexion de dos BCL 558i utilice preferentemente los cables confeccionados
«KB ET - ... - SSA», vea tabla 13.9 «Cable de conexion al bus para el BCL 558i» en la
pagina 180.

En caso de que utilice cables autoconfeccionados, tenga en cuenta la siguiente indicacion:

iNota!

Asegurese de que el blindaje es suficiente. El cable de conexion completo tiene que estar
blindado y puesto a tierra. Los cables de sefales deben estar cableados por parejas.
Utilice cables CAT 5 para la conexion.

iNota!

Para el BCL 558i como equipo auténomo o como ultimo participante en una topologia lineal
no se requiere una terminacion en la hembrilla BUS OUT.
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7.3

Topologias Ethernet
EIBCL 558i puede utilizarse como equipo individual (auténomo) en una topologia de estrella
Ethernet con direccién IP individual.

La direccion IP se puede configurar de forma fija a través del display o la herramienta
webConfig, o bien de forma dinamica a través de un servidor DHCP.

Interfaz host PC / PLC

BCL 558i
192.168.60.xxx

Otros participantes de la red

Figura7.8:  Ethernet en topologia de estrella

La evolucion innovadora del BCL 558i con funcionalidad de «switch» integrada ofrece la
posibilidad de interconectar varios lectores de cédigos de barras del tipo BCL 558i. Con
ello, se pueden dar ademas de la clasica «topologia de estrella» también una «topologia
lineal».

Gracias a ello se consigue cablear la red facil y econémicamente, ya que el enlace de red
se interconecta simplemente de un esclavo al siguiente.

La longitud maxima de un segmento (conexion del hub con el Ultimo participante) esta
limitado a 100m.

Interfaz host PC / PLC

\ a otros participantes de la red
BCL 558i BCL 558i BCL 558i
192.168.0.xxx 192.168.0.yyy 192.168.0.zzz

Figura 7.9:  Ethernet en topologia de lineas

Se pueden interconectar hasta 254 lectores de coédigos de barras. Ademas, a cada
BCL 558i que participa se le asigna la respectiva direccion de red a través del display y el
panel de servicio o la herramienta webConfig, que el administrador de la red debe facilitar.
Como alternativa, el BCL 558i también se puede configurar como cliente DHCP y luego
recibir su direccion automaticamente desde un servidor DHCP.

Encontrara las indicaciones sobre los pasos de configuracion necesarios en el capitulo 10.
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7.3.1
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Cableado Ethernet

Para el cableado debe utilizarse un cable Ethernet Cat. 5.

Para la conexion en el BCL 558i se encuentra disponible un adaptador «KDS ET M12 /
RJ 45 W - 4P», que se puede insertar en el cable de red estandar.

En caso de que no se vaya a utilizar ningun cable de red estandar (por ej. porque falta un
indice de proteccion IP, etc.), puede emplear en el lado del BCL 558i los cable autoconfec-
cionables «KB ET - ... - SA», vea tabla 13.9 «Cable de conexion al bus para el BCL 558i»
en la pagina 180.

La conexidn entre los equipos individuales BCL 558i en una topologia lineal tiene lugar con
el cable «<KB ET - ... - SSA», vea tabla 13.9 «Cable de conexién al bus para el BCL 558i»
en la pagina 180.

Para longitudes de cables no suministrables puede naturalmente autoconfeccionarse su
propio cable. Cuando lo haga, procure unir respectivamente TD+ en el conectar M12 con
RD+ en el conector RJ-45 y TD- en el conector M12 con RD- en el conector RJ-45, etc.

iNota!

Use los conectores/hembrillas recomendados o las lineas confeccionadas (vea el capitulo
13 «Vista general de tipos y accesorios»).

7.4 Longitudes de los cables y blindaje
% Deben observarse las siguientes longitudes maximas de los cables y los siguientes tipos
de blindaje:
Conexion Interfaz Max. longitud de cable Blindaje
BCL - Service Blindaje indispensable
uUSB 3m segun especificacion
usB
BCL - Host Ethernet 100m Blindaje indispensable
Red desde el La longitud de segmento
primer BCL hasta maxima no debe sobrepasar los
el tltimo BCL Ethernet | 100m en 10Base-T Twisted Pair | Blindaje indispensable
(min. Cat. 3) y 100Base-TX
Twisted Pair (min. Cat. 5).
B‘_:L B Fugr:lte de 30m No necesario
alimentacion
Entrada de 10m No necesario
conmut.
Salida L 10m No necesario
conmutacion
Tabla 7.6: Longitudes de los cables y blindaje
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8

8.1

8.2

8.2.1

Display y panel de servicio

Composicion del panel de servicio

TOE e I3
IfE ATT ERR

Barra grafica
Interfaz USB

Figura 8.1:  Composicién del panel de servicio

Indicacion de estado y manejo

Indicaciones en el display

Indicaciones de estado de las entradas/salidas conmutadas

101  Entrada o salida conmutada 1 activa (funcién segun parametrizacion ajustada).
Por defecto: entrada conmutada con la funcién «Activacion puerta de lectura»

102 Entrada o salida conmutada 2 activa (funcién segun parametrizacion ajustada).
Por defecto: entrada con la funcién «Teach In»

103 Entrada o salida conmutada 3 activa (funcién segun parametrizacion ajustada).
Por defecto: entrada conmutada con la funcién «Activacion puerta de lectura»

104 Entrada o salida conmutada 4 activa (funcién segun parametrizacion ajustada).
Por defecto: salida conmutada con la funcién «No Read»

ATT Advertencia (Attention)

ERR Error interno del equipo (Error) -> Se debe enviar el equipo para revisarlo

Barra grafica

La calidad de lectura se representa en una escala de 0 - 100%. La calidad se evalia en
base a los «Equal Scans» (ajustados en el lector de cédigos de barras) del resultado de la
lectura.
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Indicacion de estado de la interfaz USB

USB EI BCL 558i esta unido mediante una interfaz USB con un PC.
MS  Enlainterfaz USB del BCL 558i hay una memoria de parametros externa conectada
correctamente.

Resultado de lectura
Se expone la informacién del cédigo de barras que se ha leido.

Estado EtherNet/IP
ENIP La interfaz EtherNet/IP esta activada.

8.2.2 Indicaciones de estado con LEDs

LED PWR
PWR
o Apagada Equipo OFF
- No hay tension de alimentacion
PWR
@ Parpadea verde Equipo ok, fase de inicializacion
o - No se pueden leer cddigos de barras
- Tension presente
- Auto prueba en marcha
- Inicializacion en marcha
PWR

%) Luz permanente verde Equipo ok
- Se pueden leer cédigos de barras
- Autotest finalizado con éxito
- Supervisién de equipo activa

PWR

o Luz perm. anaranjada Modo de servicio
- Se pueden leer codigos de barras
- Configuracion via interfaz de servicio USB
- Configuracion via display
- No hay datos en la interfaz del host

PWR
~@. Parpadea en rojo Equipo correcto, aviso activado
o - Se pueden leer cédigos de barras
- Anomalia transitoria en el funcionamiento
PWR

=) Luz permanente roja Fallo en el equipo / liberacion de parametros
- No se pueden leer cédigos de barras

88 BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

LED NET
NET
o) Apagado No hay tension de alimentacion
- No se puede establecer comunicacion
- No se ha asignada una direccion IP

_’:lili Parpadea en verde Inicializacion
ik - Auto prueba en marcha
- No hay comunicacién EtherNet/IP
- BCL 558i no esta asignado a ningdn maestro
NET
(%) Luz permanente verde Funcionamiento ok

- Comunicacion de bus de BCL 558i en orden

NET
_‘6’_ Parpadea en rojo Error de comunicacion
4 A Y
! - Auto prueba en marcha
- Time out en la comunicacién de bus
NET

) Luz permanente roja Error de la red
- Direccién IP doble
NIIET
_:.:_ Parpadea en verde/rojo Autotest
' - Auto prueba en marcha

8.2.3 Teclas de manejo

@ Arriba Navegar hacia arriba/al lado.

@ Abajo Navegar hacia abajo/al lado.

@ ESC Abandonar menu.

@ ENTER Confirmar/introducir valor, cambiar de nivel de menu.

Movimientos dentro del menu

Los menus dentro de un nivel se seleccionan con las teclas hacia arriba/hacia abajo @ @
El punto de menu seleccionado se activa con la tecla de confirmacion (#).

Al pulsar la tecla de retroceso @ se cambia al siguiente nivel de menu superior.

Al seleccionar una de las teclas se activa por 10min. la iluminacion del display.
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Ajuste de valores

Si es posible la entrada de valores, el display tendra el siguiente aspecto:

G|
C-ELZEASETES  zouve
Estandar ----- Uriidad
BEEE | |

El valor deseado se ajusta con las teclas @)(¥) y Q. Si se ha equivocado al introducir el
valor, puede corregirlo seleccionando <-1 y pulsando a continuacion (.

Seleccione entonces =iz con las teclas @ (@) y guarde el valor ajustado pulsando (@).

Seleccion de opciones

Si es posible la seleccién de opciones, el display tendra el siguiente aspecto:

o AFagoddo
Ercendido
Eztandar ----- Upiddod
ArFagods | |

La opcién deseada se selecciona con las teclas &)(¥). Activan la opcién pulsando @).
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8.3 Descripcion del menu

Después de conectar el lector de cédigos de barras a la tensién se muestra por unos
segundos una pantalla de arranque. Luego, el display muestra la ventana de lectura del
codigo de barras con todas las informaciones de estado.

8.3.1

Los mendus principales

BOLSSEL SF 182
Leuze slsctronic
GmbH &% Co. K&
b1 LT W | Hilzl
SHr BTE4-0E1894 661

®®

C;:mctl 1z

Al 192,168, 68, 1681
Mozk: 255.255.255.8
Gotewosz: B.0.8.8

@@

Administracidn FOrdm.
Tobklo decodificodor
SWIO dizital

®@®

Menu principal Informaciones del equipo

En este punto de mend obtendra informaciones detalladas sobre
* Modelo de equipo

* Version de software

o Estado del hardware

o Numero de serie

Mend principal para los ajustes de red
o Visualizacion de los ajustes de red
Vea «EtherNet/IP» en la pagina 100.

Menu principal Ventana de lectura del cddigo de barras

I 10z I0E ., EMIF
I04 ATT ERR ||[ o Visualizacion de la informacién del cédigo de barras leido
o Vista general del estado de las entradas/salidas conmutadas
* Barras gréficas para la calidad de lectura del cédigo de barras actual
12345873 Vea «Indicaciones en el display» en la pagina 87.
B e 1 Men principal Parametros

o Parametrizacion del lector de codigos de barras
Vea «Menl de pardmetros» en la pagina 93.

EtherMet/IP
P il Menu principal de seleccion de idioma
o Deutsch o Seleccidn del idioma del display
o Enalizh Vea «Menl de seleccion de idioma» en la pagina 101.
o EsrFaifol
o FronFois
o Itoliono

Leuze electronic
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=10

Seruice

Diognosis
Menzodes de estodo

®®

Acciones

Irdcdar
Inicior
Inicior
Indcdar

[}

decodif.
aduste
autoconfis.
Teach-In

iNota!

Menu principal Servicio
* Diagnostico del escaner y mensajes de estado
Vea «Menl Servicio» en la pagina 101.

Mend principal Acciones

* Distintas funciones para la configuracion del escaner y para el funcionamiento
manual

Vea «MenU Acciones» en la pagina 102.

En la contracubierta de este manual encontrara una pagina desplegable con la
estructura de menu completa. Alli encontrara descritos brevemente los puntos de menu.
El display solamente ofrece posibilidades de configuracion limitadas. Los parametros ajus-
tables se describen aqui en el capitulo 8.3.

Sdlo la herramienta webConfig ofrece posibilidades de configuracion completas, que son
ampliamente autoexplicativas. La utilizacion de la herramienta webConfig se describe en el
capitulo capitulo 9. Encontrara indicaciones sobre la puesta en marcha con ayuda de la
herramienta webConfig en el capitulo capitulo 10.
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8.3.2 Menu de parametros

Administraciéon de parametros

El submenud Adminiztrocidn Fordm. sirve para bloguear y habilitar la introduccion de
parametros en el display y para restablecer los valores predeterminados.

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste Estandar
Descripcion

Liberacion OFF/ON OFF

pardmetros El ajuste estdndar (ZIFF) protege de las modificaciones de

pardmetros involuntarias.
Si la liberacion de pardmetros esta activada (L) es posible
modificar parametros manualmente..

Param. por Pulsar la tecla de confirmacion (&) tras seleccionar

defecto Fardm. For defectorestablece todos los pardmetros a sus
ajustes estandar sin mds consultas de seguridad.
Se ajusta inglés como idioma del display.

Tabla 8.1: Subment Administracion de pardmetros
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Tabla decodificadores

En el submend Takla decodificodor se pueden guardar 4 definiciones de tipo de codigo
distintas. Los cddigos de barras leidos deben corresponder a una de las definiciones guar-
dadas aqui para que puedan ser decodificadas.

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste  Estandar
Descripcion

Maéx. cant. Valor desde 0 a 64 1

etiquetas El valor aqui ajustado indica cudntas

etiquetas se deben detectar como maximo
por puerta de lectura.

Decodifica-  Simbologia Sin codigo Code 2/5i
dor 1 (Tipo de cddigo) Code 2/5i

Code 39

Code 32

Code UPC

Code EAN

Code 128

EAN Addendum

Codabar

Code 93

GS1 DataBar Omnidirectional

GS1 DataBar Limited

GS1 DataBar Expanded

Al ajustar en Zirr cocli=o se desactivan

el decodificador actual y todos los siguien-

tes.

Ndmero de digitos Modo intervalo Apagado/Encendido Apagado
En posicion Encendido los valores en el
numero de digitos 1y 2 definen el margen
de niimeros de caracteres que se van a leer.

Ndmero de digitos 1 0 hasta 64 caracteres 10
Primer nimero de caracteres decodificable
o limite de margen inferior.

Numero de digitos 2 0 hasta 64 caracteres 0
Segundo nimero de caracteres
decodificable o limite de margen superior.

Ndmero de digitos 3 0 hasta 64 caracteres 0
Tercer niimero de caracteres decodificable.
Ndmero de digitos 4 0 hasta 64 caracteres 0
Cuarto nimero de caracteres decodificable.
Namero de digitos 5 0 hasta 64 caracteres 0
Quinto nimero de caracteres decodificable.
Seguridad de lectura Valor desde 2 a 100 4

Cantidad necesaria de escaneos para
detectar con seguridad una etiqueta.

Tabla 8.2: Submenu Tabla decodificadores
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Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste  Estandar
Descripcion
Método suma control Estandar Estandar
Sin verificacion
Segtin la simbologia seleccionada para el
decodificador (tipo de cddigo) se pueden
seleccionar aqui otros métodos de cdlculo.
Método de suma de control empleado en la
decadificacion del cddigo de barras leido.
En E=tdrdarse aplicael método de suma
de control previsto para el tipo de cddigo
correspondiente.
Transm. suma control Estandar Estandar
No estandar
Indica si la suma de control se transmite.
E=tandar también significa que la trans-
mision se corresponde al estandar previsto
para el tipo de cddigo correspondiente.
Decodifica- ~ Simbologia Como decodificador 1 Code 39
dor 2 Numero de digitos Modo intervalo Apagado/Encendido Encendido
Numero de digitos 1 0 hasta 64 caracteres 4
Numero de digitos 2 0 hasta 64 caracteres 30
Numero de digitos 3 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 4 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 5 0 hasta 64 caracteres 0
Seguridad de lectura Valor desde 2 a 100 4
Método suma control Como decodificador 1 Estandar
Transm. suma control Como decodificador 1 Estandar
Decodifica- ~ Simbologia Como decodificador 1 Code 128
dor 3 Numero de digitos Modo intervalo Apagado/Encendido Encendido
Numero de digitos 1 0 hasta 64 caracteres 4
Numero de digitos 2 0 hasta 64 caracteres 63
Numero de digitos 3 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 4 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 5 0 hasta 64 caracteres 0
Seguridad de lectura Valor desde 2 a 100 4
Método suma control Como decodificador 1 Estandar
Transm. suma control Como decodificador 1 Estandar
Tabla 8.2: Submend Tabla decodificadores
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Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste  Estandar
Descripcion
Decodifica- ~ Simbologia Como decodificador 1 Code UPC
dor 4 Ndmero de digitos Modo intervalo Apagado/Encendido Apagado
Namero de digitos 1 0 hasta 64 caracteres 8
Numero de digitos 2 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 3 0 hasta 64 caracteres 0
Numero de digitos 4 0 hasta 64 caracteres 0
Ndmero de digitos 5 0 hasta 64 caracteres 0
Seguridad de lectura Valor desde 2 a 100 4
Método suma control Como decodificador 1 Estandar
Transm. suma control Como decodificador 1 Esténdar
Tabla 8.2: Submend Tabla decodificadores
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SWIO digital

En el submenu
BCL 558i.

SWIO

dizitnl se configuran las 4 entradas/salidas conmutadas del

Nivel 3 Nivel 4

Nivel 5

Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste
Descripcidn

Estandar

E/S conmu-  Modo E/S

tada 1

Entrada / Salida / Pasivo

Determina la funcidn de la entrada/salida
conmutada 1.

En pasivo la conexion estd en 0V cuando el
pardametro Irisrtichs se halla en HFa-
oy en +UB cuando el pardmetro
Irnsrticdo se halla en Ervnzerndiclo,

Entrada

Entrada de con-
mut.

Invertido

Apagado/Encendido

AFasado = activacion de la funcion de
entrada conmutada con nivel High en la
entrada conmutada

Ercerdido = activacion de la funcion de
entrada conmutada con nivel Low en la
entrada conmutada

Apagado

Tiempo supr. rebot

Valor desde 0 a 1000
Tiempo en milisegundos que debe perma-
necer estable la sefial de entrada.

Retardo conexion

Valor desde 0 a 65535

Tiempo en milisegundos entre el final del
tiempo de supresion de rebotes y la activa-
cion de la funcion configurada abajo.

Duracién impulso

Valor desde 0 a 65535
Duracion de activacion minima en milise-
gundos para la funcion abajo configurada.

Retardo desconex.

Valor desde 0 a 65535

Tiempo en milisegundos por el cual perma-
nece activada la funcion abajo configurada
tras la desactivacion de la sefial de entrada
conmutada y tras transcurrir la duracion de
impulso.

Funcién

No es funcién BCL500i

P. lect. arranque/stop

Puerta lect. stop

Puerta lect. arranque

Reprogr. cddigo ref.

Autoconfig inicio/stop

La funcion aqui ajustada se ejecuta con la
activacion de la entrada conmutada.

P. lect.
arranque/stop

Tabla 8.3:

Submend SWIO digital
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Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5

Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste  Estandar
Descripcion

Salida Invertido
conmutacién

Apagado/Encendido Apagado
ArFasado = salida conmutada activada

con nivel High

Erzeridico = salida conmutada activada

con nivel Low

Retardo de sefial

Valor desde 0 a 65535 0
Tiempo en milisegundos entre la funcidn de
activacion y la conexion de la salida conmu-
fada.

Duracion impulso

Valor desde 0 a 65535 400
Tiempo de conexion de la salida conmutada

en milisegundos. Si la DLiracicr
imFil=oestd fijada en 0, la salida conmu-

tada se conecta con la Friricisn os
activacisey se desconecta con la
Furncisn oe desactivacisn,

Sila Duiracisn imeul=oes mayor que

0, la Furzicgrn o desactivacisn

no tiene ningtin efecto.

Func. activacion 1

Sin funcién Sin funcién
Inicio puerta lectura

Fin puerta de lectura

Comparacion positiva de cédigo de referen-
cia 1

Comparacién negativa de codigo de refe-
rencia 1

Result. lectura valido

Resultado de lectura no valido

Equipo listo

Equipo no listo

Transm. datos activa

Transm. datos inactiva

Autocontr. buena cal.

Autocontr. mala calidad

Reflector detectado

Reflector no detect.

Flanco positivo evento externo

Flanco negativo evento externo

Equipo activo

Equipo en standby

Sin fallos del equipo

Fallo del equipo

Comparacion positiva de codigo de referen-
cia 2

Comparacion negativa de cddigo de refe-
rencia 2

La funcion aqui ajustada indica qué evento
activa la salida conmutada.

Func. desactiv. 1

Opciones de seleccion, vea la funcién de  Sin funcion
activacion 1

La funcidn aqui ajustada indica qué evento

desactiva la salida conmutada.

Tabla 8.3: Submend SWIO digital
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Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste  Estandar
Descripcion
E/S conmu-  Modo E/S Entrada / Salida / Pasivo Salida
tada 2 Entrada de Invertido Apagado/Encendido Apagado
conmut. Tiempo supr. rebot Valor desde 0 a 1000 5
Retardo conexion Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 0
Retardo desconex. Valor desde 0 a 65535 0
Funcién Vea Entrada/salida conmutada 1 Sin funcién
Salida conmuta- Invertido Apagado/Encendido Apagado
cién Retardo de sefial Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 400
Func. activacion 2 Vea Entrada/salida conmutada 1 Result. lectura
vélido
Func. desactiv. 2 Vea Entrada/salida conmutada 1 Inicio puerta lec-
tura
E/S conmu-  Modo E/S Entrada / Salida / Pasivo Entrada
tada 3 Entrada de Invertido Apagado/Encendido Apagado
conmut. Tiempo supr. rebot Valor desde 0 a 1000 5
Retardo conexién Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 0
Retardo desconex. Valor desde 0 a 65535 0
Funcién Vea Entrada/salida conmutada 1 P. lect.
arranque/stop
Salida conmuta- Invertido Apagado/Encendido Apagado
cién Retardo de sefial Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 400
Func. activacién 3 Vea Entrada/salida conmutada 1 Sin funcién
Func. desactiv. 3 Vea Entrada/salida conmutada 1 Sin funcién
E/S conmu-  Modo E/S Entrada / Salida / Pasivo Salida
tada 4 Entrada de Invertido Apagado/Encendido Apagado
conmut. Tiempo supr. rebot Valor desde 0 a 1000 5
Retardo conexion Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 0
Retardo desconex. Valor desde 0 a 65535 0
Funcién Vea Entrada/salida conmutada 1 Sin funcién
Salida conmuta- Invertido Apagado/Encendido Apagado
cién Retardo de sefial Valor desde 0 a 65535 0
Duracién impulso Valor desde 0 a 65535 400
Func. activacién 4 Vea Entrada/salida conmutada 1 Resultado de lec-
tura no valido
Func. desactiv. 4 Vea Entrada/salida conmutada 1 Inicio puerta lec-
tura
Tabla 8.3: Submend SWIO digital
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EtherNet/IP
En el submenu Ethernetf/IF se configuran las interfaces de comunicacién del BCL 558i.

Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Nivel 6 Opcion de seleccion/posibilidad de ajuste Estandar
Descripcion

Activacion Apagado/Encendido Encendido
Activa/desactiva la interfaz EtherNet/IP del
BCL 558i.

Interfaz Direccion IP La direccion IP se puede ajustar a cualquier valor 0.0.0.0

EtherNet/IP deseado con el formato XXX.XXX.XXX.XXX.

Normalmente, el administrador de red comunica
la direccion IP que se debe ajustar aqui. Si DHCP
estd activado, entonces el ajuste que se ha rea-
lizado aqui no tendrd efecto y el BCL 558i se ajus-
tard a los valores que recibe del servidor DHCP.

Pasarela La direccion de la pasarela se puede ajustara  0.0.0.0
cualquier valor deseado con el formato
XXX XXX XXX. XXX,
Aftravés de la pasarela, el BCL 558i se comunica
con los participantes en otras subredes. Una dis-
tribucion de la aplicacion de lectura en varias
subredes es mds bien algo poco habitual, por lo
cual el ajuste de la direccion de la pasarela no
suele tener significado.

Mascara de La mascara de red se puede ajustar a cualquier 0.0.0.0
red valor deseado con el formato XXX.XXX.XXX.XXX.

Por lo general, el BCL 558i se integra en una red

privada de clase C y el ajuste estandar se puede

aplicar sin variacion.

Atencion: existe la posibilidad de introducir cual-

quier valor para xxx.XxX.xxx.xxx. En cualquier

caso, sdlo se permiten los valores 255 6 000 para

Xxx. Si se ajustan otros valores, al efectuar un

nuevo arranque del BCL 558i aparecerd un men-

saje de error.
DHCP acti- Apagado/Encendido Encendido
vado Si DHCP estd activado, el BCL 558i adquiere los

ajustes sobre la direccion IP, la pasarela y la mas-
cara de red de un servidor DHCP. Los ajustes
manuales realizados arriba quedan sin efecto
pero se conservan y vuelven a ser efectivos
cuando se desactiva DHCP.

BootP acti- Apagado/Encendido Apagado
vado Si el BootP estd activado, el BCL 558i adquiere

los ajustes sobre la direccion IP, la pasarela y la

madscara de red de un servidor BootP. Los ajustes

manuales realizados arriba quedan sin efecto

pero se conservan y vuelven a ser efectivos

cuando se desactiva el BootP

Tabla 8.4: Submenu EtherNet/IP
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8.3.3 Menu de seleccidon de idioma

Actualmente se encuentran disponibles 5 idiomas para el display:

¢ Aleman

* Inglés

* Espanol

¢ Francés

¢ [taliano
El idioma del display y el idioma de la superficie de usuario de webConfig estan sincroni-
zados. El ajuste en el display se hace efectiva en la herramienta webConfig y viceversa.

8.3.4 Menu Servicio

Diagnosis

Este punto de menu sirve exclusivamente para trabajos de servicio a cargo de
Leuze electronic.

Mensajes de estado

Este punto de menu sirve exclusivamente para trabajos de servicio a cargo de
Leuze electronic.
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8.3.5

Menu Acciones

Iniciar decodificacion
Aqui puede realizar una lectura individual a través del display.

% Active la lectura individual con la tecla @ y mantenga un cddigo de barras en la zona
de lectura del BCL 558i.

El haz laser se conecta y aparece la siguiente indicacion:

Bocignes
o Stor decodific.

CEEEEEEEE

En cuanto se detecta el cédigo de barras, el haz laser se desconecta de nuevo. El resultado
de lectura TZTEZTEZETEE  se representa durante aprox. 1s directamente en el display. A
continuacion, se muestra de nuevo el menu de acciones.

Iniciar ajuste

La funcion de ajuste ofrece una posibilidad sencilla de alinear el BCL 558i mostrando 6pti-
camente la calidad de lectura.

% Active la funcion de ajuste con la tecla @ y mantenga un cddigo de barras en la zona
de lectura del BCL 558i.

El haz laser se conecta primero de forma permanente para que pueda posicionar el cédigo
de barras de forma segura en la zona de lectura. En cuanto se haya podido leer el cédigo
de barras, el haz laser se desconecta brevemente y aparece la siguiente indicacion:

Bociones
o Stop aduste

X Calidad de lectura en % (escaneos con informacion)
zzzzzz:  Contenido del codigo de barras decodificado.

Una vez detectado el cédigo de barras, el haz laser empieza a parpadear.

La frecuencia de parpadeo proporciona informaciéon épticamente sobre la calidad de
lectura. Cuanto mas rapido parpadea el haz laser, mayor serd la calidad de lectura.
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Iniciar autoconfig.

Con la funcion de autoconfiguracion se puede ajustar el tipo de cédigo y el nimero de digi-
tos del Iecodificador 1 de forma confortable.

% Active la funcidn de autoconfiguracion con la tecla @ y mantenga un codigo de barras
desconocido en el haz de lectura del BCL 558i.

Aparece la siguiente representacion del display:

Aociones

o Stor autoconfis

Ix &Y ZEEEZE

Se representan las siguientes informaciones:

TE Tipo de cddigo del codigo detectado (ajusta el tipo de cddigo del decodificador 1)

01’ 2/5 Interleaved

02’ Code 39

03’ Code 32

’06’ UPC (A, E)

07 EAN

’08’ Code 128, EAN 128

10’ EAN Addendum

11’ Codabar

12’ Code 93

13’ GS 1 Databar Omnidirectional

14’ GS 1 Databar Limited

15’ GS 1 Databar Expanded
e Nuamero de digitos del cddigo detectado (ajusta el nimero de digitos del decodificador 1)
zzzzzz.  Contenido de la etiqueta decodificada. Si no se ha reconocido bien la etiqueta aparecera una

flecha hacia arriba ( T).

Iniciar Teach-In
Con la funcion Teach-In se puede leer comodamente el cddigo de referencia 1.

% Active la funcion Teach-In con la tecla @ Yy mantenga un cdodigo de barras con el con-
tenido que desea guardar como cdédigo de referencia en el haz de lectura del BCL 558i.

Aparece la siguiente representacion del display:

Bociones

o Stor Teach-In

RClZxxzzzzz=

Se representan las siguientes informaciones:

RCIZ Significa cddigo de referencia, el nimero 1 se guarda en la RAM. Esto siempre se representa.
TE Tipo de cddigo definido (vea autoconfiguracion)
= Informacidn del codigo definido (1 ... 63 caracteres)
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8.4 Operacion
Aqui se describen por ejemplo de forma detallada procesos de manejo importantes.
Liberacion de parametros
En funcionamiento normal los parametros solo pueden ser observados. Si se quiere modi-
ficar algun parametro se debera activar el apartado de menu ON en el menu Liberacion
parametros. Proceder para ello del siguiente modo:
Fordmetiros
Administracidn FOrdi. , ; .
Tabla decodificador En el menti de parametros, seleccione con las teclas (2)(¥) el punto de
SWIO disital 1 Bchmirdstrocis LI i
Etferboti mend Aclimirdstracidn Foramn.
Pulse la tecla de confirmaci6n para ir al ment Admiristracise
FoLF i,
o Liberacién rardmetros En el mend de administracion de parametros, seleccione con las teclas
OPardm. For defecto @@ el apartado de ment Likeracidn Fordmetros.
@ Pulse la tecla de confirmaci6n para ir al ment Liberacise
Fardmstros,
QFF - i [ .
0 oM En el menu de liberacion de parametros, seleccione con las teclas
el apartado de menu OH.
Eztandar ----- Uriclo ®® p
oFF | |
@ Pulse la tecla de confirmacion para activar la liberacion de pardmetros.
0 SEF EI LED PWR se enciende en rojo, ahora puede ajustar distintos parame-
tros en el display.
Eztandar ----- Urico
OFF | |
@ @ Pulse dos veces la tecla de retroceso para regresar al men( principal.
Configuracion de la red
Encontrara informacién sobre la configuracién de la red en el capitulo «Puesta en marcha
y configuracién» en la pagina 111.
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9 Herramienta Leuze webConfig

Con la herramienta Leuze webConfig Tool se ofrece una interfaz grafica de usuario basada
en la tecnologia Web e independiente del sistema operativo, que sirve para configurar los
lectores de cddigos de barras de la serie BCL 500i.

La utilizacién de HTTP como protocolo de comunicaciones y la limitacién por parte de los
clientes a las tecnologias estandar (HTML, JavaScript y AJAX) que actualmente estan
soportadas por todos los navegadores modernos (por ejemplo Mozilla Firefox desde
versién 2 6 Internet Explorer desde version 7.0), permite usar Leuze webConfig Tool en
cualquier PC que tenga conexion a Internet.

9.1 Conexion de la interfaz de servicio USB

La conexién a la interfaz USB de servicio del BCL 558i se efectia a través de la interfaz
USB del PC mediante un cable USB especial, con 2 conectores del tipo A/A.

Figura 9.1:  Conexion de la interfaz de servicio USB
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9.2

9.2.1

=10

9.2.2

Instalacion del software requerido

Requisitos del sistema

Sistema operativo: Windows 2000
Windows XP (Home Edition, Professional)
Windows Vista
Windows 7
Ordenador: PC con interfaz USB, versién 1.1 o superior
Tarjeta gréfica: Resolucién minima de 1024 x 768 pixels o superior
Espacio de memoria necesario
en el disco duro: Aprox. 10MB
iNota!

Se recomienda actualizar con regularidad el sistema operativo e instalar los paquetes de ser-
vicio actuales de Windows.

Instalacion del driver USB

Para que el PC conectado reconozca automaticamente el BCL 558i, en el PC se tiene que
instalar una vez el driver USB. Para ello hay que tener derechos de administrador.
Proceda dando los siguientes pasos:

% Encienda su PC con derechos de administrador y conéctese al sistema (login).

% Introduzca el CD incluido en el suministro de su BCL 558i en la unidad de CD e inicie el
programa de instalacion «setup.exe».

% De forma alternativa puede descargar el programa de instalacion (setup) de Internet en
la direccion: www.leuze.com.

% Siga las instrucciones del programa de instalacion (setup).
Si la instalacién del driver USB ha sido satisfactoria, en el escritorio aparecera automatica-
mente un icono BCL 50xi &.

Para comprobar: Cuando se ha dado de alta el USB, en el administrador de dispositivos
de Windows aparece en la clase de dispositivos «Adaptadores de la red» un dispositivo
«Leuze electronic, USB Remote NDIS Network Device».
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Figura 9.2:

iNota!

=10

Administrador de dispositivos con BCL 558i conectado

Si la instalacion ha sido fallida, dirjjase a su administrador de la red: Es posible que se tenga
que adaptar los ajustes al cortafuegos que se esté utilizando.

Leuze electronic
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9.3
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Iniciar la herramienta webConfig

Para iniciar la herramienta webConfig pinche el icono BCL 50xi & que hay en el escritorio
del PC. Asegurese de que el BCL 558i esta conectado con el PC a través de la interfaz USB
y de que hay tension eléctrica.

Alternativa: Inicie el navegador de su PC e introduzca la siguiente direccién: 192.168.61.100
Esta es la direccion estandar de servicio de Leuze para la comunicacion con los lectores
de cdédigos de barras de la serie BCL 500i.

En ambos casos aparecera en su PC la siguiente pagina inicial.

& Leuze electronic
BCL 500/ OM 100 - 0 oomer BRODie
webConfig P Ajuste Configuracion Diagnosis Mantenimiento
EUCU  icentiiaciin Instalacidn Daios iaenizos Canestar
Bienvenido al programa de manejo grafico webConfig
HIGHLIGHTS INFORMATION

ioX - ceneetividad del bus de . -
s nrere & Leuze electronic
CRT - Code Reconstruction i El programa ds manefs gréfico
Technology BCL500/ B the sensor people wabConfiy ke ofrece todas las
Gptica- gren profundidad de webConfig e

campe + ancho del campo de

ecturer Ias lectoras o cérligos da

bargas b b sers BCLEOG
webConfiy - Cenfiguracicn
crientada al ususrio
Display - Menejo y
visualizacion

Mi2- Sencillo sistema de
conexion

[ orccen |
[ hom | B
Navegadiores soportados ‘(:"::'”;::;:G
Firetor® 1.5+ 73277 OweniTeck
Microsoft® [E® 6+ Germany
Tel: +497021 573-0
Fax: +48 7021 572-199
E-Mail: info@ leuze. de
web: wwvileuzede
\ AN AN /
4 T Specialist ©2007 Lewe ¢ lectronic GmbH + Co. KG

Figura 9.3:  P4gina inicial de la herramienta webConfig

iNota!
La herramienta webConfig esta incluida completa en el firmware del BCL 558i. La pdgina
inicial puede ser diferente, dependiendo de la version del firmware que tenga.

Los distintos parametros se representan —siempre que ello sea conveniente- de una forma
grafica que facilite la comprensién de los parametros que a menudo tienen un cardacter tan
abstracto.

De este modo se dispone de una interfaz de usuario muy comoday de gran utilidad practica.
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9.4

9.4.1

Descripcion breve de la herramienta webConfig

La herramienta webConfig tiene 5 menus principales:
e PrinciFal

Con informaciones sobre el BCL 558i conectado, asi como sobre la instalacion. Estas

informaciones se corresponden a las informaciones del presente manual.
° [iyste

Para el inicio manual de procesos de lectura y para el ajuste del lector de codigos de
barras. Los resultados de los procesos de lectura se muestran directamente. Asi pues,

se puede determinar con este punto de menu el lugar de instalacion 6ptimo.

o Confisuracidn

para ajustar la decodificacion, el formateo de datos y la representacion, las entradas

y salidas conmutadas, los parametros de comunicacion y las interfaces, etc. ...

e Tinanosis
Para la protocolizacion de eventos de advertencia y de errores.
o fontenimisnto
Para la actualizacion del Firmware
La interficie de la herramienta webConfig es ampliamente autoexplicativa.

Vista general del moédulo en el menu de configuracion

Los parametros ajustables del BCL 558i estan reunidos en el menu de configuracion en

modulos.

2 Leuze electronic
BCL 500/ OM 100 e e = the sensar peopls
webConfig Hmm thv ol uuc n :
ELE  Equio | Descodicador | Confrol Daios
Sinopsis de los médulos configurables

( \(Q WilAld @& e INFORMATION

Entradade conmut,

Espsjo orieniable

Display

Contral Salicda conmutacisn

Salida Comunicacion ‘

d ? Specialist ©2007 Leuze elecironic GmbH 4+ Co. KG

Figura 9.4:  Vista general de los médulos en la herramienta webConfig
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iNota!

La herramienta webConfig estd incluida completa en el firmware del BCL 558i. La vista
general de los mddulos puede ser diferente, dependiendo de la version del Firmware que
tenga.

En la vista general de los médulos se representan graficamente cada uno de los médulos
y sus correlaciones entre ellos. La representacion es contextosensitiva, es decir, al hacer
clic en un médulo accedera directamente al submenu correspondiente.
Los médulos en resumen:
o Necodificador
Definicion de tipos de c6digo, propiedades de tipo de cddigo y numeros de digitos
de las etiquetas que se van a decodificar
e Edicidn de dotos
Filtrado y edicion de los datos que se van a decodificar
e Snlicla
Ordenacién de los datos editados y comparacién con cédigos de referencia
o Comuricacidn
Formateo de los datos para la representacion en las interfaces de comunicacion
e Comtirol
Activacion/desactivacion de la decodificacién
Entrodo de conmat.
Activacion/desactivacion de los procesos de lectura
e Solica conmutocidn
Definicion de los eventos que activan/desactivan la salida conmutada
e Dlizrlow
Formateo de los datos para la representacion en el display
e EsFedo oscilante (opcional)
Ajuste de los parametros del espejo oscilante
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Puesta en marcha y configuracion

jCuidado laser!
jObservar las indicaciones de seguridad en capitulo 2!

En este capitulo se describen pasos de configuracién fundamentales que se pueden realizar
opcionalmente a través de la herramienta webConfig o el display.

Con la herramienta webConfig

La manera mas confortable de llevar a cabo la configuracion del BCL 558i es con la herra-
mienta webConfig. Sélo la herramienta webConfig ofrece el acceso a todas las posibili-
dades de ajuste del BCL 558i. Para utilizar la herramienta webConfig, debera establecer
una conexion USB entre el BCL 558i y un PC u ordenador portatil.

iNota!

Encontrara indicaciones acerca del uso de webConfig en el capitulo 9 «Herramienta Leuze
webConfig» en la pdgina 105

A través del display

El display ofrece posibilidades de configuracion basicas para el BCL 558i. La configuracion
através del display resulta apropiada cuando soélo se necesitan configurar tareas de lectura
y no desea o no puede establecer ninguna conexion USB entre el BCL 558i y un PC u orde-
nador portatil.

iNota!

Encontrara indicaciones acerca del uso del display en el capitulo 8 «Display y panel de ser-
vicio» en la pagina 87. Encontrara una sinopsis de la estructura del menu y una guia breve
para el manejo del display en las dos péginas desplegables al principio y al final de esta
descripcion técnica.
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10.1 Medidas previas a la primera puesta en marcha

% Antes de comenzar la primera puesta en marcha, familiaricese con el manejo y la confi-
guracion del BCL 558i.

% Antes de aplicar la tension de alimentacion, compruebe otra vez que todas las conexiones
son correctas.

Hembrilla USB Hembrilla M12
Tipo A (codificacion A)
SERVICE SW IN/OUT
GND D+ D- Ug SWIO_1

BUS OUT
RD+

o
GND| 3({0_0 o)1 |VIN

50

4

FE

SWIO_4
Hembrilla M12 Hembrilla M12 Conector M12
(codificacién D) (codificacion D) (codificacion A)

Figura 10.1:  Conexiones del BCL 558i
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10.2 Arranque del equipo

% Aplique la tensidn de alimentacion +10 ... 30VCC (tip. +24VCC), el BCL 558i se pone
en funcionamiento y en el display aparece la ventana de lectura del cédigo de barras:

"II!!=IIIIIIIIII|

[ EMIP

La liberacién de pardmetros esta desactivada por defecto
y no podra modificar ninguin ajuste. Si desea realizar la
configuracion a través del display, debera activar la libera-
cion de parametros. Encontrara indicaciones sobre ello en
el capitulo «Liberacién de parametros» en la pagina 104

O iNota!

IL EI BCL 558i puede descodificar los siguientes tipos de codigo en el ajuste estandar:

« Code 128

« Code 39

- EAN8/13

- UPC
« Codabar
- Code 93

2/5 Interleaved

Ndmero de digitos 4 ... 63
Numero de digitos 10
Numero de digitos 4 ... 30
Ndmero de digitos 8 y 13
Ndmero de digitos 8
Ndmero de digitos 4 ... 63
Ndmero de digitos 4 ... 63

Las divergencias respecto a estos ajustes se deben ajustar a través de la herramienta
webConfig. Vea «Herramienta Leuze webConfig» en la pagina 105.

En primer lugar, debe ajustar los parametros de comunicacion del BCL 558i.

10.3 Ajuste de los parametros de comunicacion

Con los parametros de comunicacién puede determinar cémo se intercambiaran los datos
entre la BCL 558i y el sistema host, los PCs monitor, etc.

Los parametros de comunicacion son independientes de la topologia en la cual se utiliza
el BCL 558i (vea «Topologias Ethernet» en la pagina 85).

Con la configuracion de fabrica, la asignacion automatica de direcciones esta definida a
través de un servidor DHCP como ajuste estandar del BCL 558i.
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10.3.1

Ajuste manual de la direccion IP

Para ajustar manualmente la direccion IP existen tres posibilidades: mediante la herra-
mienta del servidor BootP/DHCP, mediante la herramienta webConfig con ayuda de la
conexion USB o mediante el display en el menu de parametros. Para ello es necesario
desactivar el modo DHCP en el BCL 558i.

r -
= B Oy 7
Request Higtany
Clear History: Add to Relation List
[heminsec) | Tupe Ethemet ddress [MAC] |P éddress Hostname
156503 DHCP  O0:26:BSDBEEF2
15:54:m DHCP  O0:26:B9:DB:6E:F2
156258 DHCP  O0:2E:BADBEEFZ (7
New Entry
Ethemet Address (MAC). |00:26:B9:DB:66:F2
Frakation List- Phddesz [ O . 0 . 0 . O
Mew ] [l ] Epable BODOT ‘ Erablz D Hostriame: ]
Ethernet Address (MAL) | Type | IPAdd Desciption | lii
- Status ~ Entries
Unable ta service DHCP request from 00:26:B3.0B EE:F2. | Dof25E

Figura 10.2:  Ajuste manual de la direccion IP

Si no consta un servidor DHCP en su sistema, es necesario ajustar de manera fija las
direcciones IP del BCL 558i. En este caso, proceder del siguiente modo:

¢ Pida a su administrador de red que le facilite los datos sobre la direccién IP, la masca-
ra de red y la direccién de la pasarela del BCL 558i.
¢ Conecte el BCL 558i mediante el cable de servicio con el ordenador.
¢ Ajuste estos valores en el BCL 558i:
En la herramienta webConfig
* Seleccione en el menu principal Confisuracidn, submend Comunicacidn ->
Interfoz Ethernst
* Desactive el modo DHCP e ingrese la direccion IP
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O

I

O también a través del display

% En el menu principal, seleccione el menu de pardmetros con las teclas &)@) y active el
ment de parémetros con la tecla de confirmacion @. Aparece la siguiente pantalla:

Fordmetro

1

FAdminiztracidn Fordm.
Tabla decodificador
SWIO dizital

o EtherHet/IF

@

Ethernet

o Interfoz Ethernet

@

o Direccidn IF
Fasarela
Mascara de red
DHCF activodo

®

iNota!

En el menu de parametros, seleccione con las teclas @) ¥)
el punto de menu Ethernst/IF

Pulse la tecla de confirmacion para ir al menu Ethermet.

Seleccione con las teclas @)(¥) el punto de menu
Interfoz Ethernet.

Pulse la tecla de confirmacion para ir al menu Interfoz
Ethernst.

Seleccione con las teclas (&)(¥) sucesivamente los puntos
de mend Direccidn IF, Posareloy Mascora de rede

introduzca los valores deseados.

Salga del menu Ethernet con la tecla ESCAPE.

Si se ajusta la direccién IP a través de la herramienta webConfig, se activa ésta después de
transferirse al equipo. Un rearranque no es necesario.

Leuze electronic
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10.4

10.4.1

Pasos a dar al configurar un control Rockwell sin compatibilidad EDS

Integracion del hardware en el PLC con ayuda del Generic Ethernet Module

En la herramienta de configuracion RSLogix 5000 hasta la version de software 20.00 se
crea en la ruta Communication para el BCL 558i un Generic Ethernet Module.

x
Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethemet Module
Yendor: Lillen-Bradley
Parent: LocalEME
N ame: IBCL_558i r— Connection Parameters
Agzembly .
D escription: ;I Instance: Size:
Input: I'Ilel |2U E [&-hit]
I Dlutput; |120 20 = (3
C Format: | D ata - SINT A " .
T e I =4 J Configuratior: (190 3 =) 8k
Address / Host Name
% |P pddress: | 192 0188 . 1102 Status [Aput: | |
" Host Name: I Status Dutput: I
v Open Module Properties oK I Cancel | Help

Figura 10.3: Generic Ethernet Module

La mascara de entrada para el Generic Module describe los parametros a ajustar

siguientes:

* El nombre de la estacién (de libre seleccion; p. ej. BCL 558i)

El formato de los datos E/S (Data - SINT = 8 bits)

e La direccion IP de la estacion

¢ La direccion y longitud del Input Assembly (instancia 100, instancia 101 o
instancia 102; min. 1 byte - max. 266 bytes para el Input Assembly por defecto de los
resultados de la lectura)

¢ La direccién y longitud del Output Assembly (instancia 120, instancia 121 o
instancia 122; min. 1 byte - max. 263 bytes para el Input Assembly por defecto)

¢ La direccion y longitud del Configuration Assembly (instancia 190; 3 bytes)
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10.5
EDS

Pasos a dar al configurar un control Rockwell con compatibilidad

Para la puesta en marcha de un control de Rockwell deben darse los siguientes pasos:
* Creacion de las estaciones EtherNet/IP en el software de PLC RSLogix 5000 a
partir de la version 20.00 (con compatibilidad EDS).
* Instalacién del archivo EDS mediante EDS-Wizard.
* Ajuste de los parametros del BCL 558i via Configuration Assembly o webConfig.

10.5.1

Integracion del hardware en el PLC e instalacion del archivo EDS

Para integrar el equipo o para el establecimiento de conexién del PLC con el equipo

BCL 558i, proceda de la siguiente manera:

¢ Cargue primero el archivo EDS para el equipo mediante EDS-Wizard en la base de

datos PLC.

iNota!

=10

Encontrara el archivo EDS en la direccion de Internet: www.leuze.com.

* Después de cargar, seleccione el equipo en la lista de equipos.

* Abra el cuadro de dialogo de entrada para ajustar la direccion y otros parametros
mediante un doble clic en el simbolo de equipo y lleve a cabo las entradas deseadas.
Fije bajo Change la combinacién de los Input Assemblies y de los Output Assem-

blies.

Il New Module

General” | Connection | Module Info | Intemet Protosol | Port Conifiguaation |
Type: BilMizuun BCL 558

Vendor Leuze Electionic GmeH Co. KG

Parent LocalENE

Name [BCL_S5a Ethernst Addre:

Deseription: =
£ IP Address:

" Host Name:

& Fiivale Network 1921681 =l

—
——

Moduie Definition
Revisior: 15
Electionic Keying:  Compatible Module

Connectiors: EO - In: 100 - Out 120

Changs .

Status: Creating

K| cCancel Help

Figura 10.4: New Module

» Transfiera seguidamente mediante descarga los valores al control.

Leuze electronic BCL 558i
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10.6
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10.7

10.7.1

Archivo EDS - Informacién general

El archivo EDS contiene todos los parametros de identificacion y comunicacién del equipo,
asi como los objetos disponibles. El software de PLC RSLogix 5000 de Rockwell ofrece la
compatibilidad EDS para EtherNet/IP a partir de la version de software 20.00.

El BCL 558i esta clasificado de forma inequivoca a través de un Class 1 Identity Object
(componente del archivo BCL558i.eds) para el escaner EtherNet/IP. El Identity Object
contiene, entre otras cosas, una Vendor ID especifica del fabricante, asi como un identifi-
cador que describe la funcion basica de la estacion.

En caso de asumirse los objetos sin cambios, todos los parametros se ajustan con valores
por defecto. Los ajustes por defecto se especifican mas exhaustivamente en los objetos
descritos detalladamente en la columna Default.

iNota!

En las siguientes tablas, todos los atributos de los objetos individuales marcados en la co-
lumna Acceso con Get se entienden como entradas del control. Los atributos marcados en
la columna Acceso con Set representan salidas o parametros.

Descripcion detallada del EDS

Clase 1 - Identity Object

Object Class 1 = 0x01
Services:
¢ Get Attribute Single Ox0OE
* Reset type 0x05

i Denomina- Tamaiio Tipo de datos Default Min Méx Acceso
Cl. | Inst. | Atr. cion en bits (dec) (dec) (dec)
1 1 1 Vendor-ld 16 UINT 524 - - Get
2 Device Type 16 UINT 43 - Get
3 | Product Code 16 UINT 1 - Get
Revision 16 Struct{ Major =1, Major =1, | Major =127, Get
4 | (Major, Minor) USINT major, Minor =1 Minor =1 Minor = 999
USINT minor};
5 Estado 16 WORD Ver especificacion CIP (estado 5-2.2.1.5) Get
6 Serial 32 UDINT Especifico del fabricante Get
Number
7 Product (32 max.) SHORT_STRING "BCL 558i" Get
Name X8

En la configuracion de red (p. ej. RSLogix 5000, Generic Module) se puede especificar en
el registro de las estaciones individuales qué atributos del Identity Object debe supervisar
el escéaner.
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Vendor ID
La Vendor ID de ODVA para la empresa Leuze electronic GmbH + Co. KG es 524,

Device Type

El BCL 558i esta definido por Leuze electronic como Generic Device (Keyable).
Conforme a la ODVA, el BCL 558i recibe el nimero 43p = 0x2B.

Product Code

El Product Code es un identificador asignado por Leuze electronic que no influye en otros
objetos.

Revision
Numero de version del Identity Object.

Estado
El estado del equipo se muestra en el byte de estado, en la primera parte del telegrama.
Bit 7 | Bit 6 ‘ Bit 5 ‘ Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
ext. device state reserved configured reserved owned
Bit 15 | Bit 14 ‘ Bit13 ‘ Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit8
reserved
Serial Number

El nimero de serie recibe un nimero de serie convertido especificamente segun CIP para
la utilizaciéon en EtherNet/IP. CIP describe un formato especial para el niumero de serie. El
numero de serie se mantiene univoco tras la conversion a la codificacion CIP, pero su reso-
lucién ya no se corresponde con el numero de serie de la placa de caracteristicas.

Product Name

Este atributo contiene una denominacion abreviada del producto. Los equipos con el mismo
cédigo de producto pueden tener diferentes Product Names.
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10.7.2 Clase 4 - Assembly

Los Assemblies siguientes estan contemplados en el perfil. Se distingue entre Input
Assembly y Output Assembly. El Input Assembly agrupa los datos del BCL 558i hacia el
control. Mediante el Output Assembly se transmitira los datos del control al BCL 558i.

10.7.2.1 Input Assembly

En el Input Assembly se trata de los datos ciclicos del BCL 558/ hacia el control. Los 3 Input
Assemblies siguientes estan contemplados.

Input Assembly, instancia 100
Instancia 100, atributo 3

Input Assembly, longitud min. 1 byte
max. 260 bytes

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado del equipo
1 Cantidad de resultados
Reservada Esperar | Nuevo resul- | Desborda- | Mas resulta- | Datos utiles Estado
2 confirmacion | tado (bit miento del dosenel 0 activacion
basculador) bufer bfer comando
100 3 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
4 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
5 Byte de datos 0
6 Byte de datos 1
259 Byte de datos 254

La cantidad de datos a partir del byte 5 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

iNota!
Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

jNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

=10 [0

Longitud del Assembly = 5 + longitud del resultado/cédigo de barras

En caso de resultados/cédigos de barras con una longitud de 10 es necesario configurar el
Assembly con una longitud de 5 + 10 = 15.
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Input Assembly, instancia 101
Instancia 101, atributo 3

Input Assembly, longitud min. 1 byte
max. 264 bytes

Inst. | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado del equipo
Reservada Errorcode Reservado Rechazo de | Aceptacion
1 datos de datos
(bit bascula- | (bit bascula-
dor) dor)
2 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
3 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
4 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
5 Cantidad de resultados
101 Reservada Esperar con- | Nuevo resul- | Desborda- | Mas resulta- | Datos Utiles Estado
6 firmacion | tado (bitbas- | miento del dos en el 0 activacion
culador) bufer buifer comando
7 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
8 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
9 Byte de datos 0
10 Byte de datos 1
263 Byte de datos 254

La cantidad de datos a partir del byte 9 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

=10 [0

iNota!
Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

iNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

Longitud del Assembly = 9 + longitud del resultado/cédigo de barras

En caso de resultados/cédigos de barras con una longitud de 10 es necesario configurar el
Assembly con una longitud de 9 + 10 = 19.

Leuze electronic
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Input Assembly, instancia 102
Instancia 102, atributo 3

Input Assembly, longitud min. 1 byte
max. 266 bytes
Inst. | Byte Bit 7 Bit 6 | Bit 5 ‘ Bit 4 ‘ Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado del equipo
Reservada |Salidaestado |Salidaestado| Estado Reservado |Salidaestado |Salidaestado| Estado
de compara- | de compara- |  entrada/ de compara- | de compara- | entrada/
1 cion 2 cion 2 salida cion 1 cion 1 salida
(bit bascula- E/S (bit bascula- E/S
dor) 2 dor) 1
Reservada |Salidaestado |Salidaestado| Estado Reservado |Salidaestado |Salidaestado| Estado
de compara- | de compara- | entrada/ de compara- | de compara- |  entrada/
2 cién 4 cion 4 salida cién 3 cién 3 salida
(bit bascula- E/S (bit bascula- E/S
dor) 4 dor) 3
Reservada Errorcode Reservado Rechazo de | Aceptacion
3 datos de datos
(bit bascula- | (bit bascula-
102 dor) dor)
4 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
5 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
6 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
7 Cantidad de resultados
Reservada Esperar con- | Nuevo resul- | Deshorda- | Més resulta- | Datos dtiles Estado
8 firmacién | tado (bitbas- | mientodel | dosenel 0 activacion
culador) bafer bufer comando
9 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
10 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
1 Byte de datos 0
12 Byte de datos 1
265 Byte de datos 254

La cantidad de datos a partir del byte 11 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

=10 [0

iNota!
Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

iNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

Longitud del Assembly = 11 + longitud del resultado/cédigo de barras

En caso de resultados/codigos de barras con una longitud de 10 es necesario configurar el
Assembly con una longitud de 11 + 10 = 21.
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10.7.2.2 Output Assembly

=10 [0

En el caso del Output Assembly se trata de los datos ciclicos del control al BCL 558i. Los
Output Assemblies siguientes estan contemplados.

Output Assembly, instancia 120
Instancia 120, atributo 3

Output Assembly, longitud min. 1 byte
max. 263 bytes

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Standby Error Reset de Confirma- Seal de
0 Acknowledge datos cion activacion
de datos
Reset conta- | Activacion | Reset conta- | Activacion | Reset conta- | Activacién | Reset conta- | Activacion
1 dor eventos | salida4? | doreventos | salida3" | doreventos | salida21) | doreventos | salida11)
4 3 2 1
2 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
3 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
4 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
120 Reservado Nueva Nuevos
5 entrada datos
(bit bascula-
dor)
6 Longitud de los datos de entrada (Low Byte)
7 Longitud de los datos de entrada (High Byte)
8 Byte de datos 0
9 Byte de datos 1
262 Byte de datos 254

1) A fin de poder usar la funcién Activacion salida, es necesario ajustar en el webConfig la
funcién de salida en Evento externo.

La cantidad de datos a partir del byte 8 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

Es posible indicar la longitud del Assembly con un byte y aprovechar con ello sélo los bits
de control. Con una longitud de 2 bytes se pueden usar los bits de control de E/S, ademas
de los bits de comando.

iNota!
Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

iNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

Longitud del Assembly = 8 + longitud de los datos de entrada

En caso de datos de entrada con una longitud de 10 es necesario configurar el Assembly
con una longitud de 8 + 10 = 18.
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Output Assembly, instancia 121
Instancia 121, atributo 3

Output Assembly, longitud min. 1 byte
max. 262 bytes

Inst. | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Standby Error Reset de Confirma- Sefial de
0 Acknowledge datos cion activacion
de datos
1 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
2 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
3 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
Reservado Nueva Nuevos
entrada datos
121 4 (bit bascula-
dor)
5 Longitud de los datos de entrada (Low Byte)
6 Longitud de los datos de entrada (High Byte)
7 Byte de datos 0
8 Byte de datos 1
261 Byte de datos 254

La cantidad de datos a partir del byte 7 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

Es posible indicar la longitud del Assembly con un byte y aprovechar con ello sélo los bits
de control.

iNota!
Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

iNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

=10 [0

Longitud del Assembly = 7 + longitud de los datos de entrada

En caso de datos de entrada con una longitud de 10 es necesario configurar el Assembly
con una longitud de 7 + 10 = 17.
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Output Assembly, instancia 122
Instancia 122, atributo 3

Output Assembly, longitud min. 1 byte
max. 261 bytes

Inst. | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
1 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
2 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
Reservado Nueva Nuevos
3 entrada datos
(bit bascula-
122 dor)
4 Longitud de los datos de entrada (Low Byte)
5 Longitud de los datos de entrada (High Byte)
6 Byte de datos 0
7 Byte de datos 1
260 Byte de datos 254

La cantidad de datos a partir del byte 6 se fija durante la configuracién del BCL 558i en el
control. De esa manera es posible usar el Assembly con cualquier longitud.

iNota!

iNota!
Férmula para el calculo de la longitud del Assembly:

=10 [0

Longitud del Assembly = 6 + longitud de los datos de entrada

Al final de este capitulo se presentara a modo de ejemplo el uso del Assembly.

En caso de datos de entrada con una longitud de 10 es necesario configurar el Assembly

con una longitud de 6 + 10 = 16.
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10.7.2.3 Configuration Assembly

En el caso del Configuration Assembly se trata de datos del control al BCL 558i que se
transmiten como configuracién durante el establecimiento de la comunicacion. El Configu-

=10

ration Assembly siguiente esta contemplado.

Configuration Assembly, instancia 190

Instancia 190, atributo 3

Configuration Assembly, longitud 3 bytes

Inst. | Byte | Bit7 ‘ Bit 6 ‘ Bit 5 | Bit 4 ‘ Bit 3 ‘ Bit 2 | Bit 1 Bit 0
Reservado Modo
0 0 = Sin ACK
1= Con ACK
Reservado Activar fragmentacién de resultado
190 1 0 = Fragmentacion inactiva
1 = Fragmentacidn activa
Reservado Activar fragmentacion de entrada
2 0 = Fragmentacion inactiva
1 = Fragmentacidn activa
Byte Referde."cia cruzada Asignacion de bit (default) P
ireccion 7 5 4 3 2 0
0 106/1/1 - -1 -1-1- 0 0x00
1 107/1/9 -l -1-1-1-1- 0 0x00
2 108/1/8 -1 -1-1-1-1- 0 0x00
iNota!

En el Configuration Assembly, todos los parametros tienen el valor 0. La modificacién de los
valores por defecto individuales puede ejecutarse en cualquier momento. De este modo, la
estacion se define en modo offline, y los datos se deben transferir a continuacién al control.
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10.7.3 Clase 103 - I1/0 Estado y control

Esta clase es para el manejo de sefales de entradas y salidas conmutadas.
Object Class 103 = 0x67
Services:
* Get Attribute Single Ox0E
* Set Attribute Single 0x10

(it - Tamaiio | Tipo de Default Min Max
o | st | aw | Denominacion | oohis | datos (dec) (dec) =
103 1 1-4 Reservado
5 |Estado (entrada/salida) 8 us 0 0 1 Get
6 Activacion salida 8 U8 0 0 1 Set
7 Reset event counter 8 [11] 0 0 1 Set
Salida estado de 8 U8 0 0 1 Get
SWIO 1 8 | comparacion (contador
- eventos)
Salida bit basculador 8 us Get
9 del estado'(lje 0 0 1
comparacion
(contador eventos)
103 ] 2 [ 14 Reservado
5 |Estado (entrada/salida) 8 us 0 0 1 Get
6 Activacion salida 8 U8 0 0 1 Set
7 Reset event counter 8 U8 0 0 1 Set
Salida estado de 8 us 0 0 1 Get
SWIO 2 8 | comparacién (contador
- eventos)
Salida bit basculador 8 us Get
del estado de
9 comparacion 0 0 1
(contador eventos)
103 3 1-4 Reservado
5 |Estado (entrada/salida) 8 us 0 0 1 Get
6 Activacion salida 8 1] 0 0 1 Set
7 Reset event counter 8 U8 0 0 1 Set
Salida estado de 8 us 0 0 1 Get
SWIO 3 8 | comparacion (contador
- eventos)
Salida bit basculador 8 us Get
del estado de
9 comparacion 0 0 1
(contador eventos)
103 4 1-4 Reservado
5 | Estado (entrada/salida) 8 U8 0 0 1 Get
6 Activacion salida 8 U8 0 0 1 Set
7 Reset event counter 8 U8 0 0 1 Set
Salida estado de 8 us 0 0 1 Get
SWIO 4 8 | comparacion (contador
- eventos)
Salida bit basculador 8 us Get
del estado de
9 comparacion 0 0 1
(contador eventos)
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iNota!

Los bits de basculacion son flags de control que no trabajan de manera sensitiva a los
niveles, sino que son activados por flancos.

=10

Atributos 1-4
Este perfil no apoya los atributos 1-4.

Estado (entrada/salida)
Estado de sefal de la entrada o salida.

Activacion salida
Establece el estado de la salida.

0 Salida 0 - low - inactiva
1 Salida 1 - high - activa
Reset event counter

Pone a cero el contador de eventos de la funcién de activacion.

0 > 1 Ejecutar reset
1-> 0 Sin funcion

Salida estado de comparacion (contador eventos)
Senfaliza si el contador de eventos ha rebasado o no el valor de comparacién ajustado.
Cuando se reinicia el contador de eventos se vuelve a poner el bit al valor inicial.

0 No rebasado
1 Rebasado

Salida bit basculador del estado de comparacion (contador eventos)
Si se ha parametrizado SWOUT conmuta varias veces como modo de comparacion, este
bit sera basculado cada vez que se rebase el contador de eventos. Cuando se reinicia el
contador de eventos se vuelve a poner el bit al valor inicial.

0 > 1 Contador de eventos rebasado

1> 0 Contador de eventos de nuevo rebasado
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10.7.4 Clase 106 - Activacion

Esta clase define las sefales de control para la activaciéon del BCL 558i asi como las sefa-
les para el control de la salida de resultados. Se puede elegir entre el modo de salida de
datos estandar y un modo handshake.
En el modo handshake el PLC tiene que confirmar la recepcién de los datos con el bit ACK;
hasta entonces no se pueden escribir nuevos datos en el area de entradas. Después de
confirmar el Ultimo resultado se reinicializan los datos de entrada (se llenan con ceros).
Object Class 106 = 0x6A
Services:

¢ Get Attribute Single Ox0OE

¢ Set Attribute Single 0x10

Ruta Denomina- | Tamaiio Tipo de datos Default Min Max Acceso
Cl. | Inst. | Atr cion en bits (dec) (dec) (dec)
106 1 1 Modo ) 8 us 0 0 1 Set
2 Cantidad de 8 us 0 0 255 Get
resultados
3 Sefial de 8 us 0 0 1 Set
activacion
4 Confirmacion 8 us 0 0 1 Set
de datos
5 Reset de 8 U8 0 0 1 Set
datos

1) Este atributo es un parametro. Es posible ajustar el valor del parametro mediante el Confi-
guration Assembly.

Modo

El parametro define el modo en el que se realiza la comunicacion.
0 SinACK
1  Con ACK

Cantidad de resultados
Este valor indica cuantos mensajes estan a la disposicion en el BCL 558i.

Senal de activacion

Sefal para activar el BCL 558i. Esta acciéon abre o cierra la puerta de lectura en el
BCL 558i. Este atributo trabaja controlado por flancos y no por nivel.

0 > 1 Activacion (abrir la puerta de lectura)
0 > 1 Desactivacion (cerrar la puerta de lectura)

Confirmacion de datos

Este bit de control sefaliza que el maestro ha procesado los datos transmitidos. Sélo rele-
vante con el modo handshake (con ACK), Vea Modo.

0 > 1 Datos ya procesados por el maestro

1> 0 Datos ya procesados por el maestro
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Reset de datos
Borra los resultados guardados y restablece los datos de entrada.
0 > 1 Reset de datos
Si se activa el bit de control del reset de datos, entonces se realizaran las siguientes
acciones:

1.  Borrado de posibles resultados aun guardados.
2. Reinicializacion de los atributos de la clase 107 - Datos del resultado
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10.7.5 Clase 107 - Datos del resultado

O iNota!
IL Los resultados son los datos que se transmiten del BCL 558i al control.

Esta clase define la transferencia de los datos del resultado. Los datos de resultado
provienen del formateador actualmente elegido. Este puede seleccionarse y parametrizarse
en el WebConfig. Esta clase define adicionalmente la salida de resultados fragmentados.
Con el fin de ocupar menos datos E/S, con esta clase se pueden repartir los resultados en
varios fragmentos, que luego se pueden transferir sucesivamente con un handshake.
Object Class 107 = 0x6B
Services:

¢ Get Attribute Single Ox0OE

* Set Attribute Single 0x10

Ruta

L Tamaiio Default Min Max
o | mst. | aw, | Denominacion | s |Twodedatos) (dec) (deq) | "o
107 1 1 | Estado de activacion 8 U8 0 0 1 Get
2 Datos dtiles o 8 us 0 0 1 Get
comando
3 Més resultados en el 8 U8 0 0 1 Get
bufer
4 Desbordamiento del 8 U8 0 0 1 Get
bufer
5 Nuevo resultado (bit 8 us 0 0 1 Get
basculador)
6 Esperar 8 us 0 0 1 Get
confirmacion
7 Longitud de los 16 u16 0 0 65.535 Get
datos del resultado
8 Datos 2048 U8 [256] 0 0 255 Get
Activar fragmenta- 8 us 0 0 1 Set
9 -
cion de resultado?)
Numero de 8 U8 0 0 255 Get
10
fragmento
1 Fragmentos 8 us 0 0 255 Get
restantes
12 Tamario de 8 us 32 0 255 Get
fragmento

1) Este atributo es un parametro. Es posible ajustar el valor del parametro mediante el
Configuration Assembly.

Estado de activacion
Muestra el estado actual de la activacion.

0 Desactivado
1 Activado

Datos utiles o comando
Distincion entre resultado del formateador y respuesta del intérprete de comandos. Facilita
la distincién por parte del usuario.

0 Datos utiles

1 Respuesta del intérprete de comandos
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Mas resultados en el bufer
Esta sefal indica si en el bufer hay o no mas resultados.

0 No
1 Si

Desbordamiento del bufer

Esta sefal indica que todos los buferes de resultados estan ocupados y que el BCL 558i
desecha datos.

0 No
1 Si

Nuevo resultado (bit basculador)
El bit basculador indica si hay un nuevo resultado.

0 > 1 Nuevo resultado
1> 0 Nuevo resultado

Esperar confirmacion
Esta sefal representa el estado interno del PLC.

0 Estado basico
1 PLC espera una confirmacién del maestro

Longitud de los datos del resultado

Longitud de datos de la informacion del resultado propiamente dicho. En caso de que la
informacién del resultado concuerda con la longitud del Assembly, este valor refleja la
longitud de los datos transmitidos. Un valor mayor que la longitud del Assembly indica que
se ha producido una pérdida de informacion por haber elegido una longitud del Assembly
muy pequena.

Datos
Informacion del resultado con max. 256 bytes de longitud.

Activar fragmentacion de resultado

Este atributo determina si los mensajes del BCL 558i al control deban ser transmitidos de
manera fragmentada.

0 Fragmentacion inactiva
1 Fragmentacion activa

Numero de fragmento
Numero de fragmento actual.

Fragmentos restantes
Cantidad de fragmentos que aun se deben leer para tener un resultado completo.

Tamano de fragmento

Tamafo de fragmento; exceptuando el ultimo fragmento, equivale siempre a la longitud de
fragmento configurada.
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10.7.6 Clase 108 - Datos de entrada

©)

1l

iNota!
En el caso de la entrada se trata de los datos que van del control al BCL 558i.

Esta clase define la transferencia de los datos de entrada a un interpretador de comandos en
el BCL 558i. Esta clase define también la transferencia de datos de entrada fragmentados.

Con el fin de ocupar menos datos E/S, con esta clase se pueden repartir los datos de entrada
en varios fragmentos, que luego se pueden transferir sucesivamente con un handshake.
Object Class 108 = 0x6C
Services:

¢ Get Attribute Single Ox0OE

* Set Attribute Single 0x10

Hutd Ay Tamaiio Default Min Max
¢l | st | Ay | Denominacion enbits | P ¢ dalos (dec) (dec) (dec) Acceso
Aceptacion de datos 8 U8 0 0 1 Get
18| 1 | 1 | it basculador)
2 Rechazo de datos 8 us 0 0 1 Get
(bit basculador)
3 Errorcode 8 U8 0 0 8 Get
Nueva 8 us 0 0 1 Set
5 entrada
(bit basculador)
6 Longitud de los datos 16 u16 0 0 65.535 Set
de entrada
7 Datos 2048 U8 [256] 0 0 255 Set
Activar fragmenta- 8 us 0 0 1 Set
8 "
cién de entrada?)
9 Numero de 8 U8 0 0 255 Set
fragmento
10 Fragmentos 8 U8 0 0 255 Set
restantes
1 Tamario de 8 us 0 0 255 Set
fragmento

1) Este atributo es un pardmetro. Es posible ajustar el valor del pardmetro mediante el
Configuration Assembly.

Aceptacion de datos de datos (bit basculador)

La sefal indica que el BCL 558i ha aceptado los datos o el fragmento de datos (véase
también bit basculador Rechazo de datos).

0 > 1 Se ha aceptado los datos
1> 0 Se ha aceptado los datos

Rechazo de datos (bit basculador)
El BCL 558i ha rechazado la aceptacion de datos o del fragmento de datos (véase también
bit basculador Aceptaciéon de datos).

0 > 1 Se ha rechazado los datos

1-> 0 Se harechazado los datos
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Errorcode
Motivo de fallos en caso de rechazo de un mensaje.
0 No hay error
1 Desbordamiento del bufer de recepcion
2 Fallo secuencial, es decir, que en el nimero de fragmento transferido por el con-
trol, el numero de fragmentos remanentes o en el tamafo de fragmento se ha
detectado un error.

iNota!

En el siguiente diagrama secuencial se visualiza a modo de ejemplo la interrelacién de los
atributos Aceptacion de datos, Rechazo de datos y Errorcode.

Allen-Bradley BCL 558i
:PLC :DEV

' Aceptacion de datos
| exitosa

Nueva entrada (bit basculador) =1
Longitud de los datos de entrada = 1
Datos =«y»

Aceptacion de datos (bit basculador) =
Rechazo de datos (bit basculador) =
Errorcode =

oo =

: Aceptacion de datos
' rechazada

Nueva entrada (bit basculador) =0
Longitud de los datos de entrada = 1
Datos

=\

Aceptacion de datos (bit basculador)= 1
Rechazo de datos (bit basculador)= 1
Errorcode =

Figura 10.5: Relacidn de los atributos Aceptacion de datos/Rechazo de datos/Errorcode

Nueva entrada (bit basculador)
El bit basculador indica si hay nuevos datos de entrada.

0 > 1 Nuevo resultado
1> 0 Nuevo resultado
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Longitud de los datos de entrada
Longitud de datos de la informacién propiamente dicha.

Datos
Informacién con max. 256 bytes de longitud.

Activar fragmentacion de entrada

Este atributo fija si los mensajes deben transferirse de manera fragmentada del control al
BCL 558i.

0 Fragmentacion inactiva
1 Fragmentacion activa

Numero de fragmento
Numero de fragmento actual.

Fragmentos restantes
Cantidad de fragmentos que deben ser transferidos para una entrada completa.

Tamano de fragmento

El tamafo del fragmento debe ser siempre completamente idéntico exceptuando el ultimo
fragmento transmitido. El tamafo de fragmento 0 significa que no se usa la fragmentacion.
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10.7.7 Clase 109 - Estado y control del equipo

Esta clase contiene la indicacion del estado del equipo asi como los bits de control para
borrar fallos o para poner el BCL 558i en el modo standby.
Object Class 109 = 0x6D
Services:
¢ Get Attribute Single Ox0OE
¢ Set Attribute Single 0x10

Ruta a . .
etV Tamaiio Tino de dat Default Min Max A
ol | st | A, | Denominacion enbits | 0| (dec) (dec) (dec) 60050
109 | 1 1 | Estado del equipo 8 us 15 0 129 Get
2 Error Acknowledge 8 U8 0 0 1 Set
3 Standby 8 us 0 0 1 Set
Estado del equipo
Este byte representa el estado del equipo:
10 Standby
15 Equipo esta listo
128 Error
129 Advertencia
Error Acknowledge

Este bit de control confirmay borra posibles errores o advertencias existentes en el sistema.
Actua como un bit basculador.

0->1

Standby
Activa la funcion standby.

0

Error Acknowledge
1-> 0 Error Acknowledge

Standby desactivado
Standby activado

136

BCL 558i

Leuze electronic



& Leuze electronic

10.8

Ejemplo de configuracion
En los siguientes parrafos se visualiza a partir de diferentes ejemplos la manera como se
puede aplicar el perfil antes descrito para la solucién de diferentes escenarios.
Se visualiza a modo de ejemplo los siguientes escenarios:

¢ Ejemplo 1 - Activacién & resultado

In: 33 bytes

Out: 1 byte

Config: 0 byte

Ejemplo 2 - Activacién & resultado & 1/Os
In: 21 bytes

Out: 2 bytes

Config: 0 byte

Ejemplo 3 - Activacién & resultado fragmentado
In: 13 bytes

Out: 1 byte

Config: 3 bytes

Ejemplo 4 - Datos de entrada & resultado
In: 33 bytes

Out: 10 bytes

Config: 0 byte

Leuze electronic BCL 558i
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10.8.1 Ejemplo 1 - Activacion & resultado

La siguiente captura de pantalla indica la configuracién del equipo en el software de control

RSLogix 5000.
Module Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1517 x
General | Eonnectionl Module Infol
Type: ETHERMET-MODILE Generic Ethemet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEMB
Name: Berspiel T i~ Connection F
Azzembly .
Drescription: ;I Instance: Size:
Input: I'IDD |33 _,::' [8-bit)
= Dutput: 120 =R
C Eormat: | Data - SINT X = ]
SLETE I =8 J Configuration: |190 ID _I; [B-bit]
Address / Host Name—————————————————
@& |PAddess | 192 188 . 1 . 10 Status [nput: I I
 Hast Mame: I Status Dutput: I
Status: Offline 0K I Cancel | Apply | Help |

Figura 10.6: Ejemplo de configuracion 1 - Definicion de mddulo con Generic Module

Ix

Il Module Definition*

Revision: I 1 = l I 5 E

Electronic Keying: I Exact Match j
LConnections:
[Maime Size Tag Suffix
InpaLst: 33 BCLS5SiH
EC - In: 100 - Cut 120 SINT 1
Cuutput: 1 BCLS580: 0

QK I Cancel | Help |

Figura 10.7: Ejemplo de configuracion 1 - Definicion de mddulo con el archivo EDS
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Estructura del Input Assembly 100

Inst. | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado del equipo
1 Cantidad de resultados
Reservado Esperar con- | Nuevo resul- | Desborda- | Mas resulta- | Datos Utiles Estado
2 firmacion | tado (bitbas- | miento del dos en el 0 activacion
culador) bufer bafer comando
100 3 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
4 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
5 Byte de datos 0
6 Byte de datos 1
32 Byte de datos 27
Estructura del Output Assembly 120
Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Standby Error Ack- Reset de Confirma- Sefal de
120 0 nowledge datos cion activacion
de datos

Estructura del Configuration Assembly 190

Debido a que no se utiliza la configuracion, se indica la longitud del Configuration Assembly
con 0. A continuacién el equipo opera con los valores por defecto. En este caso no se aplica

el modo Acknowledge.

Leuze electronic
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A continuacion se indica a modo de ejemplo un intercambio de datos en dos activaciones
subsiguientes.

Allen-Bradley BCL 558i
:PLC :DEV
1. Actvacion || S e
Sefial de activacién ‘ ‘ Sefial de activacion =1 ﬁ
mediante el PLC ! Output-Assembly
Estado de activacion . ‘ Estado de activacion =1 ﬁ

Lectura del cédigo
de barras en curso

Barcode "TestLabel01" /u

Estado de activacion =0
Datos (tiles / comando =0
Nuevo resultado (bit basculador) =1

varia u‘ Input-Assembly
Longitud de los datos del resultado = 11

Nuevo resultado (bit basculador) =0
Longitud de los datos del resultado = 11

Se transmite el resul- . Datos = «TestLabel01p
tado al PLC (" Input-Assembly
Sefial de desactiva- _ ‘ Sefial de activacion =0 ﬁ
cién mediante el PLC ! Output-Assembly g}
2. Activacion
Sefal d tivacis 1 ! ‘ Sefial de activacion =1
efal de activacion k >
mediante el PLC ;  Output-Assembly ’U —
| | ‘ Estado de activacion =1
Estado de activacion - i
varia : Input-Assembly
Lectura del cédigo /U
de barras en curso 3 Barcode "TestLabel01"
Estado de activacion =0
! Datos Utiles / comando =0

cién mediante el PLC Output-Assembly

Datos = «TestLabel01»
Se transmite el resul- ¢ INOUtA bl
tado al PLC - INput-Assembly
~ . | ‘ Sefal de activacion =0 ﬁ
Sefal de desactiva- >

Figura 10.8: Diagrama secuencial del intercambio de datos - ejemplo 1
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10.8.2 Ejemplo 2 - Activacion & resultado & E/S

La siguiente captura de pantalla indica la configuracion del equipo en el software de control
RSLogix 5000.

Module Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 151 ﬂ

General® | Cannection | Module Info |

Type: ETHERMET-MODILE Generic Ethemet Module
Wendor: Allen-Bradley

Parent: LocalEMB

Name: Beiepiel 2 i~ Connection F

Azzembly .
Instance: Size:

Drescription: ;I :
Input: I'|02 22 5 Bt
= Dutput: |12D |2 =1 34iy
Camm Farmat: I Data - SINT j . . = .
- LConfiguration: I'ISD ID j. [B-bit]
Address / Host Name————————————————— =
& |Ppddess: | 192 0168 . 1 . 20 Status [nput: | |

= Host Mame: I Status Dutput:l
Status: Offline ()8 I Cancel | Apply | Help |

Figura 10.9: Ejemplo de configuracion 2 - Definicién de mddulo con Generic Module

Il Module Definition® =
Revision: I 1 = l I k| E
Electronic Keying: I Exact Match j
LConnections:
[Maime Size Tag Suffix
InpaLst: 22 BCLS5SiH
EC - In: 102 - Cut 120 SINT 1
Cuutput: 2 BCLS580: 0

Cancel | Help |

Figura 10.10: Ejemplo de configuracion 2 - Definicién de mddulo con el archivo EDS
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Estructura del Input Assembly 102

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit5 ‘ Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Estado del equipo
Reservado |Salida estado |Salidaestado| Estado Reservado |Salidaestado |Salidaestado| Estado
de compara- | de compara- | entrada/ de compara- | de compara- | entrada/
1 cién 2 cion 2 salida cién 1 cién 1 salida
(bit bascula- E/S (bit bascula- E/S
dor) 2 dor) 1
Reservado |Salidaestado |Salidaestado| Estado Reservado |Salidaestado |Salidaestado| Estado
de compara- | de compara- | entrada/ de compara- | de compara- |  entrada/
2 cion 4 cion 4 salida cion 3 cion 3 salida
(bit bascula- E/S (bit bascula- E/S
dor) 4 dor) 3
Reservado Errorcode Reservado Rechazo de | Aceptacion
3 datos de datos
(bit bascula- | (bit bascula-
102 dor) dor)
4 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
5 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
6 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
7 Cantidad de resultados
Reservado Esperar con- | Nuevo resul- | Desborda- | Mas resulta- | Datos dtiles Estado
8 firmacion | tado (bitbas- | miento del | dosen el 0 activacion
culador) bifer bfer comando
9 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
10 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
11 Byte de datos 0
12 Byte de datos 1
21 Byte de datos 10

Estructura del Output Assembly 120

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Reservado Standby Error Ack- Reset de Confirma- Sefial de
0 nowledge datos cion activacion
120 de datos

Reset conta- | Activacion | Reset conta- | Activacion | Reset conta- | Activacién | Reset conta- | Activacion
1 dor eventos | salida4 ! | doreventos | salida3? | doreventos | salida2?) | doreventos | salidat?)
4 3 2 1

1) A fin de poder usar la funcién Activacion salida, es necesario ajustar en el webConfig la
funcién de salida en Evento externo.

Estructura del Configuration Assembly 190

Debido a que no se utiliza la configuracidn, se indica la longitud del Configuration Assembly
con 0. A continuacién el equipo opera con los valores por defecto. En este caso no se aplica
el modo Acknowledge.

A continuacion se indica a modo de ejemplo un intercambio de datos en dos activaciones
subsiguientes. La salida 1 refleja la sefial de activacion. La salida 2 indica si se trata de un
resultado valido (estado entrada/salida E/S 2 = 1] o si se ha realizado un NoRead (estado
entrada/salida E/S 2 = 0).
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1. Activacién

Sefal de activacion
mediante el PLC
Estado de activacion
varia

Lectura del cédigo
de barras en curso

Se transmite el resul-
tado al PLC

Sefal de desactiva-
cién mediante el PLC

2. Activacion
Sefial de activacion
mediante el PLC

Estado de activacion
varia

Sefal de desactiva-
cién mediante el PLC

Se transmite el resul-
tado al PLC

Allen-Bradley BCL 558i
:PLC :DEV
‘ Sefal de activacion =1 ﬁ
Output-Assembly Estado de activacion =1
L Estado (entrada/salida) E/S1 =1

Estado (entrada/salida) E/S 1 =0 B
Estado (entrada/salida) E/S 2 =

Numero de fragmento =0

Fragmentos restantes =

Tamario de fragmento =0

Cantidad de resultados =1

Estado de activacion =
Datos dtiles / comando =
Nuevo resultado (bit basculador) =
Longitud de los datos del resultado = 11

P Datos = «TestLabel01»
1 Input-Assembly
‘ Sefial de activacin =) ‘j
' Output-Assembly :
. | Sefial de activacin =1 il
i Output-Assembly 'U
+ | Estado de activacion =1
! 1| Estado (entrada/salida) E/S1 =1
u‘ Input-Assembly —
; : ‘ Sefial de activacion =0 ﬁ
! Output-Assembly g
[ Estado (entrada/salida) E/S 1 =0 B
| i | Estado (entrada/salida) E/S 2 =
© | Nimero de fragmento =0
! ' | Fragmentos restantes =
© | Tamafio de fragmento =0
' ' | Cantidad de resultados =1
+ | Estado de activacion =0
' + | Datos Utiles / comando =0
| 1| Nuevo resultado (bit basculador) =1
1| Longitud de los datos del resultado = 1
| i | Datos =«

Figura 10.11: Diagrama secuencial del intercambio de datos - ejemplo 2
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10.8.3 Ejemplo 3 - Activacion & resultado fragmentado

La siguiente captura de pantalla indica la configuracién del equipo en el software de control
RSLogix 5000.

Module Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1517 ll

General® | Cannection | Module Info |

Type: ETHERMET-MODILE Generic Ethemet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEMB
Mame: IBeispieI_3 i~ Connection P, b
Agsembly .
Drescription: | ;I Instance: Size

Input: I"U‘I 13 5 Bt
= Dutput: |12D |1 =1 34iy
Camm Farmat: I Data - SINT j . . = .
- LConfiguration: I'ISD |3 j. [B-bit]
Address / Host Name————————————————— =
& |Ppddess: | 192 0168 . 1 . 30 Status [nput: | |

= Host Mame: I Status Dutput:l
Status: Offline ()8 I Cancel | Apply | Help |

Figura 10.12: Ejemplo de configuracién 3 - Definicion de mddulo con Generic Module

Il Module Definition® =
Revision: I 1 = l I 5 E
Electronic Keying: I Exact Match j
LConnections:
[Maime Size Tag Suffix
InpaLst: 13 BCLS5SiH
EC-In: 101 - Cut 120 SINT 1
Cuutput: 1 BCLS580: 0

Cancel | Help |

Figura 10.13: Ejemplo de configuracién 3 - Definicion de mddulo con el archivo EDS
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Estructura del Input Assembly 101

=10

dos!

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 | Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Estado del equipo
Reservado Errorcode Reservado Rechazo de | Aceptacion
1 datos de datos
(bit bascula- | (bit bascula-
dor) dor)
2 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
3 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
4 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.5 «Clase 107 - Datos del resultado»)
5 Cantidad de resultados
101 Reservado Esperar con- | Nuevo resul- | Desborda- | Més resulta- | Datos Utiles Estado
6 firmacion | tado (bitbas- | miento del dos en el 0 activacion
culador) bufer bfer comando
7 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
8 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
9 Byte de datos 0
10 Byte de datos 1
1 Byte de datos 2
12 Byte de datos 3
Estructura del Output Assembly 120
Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Standby Error Ack- Reset de Confirma- Seal de
120 0 nowledge datos cion activacion
de datos
Estructura del Configuration Assembly 190
Byte Refer:'ncia cruzada Asignacion de bit (default) -
ireccion 7 6/5/4[3|2|1]0
0 106/1/1 -l -|l-|l-]1-]1-1-/1 0x00
1 107/1/9 -l -l-|l-1-1-1-/|1 0x00
2 108/1/8 -|-|-]l-]1-]1-]1-10 0x00
iNota!

Elbit 0 en el Assembly 106 y 107 debe estar fijado para el envio y la recepcion fragmenta-
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A continuacion se presenta a modo de ejemplo cdmo se realiza un intercambio de datos si
se transmite el resultado de manera fragmentada.

1. Activacion
Sefial de activacién
mediante el PLC
Estado de activacion
varia
Lectura del cédigo
de barras en curso

Se transmite el resul-
tado al PLC

1.Confirmacion de
los datos

tado al PLC

2.Confirmacién de
los datos

Se transmite el resul-
tado al PLC
3.Confirmacion de
los datos

Se transmite el resul-
tado al PLC

;
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i
| Se transmite el resul-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Allen-Bradley BCL 558i
:PLC :DEV
””” -~ [schaldeactvadion =1 4

! Output-Assembly
: | Estado de activacion = 5

0 Input-Assembly

% Numero de fragmento
. Barcode "TestLabel01"” 7 | Fragmentos restantes

| i | Tamao de fragmento

! ' | Cantidad de resultados

Estado de activacion

Datos dtiles / comando

Nuevo resultado (bit basculador)
Esperar confirmacion

Longitud de los datos del resultado
Datos

P mOoO—=BRNO

| «Test»

Lf Input-Assembly

Confirmacién de datos
Serial de activacion

Numero de fragmento
Fragmentos restantes

Tamario de fragmento

Cantidad de resultados

Estado de activacion

Datos dtiles / comando

Nuevo resultado (bit basculador)
Esperar confirmacién

Longitud de los datos del resultado
Datos

Output-Assembly 'U )

rmoOCOCO— D

«Labe»

. .

u‘ Input-Assembly
i Confirmacién de los datos =0 ﬁ

101» 7

! ! ‘ Confirmacién de los datos =1 ﬁ
! Output-Assembly s

Output-Assembly o

Numero de fragmento

Fragmentos restantes

Tamafio de fragmento

Cantidad de resultados

Estado de activacion

Datos (tiles / comando

Nuevo resultado (bit basculador)
Esperar confirmacién

Longitud de los datos del resultado
Datos

[ T T T TR T T TR
WL OO = WO N

«

[ NUmero de fragmento
Fragmentos restantes
Tamafio de fragmento
Cantidad de resultados
Estado de activacion
Datos (tiles / comando
Nuevo resultado (bit basculador)
Esperar confirmacion
Longitud de los datos del resultado
Datos

co—~ocoocoog

A

Input-Assembly

Figura 10.14: Diagrama secuencial del intercambio de datos - ejemplo 3
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10.8.4 Ejemplo 4 - Datos de entrada & resultado

La siguiente captura de pantalla indica la configuracion del equipo en el software de control
RSLogix 5000.

Module Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1517 ll

General | Cannection | Module Info |

Type: ETHERMET-MODILE Generic Ethemet Module
Wendor: Allen-Bradley

Parent: LocalEMB

Name: Beiepiel 4 i~ Connection F

Azzembly .
Instance: Size:

Drescription: ;I :
Input: I'IDD 33 5 Bt
= Dutput: |121 |1D =1 34iy
Camm Farmat: I Data - SINT j . . = .
- LConfiguration: I'ISD ID j. [B-bit]
Address / Host Name————————————————— =
@& |PAddess | 192 0168 . 1 . 40 Status [nput: I I

= Host Mame: I Status Dutput:l
Status: Offline ()8 I Cancel | Apply | Help |

Figura 10.15: Ejemplo de configuracion 4 - Definicién de mddulo con Generic Module

Il Module Definition® =
Revision: I 1 = l I 5 E
Electronic Keying: I Exact Match j
LConnections:
[Maime Size Tag Suffix
InpaLst: 33 BCLS5SiH
EC - In: 100 - Cut 121 SINT 1
Cuutput: 10 BCLS580: 0

Cancel | Help |

Figura 10.16: Ejemplo de configuracion 4 - Definicion de mddulo con el archivo EDS
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Estructura del Input Assembly 100

Bit 6 | Bit5 ‘ Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Inst. | Byte Bit 7 | Bit 0
0 Estado del equipo
1 Cantidad de resultados
Reservado Esperar con- | Nuevo resul- | Deshorda- | Més resulta- | Datos dtiles Estado
2 firmacion | tado (bitbas- | miento del | dosenel 0 activacion
culador) bafer bufer comando
100 3 Longitud de los datos del resultado (Low Byte)
4 Longitud de los datos del resultado (High Byte)
5 Byte de datos 0
6 Byte de datos 1
32 Byte de datos 27
Estructura del Output Assembly 121
Inst. | Byte Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Reservado Standby Error Ack- Reset de Confirma- Sefial de
0 nowledge datos cion activacion
de datos
1 Numero de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
2 Fragmentos restantes (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
3 Tamafio de fragmento (vea el capitulo 10.7.6 «Clase 108 - Datos de entrada»)
Reservado Nueva Nuevos
121 4 entrada datos
(bit bascula-
dor)
5 Longitud de los datos de entrada (Low Byte)
6 Longitud de los datos de entrada (High Byte)
7 Byte de datos 0
8 Byte de datos 1
9 Byte de datos 2

Estructura del Configuration Assembly 190
Debido a que no se utiliza la configuracion, se indica la longitud del Configuration Assembly
con 0. A continuacion el equipo opera con los valores por defecto. En este caso no se aplica
el modo Acknowledge.
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A continuacién se visualiza a modo de ejemplo un intercambio de datos si se utiliza la

funcién de entrada.

version

Allen-Bradley BCL 558i
:PLC :DEV
Nuevos datos E B
| i | Nueva entrada (bit basculador) =1
¢ | Longitud de los datos de entrada =1
! ' | Datos = «»
1 Output-Assembly ’u
¢ | Datos dtiles / comando =1 B
! " | Nuevo resultado (bit basculador) =1
! ' | Longitud de los datos del resultado = 15
| 1 | Datos = «BCL 358i V1.5.0»

| Nueva entrada (bit basculador) =0

! ' | Longitud de los datos de entrada =1

! ' | Datos =wh»

! Output-Assembly gl

| | ‘ Estado de activacion =1 ﬁ
Input-Assembl 1

1 . Y | Nuevos datos =1 B

! ' | Nueva entrada (bit basculador) =1

! ! | Longitud de los datos de entrada =1

| | | Datos = «»

i Output-Assembly 'LJ

!'| Cantidad de resultados =1 B

| | | Estado de activacion =0

! 1| Datos (tiles / comando =0

! | Nuevo resultado (bit basculador) =0

! ' | Longitud de los datos del resultado = 1

i . | Datos =«?»

Figura 10.17: Diagrama secuencial del intercambio de datos - ejemplo 4
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10.9 Otros ajustes para el BCL 558i

Después de la configuracioén basica y los parametros de comunicacion debera realizar otros

ajustes:

¢ Decodificacion y procesamiento de los datos leidos
¢ Control de la decodificacion
¢ Control de las salidas conmutadas

10.9.1 Decodificacion y procesamiento de los datos leidos

El BCL 558i ofrece las siguientes posibilidades:
¢ Ajuste del numero de etiquetas descodificadas por puerta de lectura (0 ... 64). Esto
tiene lugar con el parametro Max. cont. etiaustos.
¢ Definicién de hasta 8 tipos de cddigo distintos (4 distintos en el caso de configurar a
través del display). Las etiquetas que corresponden a un tipo de codigo definido se
descodifican. Se pueden definir mas parametros para cada tipo de cédigo:

El tipo de cédigo (Simbolozin)

El Himero de dizitos: 5 numeros de digitos distintos (por ejemplo: 10, 12, 16,
20, 24) o bien un margen de numeros de digitos (Modo interwalo) y hasta tres
numeros de digitos mas (por ejemplo 2 ... 10, 12, 16, 26)

La Sesuridad oe lectura: el valor ajustado indica con qué frecuencia se lee
una etiqueta y se tiene que descodificar con el mismo resultado antes de que se
acepte como valido el resultado.

Activacion de la tecnologia de fragmentos de coédigo (ZRT, sélo en la herramienta
webConfig)

Ajustes adicionales especificos del tipo de cddigo (s6lo en la herramienta web-
Config)

Método de =zumo de control que se utiliza en la decodificacion, asi como el
tipo de transmizisdn de lo suma de control durante la representacion del
resultado de la lectura. Aqui se diferencia entre Estandar (equivale al estandar
seleccionado para el tipo de cédigo/simbologia seleccionada) y Ho estdandar.

% Defina como minimo un tipo de cddigo con los ajustes deseados.

¢ En el webConfig:
Confisuracidn -* Decodificador

¢ O también a través del display
Fardametros -* Toblo decodificodor

150

BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

10.9.2

=10

Edicion de datos con webConfig

La herramienta webConfig ofrece en los submenus Datos y Salida del mend principal
Confisuracidn numerosas posibilidades para editar los datos y adaptar la funcionalidad
del BCL 558i a la tarea de lectura correspondiente:
* Filtrado de datos y segmentacion en el submenu Do tios:
¢ Filtrado de datos segun las magnitudes caracteristicas para el tratamiento de
informaciones de codigos de barras idénticas
¢ Segmentacion de datos para diferenciar entre el identificador y el contenido de los
datos leidos
* Filtrado de datos segun el contenido y/o el identificador para suprimir la salida de
codigos de barras con determinados contenidos/identificadores
¢ Comprobacion de integridad de los datos leidos
* Ordenacion y formateo de los datos representados en el submenu Snlica:
* Ajuste de hasta 3 criterios de ordenacién distintos. Ordenacion segun datos fisi-
cos y el contenido de los cédigos de barras leidos
¢ Formateo de la salida de datos para el HOST
* Formateo de la salida de datos para el display

Control de la decodificacion

Por lo general, la decodificacion se controla por medio de una o varias de las entradas/
salidas configurables. En este sentido, la conexion correspondiente a las interfaces SW IN/
OUT y POWER se debe configurar como entrada conmutada.
A través de una entrada conmutada podra:

* iniciar la decodificacion

 detener la decodificacion

¢ iniciar la decodificacion y volverla a detener después de un tiempo ajustado

* leer un cédigo de referencia

* iniciar la configuracion automatica de tipo de cédigo (AutoConfig)

% Conecte las unidades de control (barreras fotoeléctricas, interruptores de proximidad,
etc.) conforme a las instrucciones del capitulo 7 al BCL 558i.

% Configure las entradas conectadas conforme a sus demandas, ajustando en primer lugar
el Modo E/S en Entrada y configure seguidamente las propiedades de conmutacion:

¢ En el webConfig:

Confisuracidn -* Eauiro -3 Entrodosfsalidos conmutodos
* O también a través del display
Foramstros > SWIO disital - EMS de conmutocisn 1-4
iNota!

Como alternativa, también se puede activar la decodificacion a través del comando online
'+’ y desactivarlo a través del comando online ’-’. Encontrard mds informacion acerca de los
comandos online en el capitulo 11.
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10.9.3

Otros controles de decodificacion en la herramienta webConfig
La herramienta webConfig ofrece, sobre todo para la desactivacién de la decodificacion,
otras funciones que se encuentran en el submenu Cortirol del menud principal Condisura-
cisdn. Podra:
* activar automaticamente la decodificacién (retardado)
¢ detener la decodificacién después de un tiempo de lectura maximo
* detener la decodificacion a través del modo de integridad cuando:
* se ha descodificado el numero maximo de cédigos de barras a descodificar
* ha tenido lugar una comparacion positiva del cédigo de referencia.

Control de las salidas conmutadas

Con ayuda de las entradas/salidas del BCL 558i se pueden llevar a cabo funciones externas
controladas por los eventos sin recurrir a la ayuda de un control de proceso de un nivel supe-
rior. A este respecto, la conexion correspondiente a las interfaces SW IN/OUT y POWER
se debe configurar como salida conmutada.
Una salida conmutada se puede activar:
¢ Al comienzo/final de la lectura
¢ En funcién del resultado de la lectura:
e Comparacion del cédigo de referencia positivo/negativo
¢ Resultado de la lectura valido/no valido
¢ En funcién del estado del equipo:
* Listo/no listo
¢ Transmision de datos activa/no activa
* Activa/standby
e Error/sin errores
¢ etc.

& Conecte las salidas necesarias conforme las instrucciones del capitulo 7.

% Configure las salidas conectadas conforme a sus demandas, ajustando en primer lugar
el Modo E/S en Salida y configure seguidamente las propiedades de conmutacion:

¢ En el webConfig:

Confisuracidn -* Eauiro -3 Entrodosfsalidos conmutodos
¢ O también a través del display

Fardametros -x SWIO disital -* E/S de conmutocisn 1-4
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10.10

10.10.1

Transmision de los datos de configuracion

En lugar de configurar pesadamente cada uno de los parametros del BCL 558i, también
puede transmitir datos de configuracién de manera cémoda.
Para transmitir datos de configuracién entre dos lectores de cédigos de barras BCL 558i
existen por lo general 2 posibilidades:
* Guardar los datos en un archivo y transferirlos con ayuda de la herramienta
webConfig
* Uso de una memoria de parametros externa

Con la herramienta webConfig

Con la herramienta webConfig puede guardar configuraciones completas del BCL 558i en
un soporte de datos y transferirlos desde el soporte de datos al BCL 558i.

Este almacenamiento de los datos de configuracion resulta especialmente conveniente
cuando desea guardar configuraciones basicas que solo se tendran que modificar luego
en muy pocos puntos.

Este almacenamiento de los datos de configuracion tiene lugar en la herramienta webConfig
a través de los botones en la parte superior de la ventana central de todos los submenus
del menu principal Confiauracidn.

BCL 500/ 0M 100
e webConfig Prrciian ) Afosta
St Eoupo | Dascoofoacor | Control | Daos | Saida
Sinopsis de los médulos configurables

M((ﬁ wllallae]l=]a ) W( I W

Figura 10.18: Almacenamiento de los datos de configuracion en la herramienta webConfig

& Leuze electronic
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10.10.2 Con la memoria de parametros externa

El empleo de la memoria de parametros externa permite intercambiar facilmente in situ un
BCL 558i defectuoso.

A este respecto, tiene que haber montado de forma permanente una memoria de parame-
tros externa en la conexién USB del BCL 558i.

El BCL 558i guarda una copia de la configuracién actual en la memoria de parametros
externa. Esta copia se actualiza de inmediato en caso de modificaciones en la configuracion
realizadas a través del display o mediante comandos online desde un sistema host de nivel
superior (PC/PLC).
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Montaje de la memoria de parametros externa

Figura 10.19: Montaje de la memoria de parametros externa

% Retire la cubierta de la conexién USB en el BCL 558i.

% Inserte lamemoria USB en la conexién USB y cierre esta con la tapa de rosca para garan-
tizar el indice de proteccion IP 65.

Figura 10.20: BCL 558/ con memoria de parametros montada

La insercién de una memoria USB puede realizarse con o sin la tensidon de alimentacion

conectada del BCL 558i.

Stick de memorio
conectado: 4luiers
exFortor 1o
confisuracidn interna?

Carcel

Después de insertar la memoria USB y con la tension de
alimentacién conectada, aparece el mensaje contiguo en
el display.

% Seleccione OK con las teclas de direccion (A)(¥) y pulse a continuacion la tecla de con-

firmacién @.
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La configuracion se transfiere ahora a la memoria de parametros externa y se actualiza de
inmediato en caso de producirse a partir de ahora cambios en la configuracion a través del
display o los comandos online.

gl ENIP La indicacion de M5 debajo del estado de link indica que la
l||||||||N- memoria USB esta correctamente conectada y estd lista

o para funcionar.

Sustitucion de un BCL 558i defectuoso
% Desinstale el BCL 558i defectuoso.

% Retire lamemoria de parémetros externa del BCL 558i defectuoso desenroscando la tapa
de rosca de la conexion USB.

& Monte la memoria de parametros externa y la tapa de rosca en el nuevo BCL 558i.
% Instale el nuevo BCL 558i y pdngalo en funcionamiento.

Ahora aparece de nuevo el siguiente mensaje en el display:

I % Seleccione ahora Cancel con las teclas de direccion

conectado: &Buisre @@ y pulse seguidamente la tecla de confirmacidn @.
sxportar la
confisuracidn interna?

C&ncel

jCuidado!
& Es importante que seleccione aqui en todos los casos Cancel, ya que de lo contrario se per-
derd la configuracion en la memoria de pardmetros externa.

La configuracion se extrae ahora de la memoria de parametros externa y el BCL 558i podra
utilizarse inmediatamente sin tener que configurar nada mas.
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11

11.1

Comandos online

Sinopsis de comandos y parametros
Con los comandos online se pueden enviar comandos directamente a los equipos para
controlar y configurar el sistema.

Para ello, el BCL 558i debe estar conectado con el ordenador host o con el ordenador de
servicio a través de la interfaz. Los comandos descritos se pueden enviar opcionalmente a
través del interfaz host o de servicio.

Comandos online
Con estos comandos puede:
e Controlar/decodificar.
e | eer/escribir/copiar parametros.
e Realizar una configuracién automatica.
e Reconocer (teach in) / activar un cédigo de referencia.
® |eer mensajes de error.
¢ Consultar informaciones estadisticas sobre los equipos.
e Efectuar un reset del software para reinicializar los equipos.

Sintaxis

Los comandos «online» estan formados por uno o dos caracteres ASCIl seguidos por los
parametros del comando.

Entre el comando y el parametro o parametros del comando no deben introducirse carac-
teres separadores. Se pueden utilizar letras mayusculas y minusculas.

Ejemplo:

Comando ’CA’: Funcién autoConfig
Parametro ’+’:  Activacion

Se envia: 'CA+’

Notacion

Los comandos, los parametros del comando y los datos devueltos se escriben en el texto
entre comillas simples ’ .

La mayoria de los comandos «online» son acusados de recibo por el BCL 558i, o se envian
de vuelta los datos solicitados, respectivamente. Cuando no se acusa recibo de los
comandos, en el equipo se puede observar y controlar directamente la ejecucion del
comando.
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11.1.1 Comandos «online» generales

Numero de version del software

=10

Comando v

Descripcion Solicita informaciones sobre la version del equipo

Parametros Ninguno

Confirmacion 'BCL 558i SM 100 V 1.2.3 2013-05-15"
En la primera linea se indica el tipo del BCL 5584, seguido por el nimero de version
del equipoy lafecha de la version. (Los datos que se indiquen realmente pueden diferir
de los que aqui se sefialan)

iNota!

Este comando proporciona el numero de la version principal del paquete de software. Ese
numero también se indica en el display al encender el equipo.

Con este comando puede comprobar si un ordenador host o de servicio esta bien conectado
y configurado o no. Si no se obtiene ninguna confirmacion debera controlar las conexiones
y los protocolos de las interfaces, asi como el interruptor de servicio.

Reset del software
Comando 'H’
- Efecttia un reset del software. Se enciende e inicializa de nuevo el equipo, compor-
Descripcion i . L ) L,
tandose igual que cuando se conecta la tensién de alimentacion.
Parametros Ninguno
Confirmacion 'S’ (cardcter inicial)
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Reconocimiento de codigo

Comando 'CC’
Reconoce un codigo de barras desconocido y envia el nimero de digitos, el tipo de cddigo
Descripcion y lainformacidn sobre el cddigo a la interfaz, sin guardar el cddigo de barras en la memoria
de parametros.
Parametros Ninguno
XX Yy 222227’
XX: Numero de cifras del cédigo detectado
yy: Tipo del cédigo detectado
01’ 2/5 Interleaved
02’ Code 39
03’ Code 32
’06’ UPC (A E)
07 EAN
Confirmacion 08’ Code 128, EAN 128
10’ EAN Addendum
11’ Codabar
12 Code 93
13 GS 1 Databar Omnidirectional
4 GS 1 Databar Limited
15’ GS 1 Databar Expanded
222222; Contenido de la etiqueta decodificada. Si no se ha reconocido bien la eti-

queta aparecera una flecha hacia arriba ( T ).
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autoConfig
Comando 'CA
Activa y desactiva la funcion "autoConfig’. Con las etiquetas que reconoce el BCL 558i
Descripcion mientras estd activa 'autoConfig’ se programan automaticamente en el setup deter-
minados parametros para reconocer las etiquetas.
4 Activa "autoConfig’
Parametros r Desecha el ultimo ct?digo reconocido -
- Desactiva "autoConfig’ y guarda los datos decodificados en el
conjunto de pardmetros actual
'CSx’
X Estado
0’ Comando *CA’ valido
Confirmacion ik Comando no valido
2’ AutoConfig no ha podido ser activada
'3 AutoConfig no ha podido ser desactivada
4 No se ha podido borrar el resultado
XX Yy 222227’
XX Nuamero de cifras del cddigo detectado
yy Tipo del codigo detectado
01’ 2/5 Interleaved
02’ Code 39
03’ Code 32
’06’ UPC (A, E)
07’ EAN
Descripcion 08’ Code 128, EAN 128
10’ EAN Addendum
17 Codabar
12’ Code 93
13’ GS 1 Databar Omnidirectional
14 GS 1 Databar Limited
15’ GS 1 Databar Expanded
222227: Contenido de la etiqueta decodificada. Si no se ha reconocido bien la
etiqueta aparecera una flecha hacia arriba ( T).
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Modo de ajuste

Comando

Jp’

Descripcion

Este comando sirve para montar y alinear facilmente el BCL 558i. Tras activar la funcién
con’JP+’, el BCL 558/ suministra continuamente informaciones sobre el estado a la inter-
faz serial.

Con el comando online el escaner queda ajustado para que, después de 100 etiquetas
decodificadas satisfactoriamente, termine la decodificacion y envie la informacion sobre
el estado. A continuacion se vuelve a activar automaticamente la operacion de lectura.
El haz laser se utiliza también para indicar la calidad de lectura, ademas de para emitir la
informacion sobre el estado. El tiempo «OFF» del laser se prolonga de acuerdo con la can-
tidad de lecturas que han podido ser extraidas.

Si la lectura es buena, el haz laser parpadea a intervalos cortos y periddicos. Cuanto peor
decodifique el decodificador, mayor serd la pausa durante la que se desconecta el laser.
Los intervalos de intermitencia son entonces cada vez mas irregulares, porque puede ocu-
rrir que el laser esté activo en total mas tiempo para extraer las etiquetas. Los tiempos
de las pausas se han escalonado de forma que se puede distinguirlos a simple vista.

Parametros

4 Inicia el modo de ajuste.
- Termina el modo de ajuste.

Confirmacion

Yyy_zz2227’

yyy: Calidad de lectura en %. Se asegura una elevada disponibilidad de pro-
ceso con unas calidades de lectura > 75%.

222227: Informacion sobre el cddigo de barras.

160

BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

Definir manualmente el codigo de referencia

Comando ‘RS’
Con este comando se puede definir un nuevo cédigo de referencia en el BCL 558
mediante la entrada directa usando la interfaz serial. De acuerdo con la entrada que
Descripcion usted efectue, los datos se memorizan en el conjunto de parametros con el cddigo de
referencia 1 a 2, y se depositan en el bifer de trabajo para el postprocesamiento
directo.
'RSyvxxzzzzzzz7’'
Y, V, X y z son comodines (variables) de la entrada concreta.
y N° del codigo de referencia definido
1’ (Codigo 1)
Parametros 2 (Cpfj}go 2) . -
\ Posicién en memoria del cddigo ref.:
0 RAM+EEPROM,
'3 Sélo RAM
XX Tipo de cddigo definido (vea comando 'CA’)
z Informacién del cddigo definido (1 ... 63 caracteres)
'RSX’
X Estado
0’ Comando 'Rx’ valido
Confirmacion ak Comando no vélido
2’ No hay suficiente espacio de memoria para cddigo de referencia
'3 No se ha guardado el cédigo de referencia
g Codigo de referencia no valido
. Entrada = 'RS130678654331’ (Codigo 1 (1), sélo RAM (3), UPC (06), informacidn del
Ejemplo cédigo)
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Teach-In del codigo de referencia

Comando 'RT’
N Este comando permite que se defina rapidamente un cddigo de referencia recono-
Descripcion ) ) .
ciendo una etiqueta ejemplar.
’RTy,
y Funcion
1’ Define cddigo de referencia 1
Parametros 2’ Define cddigo de referencia 2
4 Activa la definicion del codigo de referencia 1 hasta el valor de
parametro no_of_labels
s Termina el proceso Teach-In
EI BCL 558i responde primero con el comando 'RS’ y el correspondiente estado (vea
comando 'RS’). Después de leer un cddigo de barras envia el resultado con el siguiente
formato:
’RCyvxxzzzzz’
Yy, V, X y z son comodines (variables) de la entrada concreta.
y Ne° del cédigo de referencia definido
Confirmacion 1’ (Cédigo 1)
2’ (Cédigo 2)
v Posicion en memoria del cddigo ref.:
0’ RAM-+EEPROM,
'3 Solo RAM
XX Tipo de cddigo definido (vea comando 'CA’)
z Informacién del cddigo definido (1 ... 63 caracteres)
iNota!

Con esta funcion se reconocen solo aquellos tipos de codigos que han sido determinados
con la funcion ’autoConfig’ o que han sido ajustados en el setup.

=10

% Después de cada lectura, desactive explicitamente la funcion mediante un comando
’RTy’; de lo contrario se perturbara la ejecucion de otros comandos, o no sera posible
efecutar de nuevo el comando 'RTx’.
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Leer codigo de referencia

Comando

'RR’

Descripcion

Este comando lee el cddigo de referencia definido en el BCL 558i. Sin parametros se
emiten todos los cddigos definidos.

Parametros

<Ndmero del cédigo de referencia>
1’ ... ’2’ Rango de valores del cddigo de referencia 1 a 2

Confirmacion

Sino se ha definido ningtin cddigo de referencia, el BCL 558iresponde con el comando
'RS’ y el estado asociado (vea comando 'RS’). Si los cddigos son validos, la lectura
presenta el siguiente formato:
RCyvxxzzzzzz
Y, V, X y z son comodines (variables) de la entrada concreta.
y Ne° del cddigo de referencia definido
1’ (Codigo 1)
2’ (Cadigo 2)
v Posicién en memoria del cédigo ref.
0 RAM+EEPROM,
'3 Sélo RAM
XX Tipo de cddigo definido (vea comando 'CA)
z Informacidn del cddigo definido (1 ... 63 caracteres)
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11.1.2 Comandos ’online’ para controlar el sistema

Activar entrada de sensor

Comando

Ty

Descripcion

Este comando activa la decodificacion. Con este comando se activa la puerta de

lectura. Esta permanece entonces activa hasta que es desactivada por uno de los

siguientes criterios:

. Desactivacion mediante comando manual

. Desactivacion mediante entrada conmutada

. Desactivacion por haber alcanzado la calidad de lectura predeterminada (equal
scans)

. Desactivacion por haber terminado el tiempo

. Desactivacion por haber alcanzado una cantidad predeterminada de explora-
ciones sin informaciones.

Parametros

Ninguno

Confirmacion

Ninguno

Desactivar entrada de sensor

Comando =
Este comando desactiva la decodificacion. Con este comando se puede desactivar la
s puerta de lectura. A continuacion de la desactivacion se emite el resultado de la lectura.
Descripcion . . -
Como la puerta de lectura ha sido desactivada manualmente, y por consiguiente no
se ha cumplido ningun criterio «Good Read», se emite un «No Read».
Parametros Ninguno
Confirmacion Ninguno

Arranque del sistema

Comando 'SON’
Arranque del sistema: hace que el BCL 558i regrese del modo standby al modo de
Descripcion funcionamiento. Se arranca el motor de rueda poligonal y el BCL 558ifunciona del modo
habitual.
Parametros Ninguno

Confirmacion

’S’ (caracter inicial)

Standby del sistema

Comando

'S0S’

Standby del sistema: pone el BCL 5584 en el modo standby. Entonces no se puede activar

Descripcion el BCL 5584, y se para el motor de rueda poligonal.
Parametros Ninguno
Confirmacion Ninguno
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11.1.3 Comandos 'online’ para la configuracion de las entradas/salidas conmutadas

Activar salida conmutada

Comando 0N’
Con este comando se pueden activar las salidas conmutadas 1 - 4. Para ello se tiene
L que haber configurado el puerto respectivo como salida conmutada. Se emite el estado
Descripcion P . . . p . . . L
ldgico, es decir, al hacerlo se tiene en consideracion una logicainvertida (p. ej.: lalégica
invertida y el estado high corresponden a una tensién de 0V en la salida conmutada).
Parametros 'OA<a>’
<a> Salida conmutada seleccionada [1..4], unidad [sin dimensiones]
Confirmacion Ninguno

Consultar el estado de las salidas conmutadas

Comando 0N’
Con este comando se pueden consultar los estados establecidos por comando de las
L entradas/salidas conmutadas configuradas. Se emite el estado l6gico, es decir, al
Descripcion . ) L. PR ) ) o )
hacerlo se tiene en consideracion una Idgica invertida (p. ej.: 1a logica invertida y el
estado high corresponden a una tensién de 0V en la salida conmutada).
Parametros '0A?
’0A S1=<a>;S2=<a>[;S3=<a>][;S4=<a>]’
<a> Estado de las salidas conmutadas
Confirmacion o Low
1’ High
r Configuracién como entrada conmutada
P’ Configuracion pasiva
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Establecer el estado de las salidas conmutadas

Comando 'OA’
Con este comando se pueden establecer los estados de las entradas/salidas conmu-
tadas configuradas como salida conmutada. Se indica el estado ldgico, es decir, al
hacerlo se tiene en consideracién una logica invertida (p. ej.: la Idgica invertida y el
estado high corresponden a una tension de 0V en la salida conmutada).
Descripcion Se ignoran los valores de las entradas/salidas conmutadas que no
estén configuradas como salidas conmutadas. Aqui también se puede
utilizar unicamente una seleccién de las entradas/salidas conmutadas
existentes, pero éstas se deben listar clasificadas en orden ascen-
dente.
’0A [S1=<a>][;S2=<a>][;S3=<a>][;S4=<a>]’
. <a> Estado de la salida conmutada
Parametros .
0 Low
T High
’0A=<aa>’
<aa> Estado respuesta, unidad [sin dimensiones]
Confirmacion o Ok .
01’ Error sintaxis
02’ Error parametros
03’ Otro error

Desactivar la salida conmutada

Comando oD’
Con este comando se pueden desactivar las salidas conmutadas 1 - 4. Para ello se
tiene que haber configurado el puerto respectivo como salida conmutada. Se emite el
Descripcion estado ldgico, es decir, al hacerlo se tiene en consideracion una Iégica invertida (p.
ej.: la I6gica invertida y el estado high corresponden a una tension de 0V en la salida
conmutada).
Parametros '0D<a>’
<a> Salida conmutada seleccionada [1..4], unidad [sin dimensiones]
Confirmacion Ninguno
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Consultar la configuracion de las entradas/salidas conmutadas

Comando OF
L Con este comando se puede consultar la configuracion de las entradas/salidas con-
Descripcion
mutadas 1 - 4.
Parametros 'OF?’
'OF S1=<a>;52=<a>[;S3=<a>][;S4=<a>]’
<a> Funcion de la entrada/salida conmutada, unidad [sin dimensiones]’
Confirmacion l Entrada conmutada
0’ Salida conmutada
P’ Pasivo

Configurar las entradas/salidas conmutadas

Comando OF
Con este comando se puede configurar la funcion de las entradas/salidas conmutadas
Descripcion 1 - 4. Agui también se puede utilizar inicamente una seleccion de las entradas/salidas
conmutadas existentes, pero éstas se deben listar clasificadas en orden ascendente.
'OF [S1=<a>][;S2=<a>][;S3=<a>][;S4=<a>]’
<a> Funcion de la entrada/salida conmutada, unidad [sin dimensiones]
Parametros l Entrada conmutada
0’ Salida conmutada
P Pasivo
'0F=<bb>’
<bb> Estado respuesta
Confirmacion o Ok L
01 Error sintaxis
02’ Error parametros
03’ Otro error
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11.1.4 Comandos ’online’ para las operaciones con el conjunto de parametros

Copiar conjunto de parametros

Comando 'PC’
Con este comando se pueden copiar en cada caso los conjuntos de parametros en su
Descripcion totalidad. Asi se pueden representar consecutivamente los tres conjuntos de parame-
tros Estandar, Permanentes y Parametros de trabajo. Con este comando también
se pueden restablecer los ajustes de fabrica.
’PC<Tipo fuente><Tipo destino>’
<Tipo fuente> Conjunto de pardmetros que se va a copiar, unidad [sin dimensiones]
'0' Conjunto de parametros en la memoria permanente
2! Conjuntos de parametros estandar o de fabrica
'3 Conjunto de parametros de trabajo en la memoria voldtil
<Tipo destino> Conjunto de parametros en el que se van a copiar los datos, unidad
[sin dimensiones]
. ‘0’ Conjunto de pardmetros en la memoria permanente
Parametros . . . . -
'3 Conjunto de parametros de trabajo en la memoria volatil
Las combinaciones admisibles en este contexto son:
'03' Copiar el menu conjunto de datos desde la memoria permanente al
conjunto de datos con pardmetros de trabajo
'30' Copiar el conjunto de datos con parametros de trabajo a la memoria
permanente de conjuntos de parametros
'20' Copiar los parametros estandar a la memoria permanente y a la
memoria de trabajo
’PS=<aa>’
<aa> Estado respuesta, unidad [sin dimensiones]
00’ 0k
o1’ Error sintaxis
Confirmacion 02’ Longitud no admisible del comando
03’ Reservado
04 Reservado
'05’ Reservado
’06’ Combinacion no admisible, tipo fuente - tipo destino
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Solicitar conjunto de datos de parametros al BCL 558i

Comando ‘PR’
Los parametros del BCL 558i estan agrupados en un conjunto de parametros y guar-
dados permanentemente en una memoria. Hay un conjunto de pardmetros en la
memoria permanente y un conjunto de pardmetros de trabajo en la memoria volatil;
Descripcion ademds hay un conjunto de parametros estandar (conjunto de parametros de fabrica)
para la inicializacion. Con este comando se pueden procesar los dos primeros conjun-
tos de pardmetros (en la memoria permanente y en la volatil). Para que la transmision
de los pardmetros sea segura se puede utilizar una suma de control.
"PR<Tipo BCC><Tipo PS><Direccion><Longitud de datos>[<BCC>]’
<Tipo BCC> Funcion de suma de control durante la transmision,
unidad [sin dimensiones]
0 Sin uso
'3 Modo BCC 3
<Tipo PS>  Memoria en la que se van a leer los valores,
unidad [sin dimensiones]
. 0 Valores de parametros guardados en la memoria flash
Parametros e
1 Reservado
2’ Valores estandar
3 Valores de trabajo en la RAM
<Direccion> Direccion relativa de los datos dentro del conjunto de datos
’aaaa’ Con cuatro digitos, unidad [sin dimensiones]
<Longitud de dates> Longitud de los datos de parametros a transmitir
’bbbb’ Con cuatro digitos, unidad [longitud en bytes]
<BCC> La suma de control calcula como se indica en tipo BCC
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Comando

'PR’

Confirmacion
positiva

PT<Tipo BCC><Tipo PS><Estado><Inicio>
<Valor de parametro direccion><Valor de parametro direccion+1>...
[;<Direccién><Valor de parametro direccion>][<BCC>]
<Tipo BCC> Funcion de suma de control durante la transmision,
unidad [sin dimensiones]
0 Sin uso
'3 Modo BCC 3
<Tipo PS>  Memoria en la que se van a leer los valores,
unidad [sin dimensiones]

0’ Valores de parametros guardados en la memoria flash
2’ Valores estandar
'3 Valores de trabajo en la RAM

<Estado> Modo del procesamiento de parametros, unidad [sin dimensiones)
0’ No sigue ninguin parametro mas
1’ Siguen mas pardametros

<Inicio> Direccion relativa de los datos dentro del conjunto de datos,
’aaaa’ Con cuatro digitos, unidad [sin dimensiones]

<Valor P. D.> Valor del parametro guardado en esa direccion; los conjuntos de
datos de parametros 'bb' se convierten del formato HEX a un formato
ASCII de 2 bytes para la transmision.

<BCC> La suma de control calcula como se indica en tipo BCC,
'PS=<aa>’
Parametro respuesta de retorno:
<aa> Estado respuesta, unidad [sin dimensiones]
01’ Error sintaxis
02’ Longitud no admisible del comando
Confirmacion 03’ Valor no admisible para el tipo de suma de control
negativa 04’ Se ha recibido una suma de control no valida
05’ Se ha solicitado una cantidad de datos no admisible
06’ Los datos solicitados ya no entran en el bifer de emision
07 Valor de direccién no vélido
08’ Acceso de lectura detras del final del conjunto de datos
09’ Tipo de conjunto de datos QPF no admisible
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Determinar la diferencia del conjunto de parametros con el conjunto de
parametros estandar

Comando PD’
Este comando emite la diferencia entre el conjunto de parametros estandar y el con-
junto de parametros de trabajo, o la diferencia entre el conjunto de parametros estan-
dary el conjunto de pardmetros guardado permanentemente.
Descripcion Observacion:
La respuesta de retorno de este comando se puede utilizar, por ejemplo, para progra-
mar directamente un equipo con el ajuste de fabrica, con lo cual ese equipo tendra la
misma configuracion que el equipo en el que se ha ejecutado la secuencia PD.
’PD<Conjunto P.1><Conjunto P.2>’
<Conjunto P.1> Conjunto de parametros que se va a copiar, unidad [sin
dimensiones]
0 Conjunto de parametros en la memoria permanente
2! Conjuntos de parametros estandar o de fabrica
<Conjunto P.2> Conjunto de parametros en el que se van a copiar los datos, uni-
dad [sin dimensiones]
'0' Conjunto de parametros en la memoria permanente
. '3 Conjunto de parametros de trabajo en la memoria volatil
Parametros Las combinaciones admisibles en este contexto son:
20° Emision de las diferencias entre el conjunto de parametros estandar
y el conjunto de parametros guardado permanentemente
23 Emision de las diferencias entre el conjunto de parametros estandar
y el conjunto de parametros de trabajo guardado en la memoria
volatil
03’ Emision de las diferencias entre el conjunto de parametros guar-
dado en la memoria permanente y el conjunto de pardmetros de
trabajo guardado en la memoria volatil
PT<BCC><Tipo PS><Estado><Dccion.><Valor P. dccion.><ValorP.
decion.+1>...
[;<Dccion.><Valor P. dccion.>]
<BCC>
0 Sin suma de control
'3’ Modo BCC 3
<Tipo PS>
. L 0 Valores guardados en la memoria flash
ggsni;l;;naclon '3 Valores de trabajo guardados en la RAM
<Estado>
0’ No sigue ningtin parametro mas
1’ Siguen mas parametros
<Dccion.>  Direccion relativa de los datos dentro del conjunto de datos
’aaaa’ Con cuatro digitos, unidad [sin dimensiones]
<Valor P.>  Valor del parametro -bb- guardado en esa direccion. Los conjuntos de
datos de parametros se convierten del formato HEX a un formato
ASCII de 2 bytes para la transmision.
'PS=<aa>’
<aa> Estado respuesta, unidad [sin dimensiones]
0 No hay diferencia
Confirmacion hk Error sintaxis
negativa 2’ Longitud no admisible del comando
6’ Combinacion no admisible, conjunto de parametros 1y conjunto de
parametros 2
'8’ Conjunto de parametros no valido
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Escribir conjunto de parametros

Comando PT
Los parametros del BCL 558 estan agrupados en un conjunto de parametros y guar-
dados permanentemente en una memoria. Hay un conjunto de pardmetros en la
memoria permanente y un conjunto de pardmetros de trabajo en la memoria volatil;
Descripcion ademas hay un conjunto de pardmetros estandar (conjunto de parametros de fabrica)
para la inicializacion. Con este comando se pueden procesar los dos primeros conjun-
tos de parametros (en la memoria permanente y en la volatil). Para que la transmision
de los parametros sea segura se puede utilizar una suma de control.
PT<Tipo BCC><Tipo PS><Estado><Dccién.><Valor P. dccion.>
<Valor P. dccion.+1>...[;<Dccion.><Valor P. decion.>][<BCC>]
<Tipo BCC> Funcién de suma de control durante la transmision,
unidad [sin dimensiones]

0’ Sin suma de control

'3 Modo BCC 3
<Tipo PS> Memoria en la que se van a leer los valores,

unidad [sin dimensiones]

0 Valores de pardmetros guardados en la memoria flash

'3 Valores de trabajo guardados en la RAM
<Estado>  Modo de procesamiento de los parametros, aqui sin funcion, unidad

Parametros [sin_ dimensiones] ) , ) , ,

0 Sin reset tras cambio de parametros, no siguen mas parametros

1’ Sin reset tras cambio de parametros, siguen mas parametros

2 Con reset tras cambio de parametros, no siguen mas parametros

6’ Poner parametros al ajuste de fabrica, no hay mas parametros

T Poner pardametros al ajuste de fabrica, bloquear todos los tipos de

codigos, jel ajuste del tipo de cddigo debe seguir en el comando!
<Dccion.>  Direccion relativa de los datos dentro del conjunto de datos,
’aaaa’ Con cuatro digitos, unidad [sin dimensiones]
<Valor P.>  Valor del parametro -bb- guardado en esa direccion. Los conjuntos de
datos de parametros se convierten del formato HEX a un formato
ASCII de 2 bytes para la transmision.

<BCC> La suma de control calcula como se indica en tipo BCC

'PS=<aa>’

Parametro respuesta de retorno:

<aa> Estado respuesta, unidad [sin dimensiones]
01’ Error sintaxis
02 Longitud no admisible del comando

Confirmacion 03’ Valor no admisible para el tipo de suma C!e control
04’ Se ha recibido una suma de control no valida
05’ Longitud no admisible de datos
’06’ Datos no validos (violados los limites de pardametros)
07 Direccién de inicio no vélida
’08’ Conjunto de parametros no valido
09’ Tipo de conjunto de pardmetros no valido
172 BCL 558i Leuze electronic



& Leuze electronic

12 Diagnosis y eliminacion de errores

12.1 Causas generales de error

Error

Posibles causas de errores

Medidas

LED de estado PWR

Apagado

Tension de alimentacion no conectada al equipo | ® Revisar la tension de alimentacion

Error de hardware

e Enviar equipo a servicio al cliente

Rojo, parpadeante

Advertencia

e Consultar datos de diagndstico y aplicar las
medidas resultantes

Rojo, luz permanente

Error: ninguna funcién posible

e Fallo interno del equipo, enviar el equipo

No se ha asignada una direccion IP
Error de hardware

Naranja, luz Equipo en el modo de servicio * Reiniciar el modo de servicio con webConfig Tool
permanente

LED de estado NET

Apagado Tension de alimentacién no conectada al equipo | ® Revisar la tension de alimentacion

o Direccion IP asignada
e Enviar equipo a servicio al cliente

Rojo, parpadeante

Error de comunicacién

e Comprobar interfaz

Rojo, luz permanente

Direccién IP doble

* Revisar la configuracion de red

Tabla 12.1: Causas generales de error

12.2 Error Interfaz

Error

Posibles causas de errores

Medidas

No hay comunicacion via
interfaz de servicio USB

Cable de interconexién incorrecto
No se detecta el BCL 5581 conectado

o Comprobar cable de interconexion
o |Instalar driver USB

Errores esporadicos de la
interfaz Ethernet

Cableado incorrecto

Influencias electromagnéticas

Expansion de red total excedida

Revisar el cableado:

- Revisar sobretodo blindaje del cableado

- Comprobar el cable utilizado

Revisar blindaje ( cubierta de blindaje hasta los bornes)
Revisar el concepto base y la conexion a la tierra funcional
(FE)

Aislar influencias electromagnéticas al evitar tender los
cables de manera paralela a cables de corriente fuerte
Revisar la méx. expansion de red en funcion de las max.
longitudes de los cables

Tabla 12.2: Error de interfaz
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iNota!

Sirvase utilizar el capitulo 12 como plantillas de copia en caso de mantenimiento.
Marque en la columna «Medidas» los puntos que haya revisado, rellene el campo de direc-
cién a continuacion, y mande por fax las pdginas junto con su orden de mantenimiento al
numero de fax indicado abajo.

Datos de cliente (rellenar por favor)

Modelo de equipo:

Compaiia:

Persona de contacto/departamento:

Teléfono (extension):

Fax:

Calle/ntimero:

Cédigo postal/ciudad:

Pais:

Numero de fax de servicio de Leuze:
+49 7021 573 - 199
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13 Vista general de tipos y accesorios

13.1  Nomenclatura

Con calefaccién

High Density (cerca)

Medium Density (distancia media)
Low Density (lejos)

Long Range (muy largas distancias)

Tecnologia de bus de campo integrada

BCL Lector de cddigos de barras

Tabla 13.1: Nomenclatura
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Sinopsis de los tipos BCL 558i

Familia BCL 558i
(EtherNet/IP / 2x Ethernet en 2x M 12, codificacién D)

| Descripcion

Designacion de tipo Num. de articulo
Optica High Density (m = 0,25 ... 0,5mm)
BCL 558i SN 102 Escaner lineal, salida frontal del haz 50122787
BCL 558i0N 100 Escaner con espejo oscilante 50122776
BCL 558i SN 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccion 50122788
BCL 558i ON 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122780
Optica Medium Density (m = 0,35 ... 1,0mm)
BCL 558i SM 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122785
BCL 558i OM 100 Escaner con espejo oscilante 50122773
BCL 558i SM 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccion 50122786
BCL 558/ OM 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122775
Optica Low Density (m = 0,5 ... 1,0mm)
BCL 558i SF 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122781
BCL 558i OF 100 Escaner con espejo oscilante 50122769
BCL 558i SF 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccién 50122782
BCL 558i OF 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122770
Optica Ultra Low Density (m = 0,7 ... 1,0mm)
BCL 558i SL 102 Escéner lineal, salida frontal del haz 50122783
BCL 558i OL 100 Escaner con espejo oscilante 50122771
BCL 558i SL 102 H Escéner lineal, salida frontal del haz, con calefaccién 50122784
BCL 558i 0L 100 H Escaner con espejo oscilante con calefaccion 50122772
Tabla 13.2: Sinopsis de los tipos BCL 558i
iNota!

Tenga presente que el BCL 558i no esta disponible actualmente en forma de escaner

lineal con espejo deflector (salida acodada del haz).
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13.3 Accesorios: Conectores

Designacion de tipo Descripcion Num. de articulo
KD 095-5A Hembrilla M12 para alimentacion de tension 50020501
KS 095-4A Conector M12 para SW IN/OUT 50040155
S-M12A-ET Conector M12 Ethernet, axial, 4 polos, codificacién D 50112155
D-ET1 Conector RJ45 para la autoconfeccion 50108991
KDS ET M12/RJ 45 W - 4P Convertidor de M12 con codificacion D en hembrilla RJ 45 50109832

Tabla 13.3: Conectores para el BCL 558i
13.4 Accesorios: Cable USB
Designacion de tipo Descripcion Niim. de articulo
KB USB-Service Cable de servicio USB 50107726
Tabla 13.4: Cable para el BCL 558i

13.5 Accesorios:

Memoria de parametros externa

Designacion de tipo Descripcion Nuam. de articulo
Set de memoria USB | Memoria de parametros USB externa 50108833
Tabla 13.5: Memoria de parametros externa para el BCL 558i

13.6 Accesorios:

Pieza de fijacion

Designacion de tipo Descripcion Nuim. de articulo

BT 56 Pieza de fijacion para barra redonda 50027375

BT 59 Pieza de fijacién para ITEM 50111224
Tabla 13.6: Piezas de fijacion para el BCL 558i
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13.7 Accesorios: Reflector para AutoReflAct

Designacion de tipo Descripcion Nuim. de articulo
Cinta reflectora nim. 4 | Cinta reflectora como reflector para el funcionamiento AutoReflAct 50106119
100 x 100mm

Tabla 13.7: Reflector para BCL 558

13.8 Accesorios: Cables preconfeccionados para alimentacion de tension

13.8.1 Asignacion de contactos cable de conexién PWR

Cable de conexion PWR (hembrilla de 5 polos, codificacion A)
Pin Nombre Color de cable
PWR "
10 1 1 VIN marron
2 2 1/01 blanco
0 3 GND azul
VIN| 1({0 0,0)3 |GND
o 4 1/0 2 negro
4 FE 5 FE gris
110 2
Hembrilla M12 Rosca FE sin aislamiento
(codificacion A)

13.8.2 Datos técnicos de los cables para alimentacion de tension

Rango de temperatura de trabajo en estado de reposo:-30°C ... +70°C
en estado mévil: 5°C ... +70°C

Material cubierta: PVC

Radio de flexion > 50mm

13.8.3 Denominaciones de pedido de los cables para alimentacion de tension

Designacion de tipo Descripcion Num. de articulo

K-D M12A-5P-5m-PVC Hembrilla M12 para PWR, salida de enchufe axial, extremo de cable 50104557
abierto, longitud de cable 5m
K-D M12A-5P-10m-PVC Hembrilla M12 para PWR, salida de enchufe axial, extremo de cable 50104559
abierto, longitud de cable 10m

Tabla 13.8: Cable PWR para el BCL 558i
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13.9 Accesorios: Cables preconfeccionados para la conexion de bus

13.9.1 Generalidades

¢ Cable KB ET... para la conexion a una Ethernet industrial a través de conectores M12
e Cable estandar disponible de 2 ... 30m
¢ Cable especial a pedido

13.9.2 Asignacion de contactos en el cable de conexiéon Ethernet M12 KB ET...

Cable de conexion Ethernet M12 (conector de 4 polos, con codificacion D, en
ambos lados)

Pin Nombre Color de cable
Ethernet
1 TD+ amarillo/yellow
2 RD+ blanco/white
3 TD- naranja/orange
4 RD- azul/blue
RD-
Conector M12 SH (rosca) FE sin aislamiento
(con codificacion D)

Colores de los hilos

bl / WH
am/YE
az/BU
na/OG

Clase de conductor: VDE 0295, EN 60228, IEC 60228 (Clase/
Class 5)

Figura 13.1: Estructura del cable de conexion Ethernet industrial

13.9.3 Datos técnicos del cable de conexiéon M12 Ethernet KB ET...

Rango de temperatura en estado de reposo: -50°C ... +80°C

de trabajo
en movimiento: -25°C ... +80°C
en movimiento: -25°C ... +60°C (funcionamiento de cadena de
arrastre)

Material revestimiento del cable: PUR (verde), aislamiento del hilo: espuma
PE sin halégeno, sin silicona y sin PVC

Radio de flexion > 65mm, adecuado para cadena de arrastre

Ciclos de flexién > 106, aceleracion permitida < 5m/s2
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13.9.4 Denominaciones de pedido cable de conexion Ethernet M12 KB ET...

Designacion de tipo Descripcion Num. de
articulo
Conector macho M12 para BUS IN, salida de cable axial, extremo abierto del cable
KB ET - 2000 - SA Longitud de cable 2m 50106739
KB ET - 5000 - SA Longitud de cable 5m 50106740
KB ET - 10000 - SA Longitud de cable 10m 50106741
KB ET - 15000 - SA Longitud de cable 15m 50106742
KB ET - 20000 - SA Longitud de cable 20m 50106743
KB ET - 30000 - SA Longitud de cable 30m 50106746
Conector M12 para BUS IN en conector RJ-45
KB ET - 2000 - SA-RJ45 Longitud de cable 2m 50109880
KB ET - 5000 - SA-RJ45 Longitud de cable 5m 50109881
KB ET - 10000 - SA-RJ45 | Longitud de cable 10m 50109882
KB ET - 15000 - SA-RJ45 |Longitud de cable 15m 50109883
KB ET - 20000 - SA-RJ45 | Longitud de cable 20m 50109884
KB ET - 30000 - SA-RJ45 | Longitud de cable 30m 50109886
Conector M 12 + conector M12 para BUS OUT en BUS IN
KB ET - 2000 - SSA Longitud de cable 2m 50106899
KB ET - 5000 - SSA Longitud de cable 5m 50106900
KB ET - 10000 - SSA Longitud de cable 10m 50106901
KB ET - 15000 - SSA Longitud de cable 15m 50106902
KB ET - 20000 - SSA Longitud de cable 20m 50106903
KB ET - 30000 - SSA Longitud de cable 30m 50106905

Tabla 13.9:

Cable de conexion al bus para el BCL 558i
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Mantenimiento

Indicaciones generales para el mantenimiento

El lector de cddigos de barras BCL 558i normalmente no requiere mantenimiento por parte
del usuario.

Limpieza
Si se acumula polvo, limpie el BCL 558i con un trapo suave vy, si fuera necesario, con
productos de limpieza (limpiacristales usuales).

iNota!

Para limpiar los equipos, no use productos de limpieza agresivos tales como disolventes o
acetonas. La ventana de la carcasa puede enturbiarse debido a ello.

Reparacion, mantenimiento
Las reparaciones de los equipos deben ser realizadas sélo por el fabricante.

% Acuda en caso de reparacion a su oficina de venta o de servicio Leuze.
Encontrard las direcciones en la pdgina de cubierta interior/dorsal.

iNota!
Por favor: cuando envie un equipo a Leuze electronic para ser reparado, adjunte una
descripcion de la averia lo mds precisa posible.

Desmontaje, embalaje, eliminacion

Reembalaje
El equipo debe embalarse protegido para su reutilizacion posterior.

iNota!
iLa chatarra electrdnica es un residuo que requiere eliminacion especial! Observe las normas
locales vigentes sobre la eliminacion.
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15 Apéndice

15.1 Declaracion de conformidad

& Leuze electronic

the sensor people

EG-KONFORMITATS- EC DECLARATION DECLARATION CE
ERKLARUNG OF CONFORMITY DE CONFORMITE
Der Hersteller The Manufacturer Le constructeur

Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1, PO Box 1111
73277 Owen, Germany

erklart, dass die nachfolgend declares that the following déclare que les produits
aufgefihrten Produkte den listed products fulfil the identifiés suivants sont
| einschlagigen Anforderungen relevant provisions of the conformes aux directives CE
der genannten EG-Richtlinien mentioned EC Directives. mentionnées.
entsprechen.
Produktbeschreibung: Description of product: Description de produit:
Barcodeleser Barcode Reader Lecteures de Code & Barres
BCL 5xxi... BCL 5xxi... BCL 5xxi...
Angewandte EG-Richtlinie(n): Applied EC Directive(s): Directive(s) CE appliquées:
2004/108/EG 2004/108/EC 2004/108/CE
2006/95/EG 2006/95/EC 2006/95/CE
Angewandte Normen: Applied standards: Normes appliquées:
EN 61000-6-2: 2005 EN 61000-6-4: 2007 + A11: 2011

EN 60825-1: 2007

Yo

Datum / Date / Date wD; Haralg &fiiblel, Geschaftsfuhrer / Director / Directeur

£

KG, Sitz Owen, tigar, HRA 230712
Porssnlich haftende Gesellschafterin Louze clectronic GeschaltsiUhrungs-GméH,
Silz Owen, Registergeriht Sttigar. HRB 230550

L +Co.KG
In der Braike 1
073277 Owen

Telefon +48 (0) 7021 §73-0 or o
Telefar +49 (0) 7021 673189 USLIdNr. D 145912621 | Zollnummes 2554232

info@leuze.do s gel . undL
wwnwleuze.com Only ourcurtent Terms and Condions of Sae and Deltery shallzpply

LEO-ZQIH148-02.F0
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15.2 Juego de caracteres ASCII

ASCIl | Dec. | Hex. | Oct. Denominacion Significado

NUL 0 00 0 NULL NULL

SOH 1 01 1 START OF HEADING Inicio del encabezamiento

STX 2 02 2 START OF TEXT Caracter inicial del texto

ETX 3 03 3 END OF TEXT Caracter final del texto

EOT 4 04 4 END OF TRANSMISS. Final de la transmisién

ENQ 5 05 5 ENQUIRY Requerimiento de transmision de datos
ACK 6 06 6 ACKNOWLEDGE Respuesta positiva

BEL 7 07 7 BELL Caréacter de timbre

BS 8 08 10 BACKSPACE Paso atras

HT 9 09 11 HORIZ. TABULATOR Tabulador horizontal

LF 10 0A 12 LINE FEED Avance de linea

VT 11 0B 13 VERT. TABULATOR Tabulador vertical

FF 12 0oC 14 FORM FEED Cambio de pagina

CR 13 oD 15 CARRIAGE RETURN Retroceso del carro

SO 14 OE 16 SHIFT OUT Caracter de mayusculas

Sl 15 OF 17 SHIFT IN Caracter de minusculas

DLE 16 10 20 DATA LINK ESCAPE Conmutacion de transmision de datos
DCA 17 11 21 DEVICE CONTROL 1 Caracter de control del equipo 1
DC2 18 12 22 DEVICE CONTROL 2 Caracter de control del equipo 2
DC3 19 13 23 DEVICE CONTROL 3 Caracter de control del equipo 3
DC4 20 14 24 DEVICE CONTROL 4 Caracter de control del equipo 4
NAK 21 15 25 NEG. ACKNOWLEDGE Respuesta negativa

SYN 22 16 26 SYNCRONOUS IDLE Sincronizacion

ETB 23 17 27 EOF TRANSM. BLOCK Fin bloque de transmision de datos
CAN 24 18 30 CANCEL No valido

EM 25 19 31 END OF MEDIUM Fin del registro

SUB 26 1A 32 SUBSTITUTE Sustitucion

ESC 27 1B 33 ESCAPE Conmutacion

FS 28 1C 34 FILE SEPARATOR Caracter separador de grupo principal
GS 29 1D 35 GROUP SEPARATOR Caracter separador de grupo

RS 30 1E 36 RECORD SEPARATOR Caracter separador de subgrupo
us 31 1F 37 UNIT SEPARATOR Caracter separador de grupo parcial
SP 32 20 40 SPACE Espacio en blanco

! 33 21 41 EXCLAMATION POINT Caréacter de exclamacion
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ASCIl | Dec. | Hex. | Oct. Denominacion Significado
! 34 22 42 QUOTATION MARK Comilla
# 35 23 43 NUMBER SIGN Signo numérico
$ 36 24 44 DOLLAR SIGN Signo del délar
% 37 25 45 PERCENT SIGN Signo porcentual
& 38 26 46 AMPERSAND Signo de la Y comercial
’ 39 27 47 APOSTROPHE Apdstrofe
( 40 28 50 OPEN. PARENTHESIS Abrir paréntesis
) 41 29 51 CLOS. PARENTHESIS Cerrar paréntesis
* 42 2A 52 ASTERISK Asterisco
+ 43 2B 53 PLUS Signo mas
, 44 2C 54 COMMA Coma
- 45 2D 55 HYPHEN (MINUS) Guién
. 46 2E 56 PERIOD (DECIMAL) Punto
/ 47 2F 57 SLANT Barra oblicua a la derecha
0 48 30 60 0 Numero
1 49 31 61 Numero
2 50 32 62 2 Numero
3 51 33 63 3 Numero
4 52 34 64 4 Numero
5 53 35 65 5 Numero
6 54 36 66 6 Numero
7 55 37 67 7 Numero
8 56 38 70 8 Numero
9 57 39 71 9 Numero
58 3A 72 COLON Dos puntos
; 59 3B 73 SEMI-COLON Punto y coma
< 60 3C 74 LESS THEN Menor que
= 61 3D 75 EQUALS Igual que
> 62 3E 76 GREATER THEN Mayor que
? 63 3F 77 QUESTION MARK Signo de interrogacion
@ 64 40 100 COMMERCIAL AT Arroba
A 65 41 101 A Letra mayuscula
B 66 42 102 B Letra mayuscula
C 67 43 103 C Letra mayuscula
D 68 44 104 D Letra mayuscula
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ASCIl | Dec. | Hex. | Oct. Denominacion Significado

69 45 105 Letra mayuscula

70 46 106 Letra mayuscula

71 47 107 Letra mayuscula

72 48 110 Letra mayuscula

73 49 111 Letra mayuscula

74 4A 112 Letra mayuscula

75 4B 113 Letra mayuscula

76 4C 114 Letra mayuscula

77 4D 115 Letra mayuscula

78 4E 116 Letra mayuscula

79 4F 117 Letra mayuscula

80 50 120 Letra mayuscula

81 51 121 Letra mayuscula

82 52 122 Letra mayuscula

83 53 123 Letra mayuscula

84 54 124 Letra mayuscula

85 55 125 Letra mayuscula

86 56 126 Letra mayuscula

87 57 127 Letra mayuscula

88 58 130 Letra mayuscula

89 59 131 Letra mayuscula

N <| X S<|Cc|ldn DO T OZZr X —| I mMm

90 5A 132 Letra mayuscula

>S|l—| ~|—|N|<|X|S|<|cld|0n| DO T O|Z|Z|r X —|T|O M m

91 5B 133 OPENING BRACKET Abrir corchetes
92 5C 134 REVERSE SLANT Barra oblicua a la izquierda
93 5D 135 CLOSING BRACKET Cerrar corchetes
94 5E 136 CIRCUMFLEX Acento circunflejo
_ 95 5F 137 UNDERSCORE Guién bajo
‘ 96 60 140 GRAVE ACCENT Acento grave
a 97 61 141 a Letra mindscula
b 98 62 142 b Letra mindscula
c 99 63 143 c Letra mindscula
d 100 64 144 d Letra minuscula
e 101 65 145 e Letra minuscula
f 102 66 146 f Letra minuscula
g 103 67 147 g Letra mindscula
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ASCIl | Dec. | Hex. | Oct. Denominacion Significado
h 104 68 150 h Letra mindscula
i 105 69 151 i Letra mindscula
j 106 6A 152 i Letra minuscula
k 107 6B 153 k Letra mindscula
| 108 6C 154 | Letra mindscula
m 109 6D 155 m Letra mindscula
n 110 6E 156 n Letra mindscula
o 111 6F 157 o Letra mindscula
p 112 70 160 p Letra minuscula
q 113 71 161 q Letra minuscula
r 114 72 162 r Letra mindscula
s 115 73 163 s Letra mindscula
t 116 74 164 t Letra mindscula
u 117 75 165 u Letra mindscula
v 118 76 166 \ Letra minuscula
w 119 77 167 w Letra mindscula
X 120 78 170 X Letra mindscula
y 121 79 171 y Letra mindscula
z 122 7A 172 z Letra mindscula
{ 123 7B 173 OPENING BRACE Abrir abrazadera
| 124 7C 174 VERTICAL LINE Linea vertical
} 125 7D 175 CLOSING BRACE Cerrar abrazadera
~ 126 7E 176 TILDE Tilde

DEL | 127 7F 177 DELETE (RUBOUT) Borrar
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15.3 Patrones de cédigos de barras

15.3.1 Médulo 0,3

Tipo de codigo 01: Interleaved 2 of 5

Modul 0,

1122334455

Tipo de cédigo 02: Code 39
Modul 0,3

135AC

Tipo de codigo 11: Codabar
Modul 0,3

AlL2L3L4A

Code 128

Modul 0,3
abcde

Tipo de codigo 08: EAN 128
Modul 0,3

Leuze

Tipo de cédigo 06: UPC-A

23456 78901 2

Tipo de cédigo 07: EAN 8

34567890

Tipo de cédigo 10: EAN 13 Add-on

sco
H “77663

223344556

Figura 15.1: Patrones de etiquetas con cddigos de barras (médulo 0,3)
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15.3.2 Modulo 0,5

Tipo de codigo 01: Interleaved 2 of 5 Tipo de codigo 06: UPC-A
Modul 0,5 sC4
bEE77889900
Tipo de cédigo 02: Code 39
Modul 0,5
Tipo de codigo 07: EAN 8
246BD .
Tipo de cédigo 11: Codabar
Modul 0,5
ALS5LEL7A
Code 128 94765430
Modul 0,5

[72]
(2]

4y33o
fghi]
Tipo de codigo 08: EAN 128
Modul 0,5

LEUZE

Figura 15.2: Patrones de etiquetas con codigos de barras (mddulo 0,5)

188 BCL 558i Leuze electronic



Estructura de menu del BCL 558i

& Leuze electronic

Iniciar autoconfig.

Stop autoconfig.

Determinacion automatica del tipo de cédigo y del numero de digitos

Iniciar Teach-In

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4 Nivel 5 Opcién de seleccién/posibilidad de ajuste Informa-
@@ : seleccion @) (¥) : seleccion (@) (¥) : seleccion (@)(¥) : seleccion @) (¥) : seleccion @@ : seleccion ﬁ;)dnadaeta-
@ : atrés @ : atrds @ : atrds @ : atrés @ : activar (&) : atrds
Informacién de pagina 91
Ventana de lectura pagina 87
Parametros @ Administracion @ Liberacion parametros OFF/ON pagina 93
param. @ Param. por defecto Todos los parametros se restablecen al ajuste de fabrica
(@ Tabla decodificador ~ (#) Max. cant. etiquetas Ajustar el niumero de etiquetas a decodificar (0 ... 64) pagina 94
@ Decodificador 1-4 @ Simbologia Tipo de cédigo: Sin cédigo / Code 2/5 Interleaved / Code 39 / Code 32 /
Code UPC / Code EAN / Code 128 / EAN Addendum / Codabar / Code 93 / RSS
14 / RSS Limited / RSS Expanded
@ Numero de digitos (# Modo intervalo Apagado / Encendido para indicar un margen de ndmero de digitos
(@ Numero de digitos 1-5 0 ... 64 caracteres
(¥ Seguridad de lectura 2...100
(& Método suma control Método de suma de control empleado en la decodificacion
@ Transm. suma control Transmision de la suma de control conforme a estandar / no estandar
@ SwiIO digital (@ E/S conmutadas 1-4 ) Modo E/S Entrada / Salida / Pasivo pagina 97
(@ Entrada de conmut. @ Invertido Apagado/Encendido
(@ Tiempo supr. rebot 0...1000ms
(@ Retardo conexion 0 ... 65535ms
(@ Duracién impulso 0 ... 65535ms
(@ Retardo desconex. 0 ... 65535ms
@ Funcién Funcién que se ejecuta con la activacién de la entrada conmutada.
(@ Salida conmutacién @ Invertido Apagado/Encendido
(@ Retardo de sefial 0 ... 65535ms
(@ Duracién impulso 0 ... 65535ms
(# Func. activacién 1-4 Indica qué evento activa la salida conmutada
(@ Func. desactiv. 1-4 Indica qué evento desactiva la salida conmutada
(@ EtherNet/IP @ Activacién Apagado/Encendido pagina 100
(@ Interfaz Ethernet (@ Direccion IP Direccién del BCL 5581
(@ Pasarela Pasarela para el BCL 558i
(# Maéscara de red Mascara de red para la subred del BCL 558i
@ DHCP activado Apagado/Encendido
@ BootP activado Apagado/Encendido
Seleccién de @ Deutsch / English / Espafiol / Frangais / Italiano pagina 101
Service @ Diagnosis Numero de lecturas, puertas de lecturas, indice de lectura / indice de no lectura, etc.  pagina 101
@ Mensajes de estado Sélo para el servicio por parte de personal de Leuze
Acciones @ Iniciar decodif. Stop decodific. Ejecuta una lectura individual pagina 102
@ Iniciar ajuste Stop ajuste Auxiliar de alineaciéon (modo de ajuste)
@
@

Stop Teach-In

Reprogramacioén de un cédigo de referencia
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